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北京市人民政府 
中华人民共和国工业和信息化部

中国科学技术协会

䪬⸅⽀⡙

中国电子学会
北京市经济和信息化局

北京经济技术开发区管委会

㣐⠔猽⛼㢅

中国电子学会

由北京市人民政府、工业和信息化部、中国科学技术协会主办的世界机器
人大会自 2015 年起已成功举办了 7 届。多年来，大会组委会在促进全球范围
内技术交流、企业合作、产业发展、人才培育等方面深耕细作，学术引领力、
创新带动力、社会影响力不断提升，累计参与的机器人国际支持机构 30 家，
两院院士 30 位，参会嘉宾 2000 余位（其中国际嘉宾 700 位），共组织筹备了
100 余场主论坛和专题论坛，700 余家机器人企业及科研机构参与，近 3000 款
产品亮相大会，累计参赛选手 6 万余名；累计吸引现场观众近 100 万人次，新
媒体话题播放阅读量累计超 3 亿，在线观看直播观众超 5000 万人次。大会坚
持开放合作，为全球机器人领域搭建起沟通协作的“合作之桥”，拉近了中国
与世界、产业与创新、技术与应用之间的距离，发起成立“世界机器人合作组织”，
助力打造“全球机器人命运共同体”。

作为具有国内引领性、国际影响力的机器人产业交流合作平台，2023 世界
机器人大会将继续提升高端化、国际化、产业化水平，将于 8 月 16 日至 22 日
在京举办，邀请 25 家国际机构作为支持机构，邀请外方嘉宾 96 人，大会由论坛、
博览会、大赛及配套活动组成。论坛将举办 6 场主论坛，30 余场专题论坛及配
套活动，邀请国内外顶尖科学家、国际组织代表、企业家代表等业界知名人士
共同参会。博览会展览面积 45000 平方米，围绕创新驱动和应用牵引两大主题，
首次全馆按照“机器人 +”打造十大应用场景板块，并继续在序厅展示国产核
心零部件最新产品，140 家企业和科研机构参展。大赛设立共融机器人挑战赛、
BCI 脑控机器人大赛、机器人应用大赛、青少年机器人设计大赛四大赛事，内
容涵盖协作机器人、脑机接口等技术领域。此外，大会还将举办世界机器人合
作组织系列活动、国际嘉宾北京深度行、“产融合作”系列活动、新品发布等
配套活动，发布中国机器人技术与产业报告等成果。通过大会，进一步推动国
际合作，激发市场活力，释放科技创新动能，塑造产业发展优势，为构建互学
互鉴、开放包容的产业生态体系开拓了新局面、提供了新实践。

01 02大会介绍 大会机构
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03 国际支持机构

世界机器人合作组织
（WRCO）

世界工程组织联合会
（WFEO）

IEEE 机器人与自动化学会
（IEEE RAS）

以色列机器人协会
（IROB）

ISRAEL ROBOTICS ASSOCIATION

意大利机器人及自动化协会
（SIRI）

日本国立研究开发法人科学
技术振兴机构北京代表处

（JST）

国际机构学与机械科学促进
联合会

（IFToMM）

国际机器人产业联盟
（IFR）

国际机器人研究基金会
（IFRR）

日本机器人学会
（RSJ）

日本机器人工业协会
（JARA）

韩国机器人协会
（KAR）

东盟智慧产业联盟
（AI）

ASEAN
Federation of 
Smart Industry

欧洲机器人协会
（EUROBOTICS）

美国机器人工业协会
（RIA）

阿拉伯机器人协会
（ARA）

韩国机器人学会
（KROS）

新加坡机器人学会
（RSS）

俄罗斯工业互联网协会
（RAII）

俄罗斯机器人协会
（RAR）

英国工程技术学会
（IET）

澳大利亚计算机学会
（ACS）

马来西亚工业机器人协会
（MIRA）

澳大利亚机器人与自动化协
会（ARAA）

尼泊尔机器人协会
（RAN）
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04 05组织架构 大会布局

  组委会主任  

  组委会副主任  

  执行委员会主任  

  执行委员会副主任  

  大会秘书长  

  大会副秘书长  

殷    勇 
金 壮 龙 
贺 军 科
       

靳  伟 
辛 国 斌 
张 桂 华 

许 心 超 

姜 广 智 
王 卫 明 
刘 兴 平
孔  磊
陈  英

陈  英

苏 国 斌 
汪  宏 
许 光 洪 
刘  力
左 仁 贵 
梁  靓 

北京市委副书记、市长               
工业和信息化部党组书记、部长       
中国科学技术协会党组书记、分管日常工作副主席、书记处第一书记     

北京市市委常委、副市长             
工业和信息化部党组成员、副部长     
中国科学技术协会党组成员、书记处书记

         
北京市人民政府副秘书长             

北京市经济和信息化局党组书记、局长 
工业和信息化部装备工业一司司长     
中国科学技术协会科学技术创新部部长
北京经济技术开发区工委副书记、管委会主任                    
中国电子学会副理事长兼秘书长、总部党委书记

            
中国电子学会副理事长兼秘书长、总部党委书记

         
北京市经济和信息化局党组成员、副局长
工业和信息化部装备工业一司副司长    
中国科学技术协会科学技术创新部副部长
北京经济技术开发区管委会副主任      
北京经济技术开发区管委会副主任      
中国电子学会副秘书长                

䎸⾍关键零部件、共融机器人挑战赛、BCI 脑控机器人大赛

�A껧机器人 + 农业、机器人 + 建筑、机器人 + 制造业、机器人 + 能源

�# 껧机器人 + 商贸物流、机器人 + 医疗健康、机器人 + 养老服务、

              机器人 + 商业社区服务、青少年机器人设计大赛

�$ 껧开幕式、闭幕式、主论坛、专题论坛、合作之夜

�& 껧机器人 + 安全应急和极限环境应用、机器人 + 教育、机器人应用大赛
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06 大会日程

2023 世界机器人大会开闭幕式、主论坛

2023 年 8 月 16 日 䒓䍋䒭

2023 年 8 月 17 日 09:00-12:00 第一单元  凝心聚智—全球开放合作论坛

2023 年 8 月 17 日 13:30-15:30 第二单元  共谋新章—机器人时代机遇与挑战论坛

2023 年 8 月 18 日 09:00-12:00 第三单元  机智启新—世界机器人技术趋势论坛

2023 年 8 月 18 日 14:00-17:50 第四单元  智创未来—人形机器人技术与产业发展论坛

2023 年 8 月 19 日 09:00-12:00 第五单元  协同共赢—“机器人 +”产业创新论坛

2023 年 8 月 19 日 14:00-17:00 第六单元  融合发展—机器人产业健康生态论坛

2023 年 8 月 21 日 ꡻䍋䒭

2023 世界机器人大会专题论坛

痦♧鿈ⴔ�劼㐼➃ �䎾欽

论坛一 【机器人 + 医疗健康】- 医疗机器人创新发展论坛
论坛二 【机器人 + 医疗健康】- 智能医疗器械创新发展专题论坛
论坛三 【机器人 + 建筑】- 重塑建筑行业新模式发展论坛
论坛四 【机器人 + 安全应急】- 特种机器人产业协同发展论坛
论坛五 【机器人 + 制造业】- 工业机器人 CEO 论坛
论坛六 【机器人 + 养老服务】- 智慧康养机器人产业论坛
论坛七 【机器人 + 农业】- 智慧农业应用与创新发展论坛
论坛八 【机器人 + 农业】- 农业机器人技术与产业发展论坛
论坛九 【机器人 + 教育】- 青少年机器人教育发展论坛
论坛十 【机器人 + 能源】- 下一个大场景：巡检机器人助力隧道智能化发展论坛（闭门）

2023 世界机器人大会专题论坛

痦✳鿈ⴔ�劼㐼➃䪮助⴯倝

论坛一   通用人形机器人技术与产业创新论坛
论坛二   类生命系统技术研究会（闭门）
论坛三   机器人核心零部件与关键技术青年精英论坛
论坛四   脑机接口技术创新与应用发展论坛

痦♲鿈ⴔ�劼㐼➃欰䙖匬䒊

论坛一 机器人产业链协同创新论坛
论坛二 机器人标准化和关键技术论坛
论坛三 机器人检测与认证：机器人质量提升论坛
论坛四 未来的工作方式：企业管理中的智能科技应用与融合发展论坛
论坛五 智能法律科技发展论坛 - 促进机器人与法的良性互动
论坛六 机器人艺术与科技融合发展论坛
论坛七 机器人与科创融合发展论坛
论坛八 “投创之星”机器人优秀项目产融合作对接会
论坛九 京津冀产业融合对接会（闭门）
论坛十 机器人创新创业教育发展论坛

痦㔋鿈ⴔ�劼㐼➃㕂꣢ざ⡲

论坛一   世界机器人合作组织 - 国际开放合作论坛
论坛二   世界机器人合作组织工作会议（闭门）
论坛三   先进机器人与自动化学术会议
论坛四   中以机器人产业对接会（闭门）
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07 同期活动

同期活动

崞⸓ぜ獦⺫䭍倝ㅷ〄䋒ծ皊紨ざ⡲ծ⸓䙖㾝爙ծ㯮⡤崞⸓瘝 傞ꢂ 㖑挿

翼辉 · 专业版 RealEvo-IDE 软件体验与赠用活动 8 月 17 日 - 21 日 序厅 X010 展位

一造科技 · 元宇宙打印机 2.0 新品发布会 8 月 17 日 10:30 A 馆 A102 展位

新松 · 煤矿井下用轮式巡检机器人新品发布会 8 月 17 日 10:00 A 馆 A200 展位

京城机电 · VR 智能工厂体验活动 8 月 17 日 - 21 日 A 馆 A218 展位

海尚集团 · “无人超级甜品站”现场制作冰淇淋的机械臂展示秀 8 月 17 日 - 21 日 A 馆 A227 展位

优必选科技 · 人形机器人多模态大模型演示、UGOT 多拟态人工智
能教育机器人新品亮相活动 8 月 17 日 - 21 日 B 馆 B118 展位

睿尔曼 · 蓄势待发 “健康按摩”体验日 8 月 17 日 - 21 日 B 馆 B122 展位

擎朗 · 智能新品发布会、机器人走秀 8 月 16 日 - 21 日 B 馆 B201 展位

星动 · “小星”人形机器人产品互动展示秀 8 月 16 日 - 21 日 B 馆 B203 展位

同期活动

崞⸓ぜ獦⺫䭍倝ㅷ〄䋒ծ皊紨ざ⡲ծ⸓䙖㾝爙ծ㯮⡤崞⸓瘝 傞ꢂ 㖑挿

星动 · “小星”人形机器人产品互动展示秀 8 月 16 日 - 21 日 B 馆 B203 展位

福龙马 · CITIBOT 清扫机器人新品发布会 8 月 17 日 15:00 B 馆 B309 展位

本末科技 · 仿腿双轮足机器人——Tita 机器人展示秀 8 月 17 日 - 21 日 B 馆 B327 展位

景曜 · 列车智能巡检机器人产品展示秀 8 月 17 日 - 21 日 E 馆 E208 展位

玄智 · 格斗机器人表演秀 8 月 16 日 - 18 日 B 馆 B339 展位

玄智 · 格斗机器人对抗表演开幕式暨卓越工程师新青年计划发布会 8 月 19 日 9:00 B 馆 B339 展位

玄智 · 格斗机器人对抗表演 8 月 19 日 - 20 日 B 馆 B339 展位

玄智 · 青少年工程人才培养解决方案分享会 8 月 17 日 - 21 日 B 馆 B339 展位

玄智 · 轻量化机器人应用平台 -IE300 产品发布会 8 月 17 日 11:15 B 馆 B339 展位
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08 大会指南

大会时间地点
大会时间 2023 年 8 月 16 日 -22 日

举办地点 北人亦创国际会展中心

大会官网
www.worldrobotconference.com 
www. 世界机器人大会 .com 大会用餐

 ·AB 连廊（自行购买）

注意事项

· 请携带身份证入场
· 参会嘉宾请严格遵守大会时间和纪律。 
· 请勿携带管制刀具，枪械及易燃易爆物品和可能对人体造成伤害的危险物品进入会场。 
· 会场内请勿大声喧哗，保持会场秩序。 
· 会场内请务必将您的手机调为无声或振动状态。
· 会场内严禁吸烟，请勿随地吐痰，严禁乱扔垃圾，保持会场卫生。 
· 大会日程和安排以现场通知为准。

安全须知

· 个人贵重物品、证件护照等请自行妥善保管。 
· 不得携带宠物、危险物品等进入会场。 
· 为避免与其他观众产生不必要的纠纷和不愉快，请自觉排队，遵守秩序，服从工作人管理。
· 严禁破坏会场内任何设备设施，如有损坏，照价赔偿。
· 严禁攀爬、翻越展品外围的围栏、栏杆及防护架。
· 严禁作出与展品的不当互动等危险行为，如有意外，后果自负。 
· 不得在会场内进行追逐、跑闹等嬉戏活动，照顾好老人和小孩，以免发生意外。 
· 若遇到困难需要帮助，请及时与工作人员或志愿者联系。

综合服务

医疗点 序厅服务台 综合服务台 A 馆序厅

大会签到

主论坛听众
SARA 学术会议

签到时间
2023 年 8 月 17 日         08:00-09:00，12:30-13:30
2023 年 8 月 18-19 日   08:00-09:00，13:00-14:00 

签到地点 西 2 门第三、四主论坛票岛

签到须知
请参会人员在规定时间内凭身份证原件前往指定地点签到、领取票证等
资料。票证实行一人一卡制，是您参会的唯一有效凭证，请务必妥善保管，
遗失不补。

专题论坛听众

签到时间 8 月 17 日 -21 日         8:00-9:30，13:00-14:00 

签到地点 西 2 门第一、二专题票岛

签到须知
请参会人员在规定时间内凭身份证原件前往指定地点签到、领取票证。
票证实行一人一卡制，是您参会的唯一有效凭证，请务必妥善保管，遗
失不补。

博览会观众

签到时间

专业观众日 ( 仅限 18 岁以上 ) :
2023 年 8 月 17 日 -18 日 
( 上午票 9: 00 入场，下午票 13: 00 入场，16: 00 停止入场 )
普通观众日 :
2023 年 8 月 19 日 -20 日 
( 上午票 9: 00 入场，下午票 13: 00 入场，16: 00 停止入场 )
2023 年 8 月 21 日 
( 上午票 9: 00 入场，12: 00 停止入场 )

签到地点 观众入口：南 3 门

签到须知 请观众在规定时间内凭身份证原件前往指定地点入场。

世界机器人大会
官方微信

中国电子学会
官方微信
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时间：8 月 17 日（周四）  09:00-12:00
地点：北人亦创国际会展中心 C 馆大会议厅

时间 会议内容

09:00-12:00 第一单元  凝心聚智—全球开放合作论坛
主持：张    峰  中国电子学会理事长

09:00-09:30 主旨报告
辛国斌  中华人民共和国工业和信息化部副部长

09:30-09:50
世界机器人产业未来走向
Alexander Verl  国际机器人联合会（IFR）学术委员会主席
                                  德国斯图加特大学教授

09:50-10:10
智能机器人技术助推日本发展社会 5.0 计划
Toshio Fukuda  电气与电子工程师协会（IEEE）主席（2020）
                                   中国科学院外籍院士

10:10-10:30
欧洲机器人—从创新到产品和服务
Juha Röning  欧洲机器人协会（euRobotics）副主席
                             芬兰奥卢大学教授

10:30-10:50 美国机器人市场—当前展望和新机遇
Jeff Burnstein  美国机器人工业协会（RIA）主席

高峰对话—全球机器人发展与治理

10:50-11:40

主    持：
龚    克  世界工程组织联合会（WFEO）前任主席
对话嘉宾：
乔    红  世界机器人合作组织（WRCO）理事长，中国科学院院士
José Vieira  世界工程组织联合会（WFEO）主席
Zvi Shiller  以色列机器人协会（IROB）主席
Chee-Fai Tan  东盟智慧产业联盟（AI）主席

11:40-11:50 发布环节
姜广智  北京市经济和信息化局党组书记、局长

11:50-12:00 发布环节
刘    力  北京经济技术开发区管委会副主任
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时间：8 月 18 日（周五）  09:00-12:00
地点：北人亦创国际会展中心 C 馆大会议厅

时间 会议内容

09:00-12:00
第三单元  机智启新—世界机器人技术趋势论坛
主持：Toshio Fukuda  电气与电子工程师协会（IEEE）主席（2020），
                                               中国科学院外籍院士

09:00-09:20 远程外科—初步结果
张    旭  中国科学院院士

09:20-09:40
柔性内窥镜手术机器人 Zamenix 肾结石治疗的进展
Dong-Soo Kwon  韩国国家工程院院士，韩国科学技术院教授、
                                     人机交互研究中心和未来医疗机器人中心主任

09:40-10:00 GPT 时代的智慧医疗与手术机器人
Max Q.-H. Meng  加拿大工程院院士，南方科技大学教授

10:00-10:20
运用机器人技术处理软材料的挑战
Kazuhiro Kosuge  电气与电子工程师协会（IEEE）副主席（2020），
                                       日本工程院院士，香港大学讲座教授

10:20-10:40
人工智能时代的工业自动化
Frank Park  IEEE 机器人与自动化学会主席，韩国工程院院士，
                         韩国首尔国立大学教授

10:40-11:00
移动机器人导航和自动驾驶的概率和深度学习技术
Wolfram Burgard  IEEE 机器人与自动化学会主席（2018-2019），
                                       德国纽伦堡工业大学教授

11:00-11:20 空中水下无人机 TJ-FlyingFish 的开发
Ben M. Chen  新加坡工程院院士，香港中文大学教授

11:20-11:40 纳米级机器人操纵与应用
Sergej Fatikow  德国奥尔登堡大学教授

11:40-12:00 具有不确定性的协作机器人控制技术
Zhidong Wang  日本千叶工业大学教授，ICRA2024 大会主席

痦✳⽀⯋����Ⱏ靐倝畎ˌ劼㐼➃傞➿劼麁♸䮋䧶雿㗐
时间：8 月 17 日（周四）  13:30-15:30
地点：北人亦创国际会展中心 C 馆大会议厅

时间 会议内容

13:30-15:30 第二单元  共谋新章—机器人时代机遇与挑战论坛
主持：王树新  重庆大学校长，中国工程院院士

13:30-13:50 集群机器人协同制造关键技术与发展趋势
王耀南  中国工程院院士，湖南大学教授

13:50-14:00 《中国机器人技术与产业发展报告（2023 年）》发布
陈    英  中国电子学会副理事长兼秘书长

14:00-14:20 英国智能机器人技术和产业发展
Paulo Lopes  英国工程技术学会（IET）中国区总监

14:20-14:40 南亚地区的机器人发展—2030 年为尼泊尔创造广阔机器人产业
Bikash Gurung  尼泊尔机器人协会（RAN）主席

高峰对话—新科技时代下的国际合作和人才教育

14:40-15:30

主    持：
刘连庆  IEEE 机器人与自动化学会（RAS）副主席 (2018-2019)，
               中国科学院沈阳自动化研究所副所长
对话嘉宾：
Kazuhiro Kosuge  电气与电子工程师协会（IEEE）副主席（2020），
                                       日本工程院院士，香港大学讲座教授
史元春  青海大学校长，清华大学教授，清华大学全球创新学院院长
张建伟  IEEE 机器人与自动化学会（RAS）会议事务主管副主席，
                德国国家工程科学院院士，德国汉堡大学教授
Forest Hou  麦肯锡全球董事合伙人
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时间：8 月 19 日（周六）  09:00-11:40
地点：北人亦创国际会展中心 C 馆大会议厅

时间 会议内容

09:00-11:40 第五单元  协同共赢—“机器人 +”产业创新论坛
主持：赵明国  清华大学教授

09:00-09:20 用于智能机器人和制造自动化的图像描述生成对抗网络人工智能系统
Ren C. LUO  IEEE 工业电子学会主席 (2000-2001)、台湾大学讲座教授

09:20-09:40 创新是机器人企业发展的源动力
张    雷  新松机器人自动化股份有限公司首席技术官

09:40-10:00 农业机器人技术与挑战
赵春江  中国工程院院士

10:00-10:20 聚享低碳创新，共创智能未来
马清海  SMC 投资管理有限公司董事兼总经理

10:20-10:40 机器人技术使物流产业实现自动化
刘云辉  香港中文大学教授

10:40-11:00 Maytronics—从泳池清洁机器人的先驱到世界领导者
Stav Gizunterman  以色列 Maytronics 公司首席解决方案官

11:00-11:20 老年人的脆弱—机器人如何帮助改善健康和功能
Massimiliano Zecca 英国拉夫堡大学教授

11:20-11:40 机器人和无人机技术在石油和天然气领域的应用和发展
Mubarak M. AlGhubari 沙特阿美石油机器人与无人机委员会负责人

痦㔋⽀⯋����兰⴯劢勻ˌ➃䕎劼㐼➃䪮助♸❡⚌〄㾝雿㗐
时间：8 月 18 日（周五）  14:00-17:50
地点：北人亦创国际会展中心 C 馆大会议厅

时间 会议内容

14:00-17:50 第四单元  智创未来—人形机器人技术与产业发展论坛
主持：张    峰  中国电子学会理事长

14:00-14:10 致辞
徐晓兰  中华人民共和国工业和信息化部副部长

14:10-14:20 致辞
靳    伟  北京市委常委，副市长                                  

14:20-14:40
迈向具身通用人工智能
姚期智  2000 年图灵奖获得者、中国科学院院士、
                清华大学交叉信息研究院院长                               

14:40-15:00 人形机器人：从踢球到救人
Dennis Hong   美国加州大学洛杉矶分校教授、RoMeLa 实验室创始人                    

15:00-15:20 让机器人在身体和大脑上更聪明
Marc Raibert  美国波士顿动力公司创始人兼首席执行官                     

15:20-15:30 成果发布
主持：陈    英  中国电子学会副理事长兼秘书长                             

15:30-15:50 人形机器人的前沿趋势与应用前瞻
周    剑  优必选科技创始人、董事长兼首席执行官

15:50-16:10 工业 4.0 时代的“人”
曾学忠  小米集团高级副总裁                            

16:10-16:30 发展我们未来的“阿凡达”技术
Hiroshi Ishiguro   日本石黑浩研究所创始人，日本大阪大学教授                             

16:30-16:50 云网端融合的具身智能人形机器人
黄晓庆   达闼机器人有限公司创始人兼首席执行官

高峰对话—人形机器人前沿技术与产业发展

16:50-17:50

主    持：
席    宁  IEEE 机器人和自动化学会主席（2018）
               香港大学讲座教授、系主任、新兴技术研究所所长
对话嘉宾：
Alois C. Knoll  德国慕尼黑工业大学教授
王兴兴  宇树科技创始人兼首席执行官
任    雷  英国曼彻斯特大学终身教授，吉林大学唐敖庆讲座教授
陈建宇  清华大学交叉信息研究院助理教授、星动纪元创始人
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时间：8 月 19 日（周六）  14:00-17:00
地点：北人亦创国际会展中心 C 馆大会议厅

时间 会议内容

14:00-17:00 第六单元  融合发展—机器人产业健康生态论坛
主持：孙立宁  俄罗斯工程院外籍院士，苏州大学机电学院院长

14:00-14:20 机器人创新是全球机器人市场的驱动力
Zvi Shiller  以色列机器人协会主席

14:20-14:40 生成式人工智能实现突破创新需要良法善治
张    平  北京大学法学院教授，中国科学技术法学会常务副会长兼秘书长

14:40-15:00 机器人创新引领工业未来
张    扬  ABB 机器人中国区战略与业务发展负责人

高峰对话—共建机器人健康生态

15:00-16:00

主    持：
王田苗  北京航空航天大学教授，中关村智友天使研究院院长
对话嘉宾：
熊    蓉  浙江大学教授
刘昊扬  诺亦腾联合创始人兼首席执行官，北京体育大学特聘教授
熊俊杰  申昊科技集团副总裁
黄源浩  奥比中光科技集团股份有限公司董事长兼首席执行官

16:00-16:20 腔镜手术机器人领域的自主创新
徐    凯  北京术锐技术有限公司创始人，上海交通大学教授

16:20-16:40 投资机器人技术—以创新应对老龄化挑战
Yael Benvenisti  以色列 Mediterranean Towers 投资公司首席执行官

16:40-17:00 东盟机器人市场现状与前景展望
Chee-Fai Tan  东盟智慧产业联盟主席

雿㗐㎗㺉����� 䭽〄鎊곡䎸

Alexander Verl，自 2005 年起担任斯图加特大学机床和制造控制
工程研究所所长兼正教授。现任国际机器人联合会学术委员会主席和
德国装配和工业机器人学术学协会董事。

他曾任弗劳恩霍夫协会董事（2014-2016）、弗劳恩霍夫制造工
程与自动化研究所所长（2006-2014）以及 AMATEC Robotics GmbH
（1997-2005，2005 年起并入库卡机器人有限公司）创始人兼董事总
经理。

Alexander Verl 20 多年来致力于促进产学合作，主要涉及汽车工
业和机械工程领域的生产工程自动化。他持有数十项专利，创新成果
包括轻量级机器人、测量机器人、装载机器人、娱乐机器人、数控控
制系统、进给驱动装置、基于云计算的控制工程、实时数字孪生、软
件定义制造等。

Toshio Fukuda，于 1977 年毕业于日本东京大学，荣获工程博士
学位。现任名古屋大学名誉教授、早稻田大学教授，主要研究领域为生
物机器人，尤其是微纳米机器人领域。

Fukuda 博士曾任国际电气与电子工程师协会（IEEE）主席（2020
年）、IEEE X 分 部、系 统 与控 制 主任（2017-2018 年）、IEEE 第 10 区
主 任（2013-2014 年）、IEEE 机 器 人与自 动 化 学 会 主 席（1998-1999
年 ）、IEEE X 分 部 系 统 与 控 制 主 任（2001-2002 年 ）、IEEE/ASME 
Transactions on Mechatronics 联合创始主编（2000-2002 年）和施
普林格 ROBOMECH Journal 主编（2013 年至今）。他是 IEEE 纳米技
术理事会的创始总裁 (2002-2003 年，2005 年 )。2008-2013 年当选为
日本科学委员会委员。IEEE 机器人与自动化先锋奖 (2004 年 )、IEEE
机器人与自动化技术领域奖 (2010 年 )、Chunichi 文化奖 (2019 年 )。

Fukuda 博士曾为 IEEE 会士（1995 年）、SICE 会士（1995 年）、
JSME 会士（2001 年）、RSJ 会士（2004 年）、阿尔托大学科技学院名
誉博士（2010 年）、日本工程院院士（2013 年），并曾荣获紫绶褒章荣
誉勋章（2015 年）、瑞宝中绶章（2022 年）等。

Alexander Verl

Toshio Fukuda
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龚克，世界工程组织联合会（WFEO）前任主席，中国新一代人工智
能发展战略研究院执行院长，先进计算与关键软件（信创）海河实验室
主任，南开大学学术委员会主任。1977 年入北京理工大学学习，获电子
工程学士学位。1982 年由国家选派出国，在奥地利格拉茨技术大学获
技术科学博士学位，1987 年回国到清华大学任教。在清华大学工作期
间，曾任电子工程系主任、宇航中心主任、研究生院副院长、科技处长、
副校长和微波与数字通信国家重点实验室主任、清华信息科学技术国
家研究中心（原称国家实验室）主任。2006.7-2011.1 任天津大学校长，
2011.1-2018.1 任南开大学校长。

获聘俄罗斯宇航科学院外籍院士（2001）、东盟工程与技术科学院
外籍院士（2020）、联合国秘书长科学咨询委员会成员（2013-2017）、
国家高技术研发计划航天航空领域专家委员会专家（2001-2010）、中
国科协常委（2006-2016）等。

乔红，中国科学院院士，九三学社社员，第十四届全国政协委员，
中国科学院自动化研究所研究员。现担任多模态人工智能系统全国重
点实验室主任，九三学社中央委员、科技专门委员会副主任、院士工作
委员会委员，世界机器人合作组织理事长（首任、现任）、IEEE 总部会
士委员会委员（负责 IEEE 会士遴选工作）当选 IEEE 会士，首次从中国
内地当选并连任 IEEE 机器人与自动化学会管理委员会成员。

乔红是机器人理论与应用领域专家和学术带头人，长期工作在机
器人科研第一线，在受人启发的机器人决策、感知、控制及结构设计方
面做出了系统性、创造性重要贡献。她带领团队建立多个机器人产业化
基地，获国家高新技术企业机构称号。研究成果获国家自然科学奖二等
奖、北京市科学技术一等奖，均排名第一。

龚    克

乔    红

03 大会嘉宾
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Juha Röning，现任芬兰大学嵌入式系统专业教授兼中国天津工
业大学客座教授，仿生学和智能系统小组（BISG）首席研究员。1985 年
至 1986 年间，他通过美国景观建筑师协会 (ASLA)/ 富布赖特（Fullbright）
奖学金在美国辛辛那提大学机器人研究中心担任访问研究科学家。
1986 年至 1989 年间，他在芬兰科学院担任青年研究员。2000 年，他
被提名为国际光学工程学会（SPIE）学者。他拥有三项专利，在计算机
视觉、机器人、智能信号分析和软件安全领域发表了 400 多篇论文。他
是 DIMECC 公司 CyberTrust 项目的学术统筹，也是 H2020 HYFLIERS
和 CS-AWARE 项目的项目统筹。任职 CS-AWARE-NEXT 项目（Horizon 
Europe）的项目统筹以外，他目前还是 euRobotics 国际非盈利组织协
会科研部副主席，也是该组织与人工智能、数据与机器人协会（ADRA）
董事会成员。

Jeff Burnstein，现任先进自动化协会（A3）的理事长，该协会是北
美领先的贸易组织，代表着 1160 多家涉及机器人、人工智能、视觉、运
动控制和相关自动化技术的跨国企业。Burnstein 先生于 1983 年加入
该协会，曾担任过各种高级职务，最终于 2007 年晋升为理事长。他经常
在媒体上发表评论，与政策制定者讨论自动化问题，并定期在全球会议
上就全球自动化趋势、自动化对职业的影响以及超越工厂的自动化未
来等问题发表演讲。Burnstein 先生还是国际机器人联合会（IFR）执行
委员会成员。最近荣获被誉为“机器人行业的诺贝尔奖”的恩格尔伯格
领导奖。

Juha Röning

Jeff Burnstein
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陈志辉（Chee-Fai Tan），博士、教授，在制造业拥有超过 25 年的经验。
陈教授拥有令人印象深刻的专业背景。 目前，他担任东盟智慧产业联
盟主席，马来西亚机器人工业协会（MIRA）主席、马来西亚工程师学会
副主席以及东盟制造工程督察主席。此外，他还荣获东盟工程技术科学
院 (AAET) 院士和马来西亚工程师学会 (IEM) 会士称号。此外，陈教授
还是亚太工程师和国际专业工程师。目前担任鼎智科技的董事。他也是
吉隆坡建设大学常务副校长，积极参与智能制造战略举措并提供高端
技术咨询，在推动东盟及亚太地区行业数字化转型方面发挥着关键作用。
他的专业知识得到了全球认可，自 2019 年起担任 ISO/IEC 智能制造标
准图工作组 (ISO/IEC SM2TF) 的技术专家与亚洲高级生产力专家。 值
得注意的是，陈教授此前曾担任联合国教科文组织个人专家，为亚太经
合组织经济工程教育提供宝贵的帮助和支持。

王树新，1966 年 9 月生，工学博士，教授，博士生导师，中国工程
院院士。

现任重庆大学校长、党委副书记。1990 年 3 月参加工作，曾任天
津大学科技处处长，天津大学机械工程学院院长，天津大学党委常委、
副校长，天津大学党委常务副书记。

主要从事智能机器人与机械系统等方面的教学与研究工作。

Chee-Fai Tan

王树新
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José Vieira，博 士 学 历，教 授，土 木 工 程 师，在 工 程 教 育、研 究
和管理方面拥有丰富的经验。他是葡萄牙米尼奥大学 (University of 
Minho, Portugal) 的终身教授，曾担任该校执行校长 (1990-1998) 与
副校长 (1998-2002)。

2010 年至 2016 年担任葡萄牙工程师协会国家副主席，负责葡萄
牙语国家在工程教育和能力建设标准相互认可方面的国际合作事宜。 
2014 年至 2020 年间担任欧洲国家工程协会联合会 (FEANI) 主席。在
他的领导下，FEANI 开展了旨在提升工程师社会价值能见度的战略行动，
以强调未来的工程教育和实践中促进联合国可持续发展目标的重要意
义。 

自 2015 年以来，他一直作为执行理事会成员和战略规划委员会主
席参与 WFEO 活动。2019 年 11 月在墨尔本大会上当选为 WFEO 候任
主席，并于 2022 年 3 月在哥斯达黎加首都圣何塞举行的 WFEO 全体
大会上当选为 WFEO 主席。

Zvi Shiller，教授，现任以色列机器人协会主席，以色列阿里尔大学
机械工程与机电学院机械工程硕士项目主任，以及派斯林机器人与自动
驾驶汽车实验室主任。他曾获得特拉维夫大学工学学士学位，以及麻省
理工学院机械工程硕士和工程博士学位。Shiller 教授的主要研究领域
包括基于模型的越野车辆和智能道路车辆的最优运动规划和稳定控制。
此外，他还负责领导创新研究项目，指导学生从构思创意到制作可行的
原型，重点关注消费型和辅助型机器人技术。作为以色列机器人协会主席，
Shiller 教授积极推动以色列机器人技术产业发展，力争成为全球消费
型机器人技术领域的领导者。

José Vieira

Zvi Shiller
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Bikash Gurung，现任机器人和自动化技术领域非盈利非政府组
织——尼泊尔机器人协会（RAN）主席。他追求提高本地工程师全球竞
争力，11 年来积极促进年轻创客、制造商、创新者和工程师的发展。同时，
他还是一名电子与通信工程师。

他现任科学、技术和创新领域最高机构——尼泊尔科学技术学院
（NAST）的国家创新数字网络执行管理委员会委员、氧气使命团队（MOT）

执行主任、科技公司联合集团 Prabidhi Group 董事长。他还担任 Miss 
Tech:: RAN 主席，倡议用技术为女性赋能，并且是数字平等女性计划
（Project Digital SHE “Strengthening Her Digital Equality”）负责
人。他曾担任 2023 年首届全国创新大会组织者，在教育、科学与技术部
（MoEST）成立的抗击新冠高级委员会下设的技术发展和创新小组担
任组长。曾作为尼泊尔代表出席新加坡 STARS 研讨会。

刘连庆，博士，研究员，中国科学院沈阳自动化研究所副所长。获
得万人计划青年拔尖 (2014 年 )、中科院卓青项目 (2015)、国家自然科
学基金优秀青年基金 (2015 年 )、杰出青年基金 (2019 年 ) 等人才计划
支持；当选 IEEE 机器人与自动化学会副主席 (2018-2019)、资深顾问
(2020-2021)，担任国家机器人标准化总体组秘书长、“智能机器人”国
家重点研发计划总体组专家等。获 IEEE 机器人与自动化学会青年科学
家奖 (IEEE RAS Early Career Award) ，中国自动化领域年度人物，首
届熊有伦智湖优秀青年学者奖，中国科学院卢嘉锡青年人才奖，中国科
学院院长优秀奖，辽宁省青年五四奖章，辽宁省五一劳动奖章等荣誉。

Bikash Gurung

刘连庆

03 大会嘉宾
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王耀南，中国工程院院士，机器人技术与智能控制专家，湖南大
学教授 , 机器人视觉感知与控制技术国家工程研究中心主任。任中国
科协委员、全国智能机器人创新联盟副理事长、国家自然科学基金委
员会专家咨询委员、教育部科技委人工智能与区块链技术委员会委员
等。曾任国家 863 计划智能机器人领域专家、欧盟第五框架国际合作
重大项目首席科学家。

长期从事机器人感知与控制技术教学科研工作，成果获国家技术
发明二等奖 1 项、国家科技进步二等奖 4 项、国际 IEEE 机器人与自动
化领域“工业应用最高奖”，省部级一等奖 12 项。发表国际 IEEE 等
SCI 论文 200 余篇，出版机器人感知与智能控制等著作 15 部，获国家
发明专利 90 余项。

龙宝罗（Paulo Lopes），现在 IET 担任中国区负责人，全面负责制
定与执行 IET 在中国的业务发展战略，与全国各地主要的业务伙伴、政
府机构及协会组织、国内外企业等建立与加强合作伙伴关系。

宝罗先生拥有丰富的海外工作经验，十五年中在世界五大洲从事过
战略、管理、咨询、创新和认证等相关工作。他于 2014 年来到中国，一
直致力于支持国际机构在中国地区的业务拓展以及中资机构的国际化
发展。在来中国之前，宝罗先生曾在亚洲、中东、非洲和欧洲的非营利
组织及营利性机构工作，专注于可持续发展、碳中和、可再生能源和减
轻贫困等领域。

宝罗先生持有清华 - 麻省理工斯隆管理学院工商管理硕士学位，
以及伦敦帝国理工学院环境技术硕士学位。

王耀南

Paulo Lopes
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张建伟，德国汉堡大学信息学科学系教授，多模态智能机器人系
统研究所所长，德国国家工程科学院院士，德国汉堡科学院院士，清华
大学杰出访问教授。1986 年清华大学计算机系学士专业第一名毕业，
1989 年清华大学计算机系硕士毕业 ( 人工智能 )，1994 年德国卡尔
斯鲁厄大学计算机系博士毕业 ( 机器人 )。近三十年在从事及领导智能
系统的感知、学习和规划、多传感信息处理与融合、机器人操作系统、
动态控制人形机器人等方向的研究，为工业 4.0、康复医疗、家庭助老
服务等应用领域提供强人工智能的理论框架、计算模型及系统技术。
发表五百余篇论文及专著，并多次获得国际会议最佳论文奖。主持盟、
中德跨学科重大研究中心等多项重大机器人研发项目。IEEE Robotics 
Automation Society CAB A-VP。曾任机器人与自动化国际学术旗舰会
议 ICRA2011 程序副主席，MFI 2012 年总主席，世界智能机器人顶级
会议 IROS2015 总主席等。

侯文皓（Forest Hou），麦肯锡大中华区数字化运营业务负责人。
于 2011 年加入麦肯锡，目前专注于企业数字化转型业务的战略规划、
诊断 / 规划 / 实施、物联网生态圈建设、以及数字化人才培养工作。

加入麦肯锡之前，侯文皓在汽车、半导体、机械加工等行业 17 年
的企业高级运营管理经验。曾经工作、服务或合作各种规模、行业、和
工艺流程的外企、国企和私企工厂超过 300 家，主要客户包括汽车、高
科技、机械、基础材料等。他受邀协助世界经济论坛（WEF）专家认证
工业 4.0 的灯塔企业 50 多家。侯文皓是清华麦肯锡数字化能力发展中
心创始人，同时也是上海交通大学安泰管理学院 MBA 客座教授。

张建伟

Forest Hou
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Kazuhiro Kosuge，博士，担任香港大学电气与电子工程系机器人
系统讲座教授，JC STEM 软材料机器人实验室主任，以及创新制衣技
术研发中心副主任。他分别于 1978 年、1980 年和 1988 年获得东京工
业大学控制工程学士学位、硕士学位和博士学位。1995 年受聘东北大
学教授，2018 年至 2021 年 3 月担任特聘教授。2018 年荣获日本政府
颁发的紫绶褒章。2021 年，Kazuhiro Kosuge 教授荣获 IEEE RAS 乔治·萨
里迪斯领导奖（机器人与自动化方向）。他是电气与电子工程师协会（IEEE）
终身会士，也是日本机械工程师学会（JSME）、日本仪器与控制工程师
学会（SICE）、日本机器人学会（RSJ）和日本汽车工程学会（JASE）会
士和日本工程院院士。Kazuhiro Kosuge 教授曾于 2010-2011 年担任
IEEE 机器人与自动化学会主席，于 2015 年至 2016 年，担任 IEEE 第十
分会部主任；2020 年，担任 IEEE 技术活动副主席。

史元春 , 清华大学计算机系 “长江学者”特聘教授、青海大学校长
（清华大学对口支援岗位）。于清华大学计算机系获学士、硕士和博士
学位，1993 年至今任教清华大学计算机系，研究方向包括人机交互、人
机混合智能、普适计算、多媒体等，创新技术在产业大规模推广应用，
研究成果曾获得两项国家科技进步奖二等奖。现任普适计算教育部重
点实验室主任、启元实验室人机混合智能方向首席科学家，兼任人机交
互专业委员会主任。

Kazuhiro Kosuge

史元春
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孟庆虎（Max Q.-H. Meng），南方科技大学电子与电气工程系系
主任、讲席教授，加拿大工程院院士，IEEE 会士，国家特聘专家，广
东省高精尖人才，深圳市杰出人才。曾任加拿大阿尔伯塔大学终身正
教授及香港中文大学电子工程学系教授、系主任。研究领域涉及机器
人感知与智能、医疗手术机器人、以及服务机器人等。多个研究课题
独树一帜，国际领先。主持科研项目 60 余项，经费近亿元。发表论
文 700 多篇，申请专利 50 余项。入选全球前 2％顶尖科学家终身影响
力和年度双榜单。获颁各种奖励 30 余项。在国际会议做大会报告 160
多场。是机器人国际旗舰会议 IROS 2005 和 ICRA 2021 的大会主席。
是专科手术机器人领域独角兽公司“元化智能科技（深圳）有限公司”
的联合创始人和首席科学家。

Frank Chongwoo Park， 现 任 IEEE 机 器 人 与 自 动 化 学 会 主 席
（2022-2023）、首尔大学机械工程学教授与 AI 研究所成员。他还是
赛视智能科技的创始人——该公司为专门研究检测与质量控制的工业
AI 公司。他单独开发了 EDX 课程《机器人力学与控制 I-II》，并与人（凯
文 • 林奇 - Kevin Lynch）合著教科书《现代机器人学：力学，规划，
控制》（剑桥大学出版社，2017 年）。他是 IEEE 会士，也是《IEEE
机器人会刊》前主编。他拥有麻省理工学院（电气工程与计算机科学
系理学学士，1985 年）和哈佛大学（应用数学博士，1991 年）的学位，
并曾在加利福尼亚大学尔湾分校（助理教授）和香港科技大学（客座
教授）担任教职。他的研究领域涵盖机器人技术、计算机视觉和数学
数据科学。

Max Q.-H. Meng

Frank Park
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张旭，解放军总医院泌尿外科医学部主任，中国科学院院士，中
国医学科学院学部委员，中华医学会泌尿外科分会候任主任委员，北
京市医学会泌尿外科分会主任委员，中国人体器官捐献管理中心副主
任，中国抗癌协会腹腔镜与机器人手术分会主任委员，全军战创伤重
点实验室主任，中央保健委员会专家组成员，国家高科技研究发展计
划及全军重大后勤科研项目首席科学家，全军科技领军人才，国家杰
出青年基金、国家科技进步奖获得者，享受国务院特殊津贴，我国泌
尿外科腹腔镜和机器人技术的奠基人，《Bladder》、《微创泌尿外科
杂志》等学术期刊主编。

Dong-Soo Kwon，博士，1980 年获得韩国首尔大学机械工程学士
学位，1982 年获得韩国科学技术院（KAIST）机械工程硕士学位，1991
年获得美国佐治亚理工学院（Georgia Institute of Technology）机械
工程博士学位。1991 年至 1995 年担任橡树岭国家实验室研究员。曾是
韩国国家工程院（NAEK）成员。在韩国科学技术院（KAIST）任教期间，
曾担任未来医疗机器人中心主任和人机交互研究中心主任。目前是韩国
科学技术院（KAIST）机械工程名誉教授。他还是 IEEE 高级会士，韩国
医疗机器人协会名誉主席，亚洲计算机辅助外科学会（ASCAS）前任主
席。除了学术职务外，Dong-Soo Kwon 博士还创办了 ROEN Surgical 
Inc.，目前担任该公司的首席执行官。目前的研究领域包括医疗机器人、
人机交互和触觉技术。

张    旭

Dong-Soo Kwon
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Sergej Fatikow 教授，在俄罗斯乌法国家航空技术大学学习电子
工程与计算机科学，1988 年获得博士学位，研究复杂非线性系统的模
糊控制。1990 年，Sergej Fatikow 教授就任于德国卡尔斯鲁厄大学，
他在那里开创了微型机器人的新研究领域。1996 年成为助理教授，
1999 年获得任教资格。2000 年，Sergej Fatikow 成为德国卡塞尔大
学教授。一年后，他在德国奥尔登堡大学成立了一个新的微机器人与控
制工程部 (AMiR)。自 2001 年以来，他一直担任计算机科学系的全职教
授和 AMiR 的负责人。其研究领域包括微型机器人、高精度纳米级机器
人与自动化、SEM 内部纳米处理、基于 AFM 的机器人、纳米级传感器
反馈和机器人控制。Sergej Fatikow 教授发表了三本有关微型机器人
和纳米级机器人操作的著作，120 多篇章节书和期刊论文。他还是小规
模操控、自动化和机器人旗舰会议 (MARSS) 的创始主席。

王志东（Zhidong Wang），1995 年获日本东北大学工学博士学位。
1995 年加入东北大学智能机器人实验室，担任助理和副教授。2006 年
加入千叶工业大学先进机器人系，现任日本千叶工业大学（CIT）仿生系
统研究室教授和负责人。

王志东博士曾荣获多项最佳论文奖，包括 2005 年 JSME 最佳论
文 奖、2005 年 IROS Cybobotics 奖 以 及 2004 年 和 2019 年 ROBIO
最 佳机 器人论文 奖。他出席过多场学术会 议，并 担任 ROBIO2011、
Cyber2014 和 ROBIO2021 的大会主席，以及 ICRA2011 和 IROS2013
的项目联合主席。王志东博士目前担任日本横滨 ICRA2024 大会主席。
2015 年至 2017 年，当选电气与电子工程师协会（IEEE）机器人与自动
化学会（RAS）管理委员会（AdCom）委员，2018 年至 2021 年，他担
任 IEEE RAS 电子产品和服务委员会（EPSB）董事会副主席。其主要研
究领域涉及人机交互、分布式机器人、微 / 纳米操作以及协作机器人的
应用。

Sergej Fatikow

Zhidong Wang
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Wolfram Burgard，德国纽伦堡工业大学教授。其研究领域涉及
将人工智能和机器学习等技术应用于制造在环境中长时间自主操作
的机器人。他在状态估计、导航、定位、SLAM 和移动操作等相关技术
上做出了重 大贡献。Wolfram Burgard 教 授因此 荣获德国最负盛名
的研究奖项——德国科学基金会颁发的戈特弗里德·威廉·莱布尼茨奖
（Gottfried Wilhelm Leibniz Prize），以及欧洲研究理事会颁发的高
级资助金。2022 年，Wolfram Burgard 教授获得了 IEEE 技术领域奖。
他是 AAAI、EurAI 及 IEEE 会士，也是德国国家科学院利奥波第那科学
院和海德堡科学与人文学院院士。

陈本美（Ben M. Chen），现为香港中文大学 (CUHK) 机械与自动
化工程学系教授。在 2018 年加入 CUHK 之前，他曾在新加坡国立大学
电气与计算机工程系担任了 25 年的教务长下属讲座教授。1992 年至
1993 年任美国纽约州立大学石溪分校电气工程系助理教授，1983 年
至 1986 年任中国华南计算机公司软件工程师。他目前的研究领域是无
人系统及其应用。

陈教授是 IEEE 会士和新加坡工程院院士。他撰写 / 合著了数百篇
期刊和会议文章，以及十本关于控制理论和应用、无人系统和金融市
场建模的研究专著。他曾服务于十余个国际期刊的编辑委员会，包括
Automatica 和 IEEE Transactions on Automatic Control。他目前担
任《无人系统》期刊主编和《国际鲁棒与非线性控制杂志》编辑。

Wolfram Burgard

Ben M. Chen
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Marc Raibert，现任人工智能研究院执行主任，该研究院是一个
新型研究实验室，致力于赋予机器人先进的身体技能和更强的智能。
此外，他还是波士顿动力公司的创始人和董事长，该公司是世界上最
有影响力的机器人组织之一，曾生产过 BigDog、Atlas 和 Stretch 等
机器人，现正向世界各地的用户提供 Spot 机器人产品。在创办波士顿
动力公司之前，雷伯特曾在卡内基梅隆大学和麻省理工学院担任电气
工程和计算机科学教授，在此创建了 LegLab，是一个助力为高动态机
器人建立科学基础的实验室。雷伯特是 AAAI 创始会士、美国国家工程
院院士，被 IEEE 评为机器人先锋，并于 2022 年荣获恩格尔伯格技术奖。
雷伯特开发的两个机器人——单足机器人 Hopper 和 BigDog，被选入
机器人名人堂。

周剑，优必选科技创始人、董事长、CEO，广东省第十三届人民
代表大会代表，APEC 中国工商理事会青年企业家委员会委员，深圳市
地方级领军人才，深圳市人工智能产业协会智能机器人首席专家。

周剑是中国人形机器人行业的开拓者，于 2012 年 3 月创办优必
选科技，是人形机器人的领导者和智能服务机器人的领航企业。在周
剑的带领下，优必选科技秉承着“让智能机器人走进千家万户，让人
类的生活方式变得更加便捷化、智能化、人性化”的使命，布局了人
形机器人全栈式技术，是全球极少数完成小扭矩到大扭矩（扭矩从
0.2Nm 到 200Nm）伺服驱动器批量生产的公司，并推出了中国首个
商业化双足真人尺寸人形机器人 Walker。

Marc Raibert

周    剑
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姚期智，世界著名计算机科学家，2000 年图灵奖得主，2021 年
京都奖得主。哈佛大学物理学博士及伊利诺伊大学计算机科学博士。
先后任教于麻省理工学院、斯坦福大学、加州伯克利分校、普林斯顿
大学 , 2004 年回国出任清华大学教授。2005 年创办计算机科学实验
班（姚班），2011 年创办清华大学交叉信息研究院及量子信息中心。
2018-2020 年先后创立南京图灵院、西安核心院、上海期智研究院，
旨在深化人工智能科技及其成果转化。中国科学院院士，美国科学院
外籍院士，美国科学与艺术学院外籍院士。

Dennis Hong，博士，美国加州大学洛杉矶分校机械与航空航天
工程系教授，机器人与机械实验室（RoMeLa）创始人。主要从事机器
人运动和操纵、自动驾驶车辆和仿人机器人研究。研究成果曾被多家
国内外媒体报道，华盛顿邮报杂志曾称洪博士为“机器人领域的达·芬
奇”。

Dennis Hong 博士曾入选《科技生活》（Popular Science）杂
志评选的第八届“杰出十大”、 威斯康星大学麦迪逊分校校友评选的
“40 岁以下杰出人物”（Forward Under 40），并获得美国普渡大学
评选的 40 位“40 岁以下杰出校友”称号。此外，他还曾荣获美国国
家科学基金会颁发的“职业发展奖”（CAREER）、国际汽车工程学会
（SAE International）颁发的“国际迪德工程奖”、以及美国机械工
程师学会（ASME）颁发的“弗洛伊登斯坦 / 通用汽车青年研究员奖”
（Freudenstein / GM Young Investigator Award）等多项荣誉。

姚期智

Dennis Hong
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黄晓庆，达闼机器人股份有限公司董事长兼 CEO，曾任 UT 斯达
康公司高级副总裁兼首席技术官，中国移动研究院院长，华中科技大
学电子信息与通信学院院长等职务。黄晓庆先生是具有全球影响力的
前沿技术领域专家，2016 年获国际电气电子工程师协会（IEEE）的年
度 IEEE CQR 主席大奖。2015 年创立达闼科技，他创新性的提出并成
功实现了“云端机器人”的架构，带领公司开发运营基于海睿 HARIX
操作系统的多款云端机器人，并形成了共享共生的云端机器人业态，
被誉为“云端机器人之父”。

席宁教授，毕业于美国华盛顿大学，获得系统科学与数学博士学
位。现任香港大学工业及制造系统系机器人与自动化讲座教授及系主
任，及香港大学新兴技术研究所所长。加入香港大学之前，他曾任美
国密歇根州立大学杰出教授，和机电与计算机工程系 John D. Ryder
讲座教授，并担任机器人与自动化实验室主任。席宁教授当选 IEEE 
Fellow，并担任 IEEE 纳米技术理事会主席（2010-2011），和 IEEE
机器人及自动化学会主席（2018）。席宁教授取得 30 多项发明专利，
多次斩获国际奖项：包括国际 2007 年度 SPIE 纳米工程奖、美国自然
科学基金会授予的 Faculty Early Career Development 奖， IEEE 机
器人与自动化学会的青年科学家奖（Early Academic Career）等。他
的研究领域包括机器人、制造自动化、微 / 纳米制造、纳米传感器和
系统以及智能控制和系统。

黄晓庆

席    宁
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曾学忠，出生于 1973 年 7 月，于 1996 年取得清华大学物理学士
学位及高级工商管理硕士学位。现任小米集团高级副总裁兼手机部总
裁。

曾学忠于 2020 年加入本集团，负责手机产品的研发和生产工作。
加入本集团前，历任中兴通讯高级副总裁兼中国区总裁、中兴通讯执
行副总裁兼中兴终端首席执行官，还曾担任紫光集团有限公司全球执
行副总裁、紫光股份总裁，紫光展锐 CEO、汇芯通信技术有限公司董
事长兼总经理等高级管理职位。曾学忠作为优秀的管理者和通信行业
专家，在企业战略、创新变革等方面有丰富的实践经验。

Hiroshi Ishiguro，1991 年 获 得 日 本 大 阪 大 学 博 士 学 位， 目 前
担任大阪大学系统创新学院教授、高级电信研究所（ATR）Hiroshi 
Ishiguro 实 验 室 客 座 主 任、MOONSHOT 研 发 项 目 经 理、2025 年
日本大阪关西世博会主题项目制作人和 AVITA, Inc. 的首席执行官。
Hiroshi Ishiguro 教授的研究领域涉及交互式机器人、化身和人型机器
人学。Geminoid 化身机器人就是他自己的复制品。2011 年，Hiroshi 
Ishiguro 教授荣获大阪文化奖。2015 年，他荣获日本文部科学省颁发
的科技奖。同年，他还在迪拜荣获谢赫·穆罕默德·本·拉希德·阿勒马
克图姆知识奖。2020 荣获 Tateisi 奖，2021 年获得奥胡斯大学荣誉博
士学位。

曾学忠

Hiroshi Ishiguro
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任雷，英国曼彻斯特大学终身教授，国家特聘专家，国家重大人
才工程讲座教授，吉林大学唐敖庆讲座教授、仿生健康学科带头人，
现任国际生物医学工程学会（BMES）理事及英国区域主席、国际仿生
工程学会（ISBE）副秘书长、国际机构学与机器科学联合会（IFToMM）
英国区秘书长等职务。长期从事仿生机器人和人体科学研究，主持中
英国家级项目 30 余项，在国际学术期刊发表论文 300 余篇，公开和
授权国际、中国发明专利 200 余项。研究成果被 Nature、Science 
News、 BBC 等国际媒体报道，在国际、中国的著名企业获得转化应用，
产生了显著经济和社会效益，获国家和省部级科技奖励 6 项。

陈建宇，清华大学交叉信息研究院助理教授、星动纪元创始人。
他在清华大学取得学士学位，在加州大学伯克利分校取得博士学位，
师从美国国家工程院院士、机电控制学科先驱 Masayoshi Tomizuka
教授。他近年来在机器人与人工智能的交叉领域从事前沿研究与产业
化探索。他的目标是构建出具备高性能、高智能的通用人形机器人软
硬件系统。他在机器人与人工智能领域的国际顶级会议和期刊上发
表了五十余篇论文，部分论文入围 L4DC 2022、IEEE IV 2021、IFAC 
MECC 2021 等国际会议优秀论文奖。他在 2021 年入选了“福布斯中
国 30under30” 榜单。

任    雷

陈建宇
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Alois C. Knoll 教授，慕尼黑工业大学（TUM）计算、信息和技
术学院（CIT）正教授，担任机器人，人工智能（AI）和嵌入式系统
的负责人。

Alois C. Knoll 教授创办了电气与电子工程师协会（IEEE）的“人
形机器人”系列会议，并担任 Humanoids2000 项目委员会主席。
他曾主持过多个大型欧盟项目，包括 ECHORD++ 重大计划，旨在将
新的机器人技术推向市场，促进技术成熟。他为人脑计划及其子项目
“神经机器人”作出重大贡献。他还担任新加坡国立大学和南洋理工
大学的客座教授。

在教学领域中，克诺尔教授指导了 100 多名博士生，其中 13 人
已成为教授，另外 50 名博士生正在培养中。他还发表了 1000 多篇
同行审议的技术出版物。

Alois C. Knoll 教授是东京大学工程学院院士和 IEEE 会士。

王兴兴，宇树科技（Unitree Robotics）创始人、CEO、CTO，科
技至上主义者。在硕士研究生期间全球范围内开创性的开发了使用低
成本外转子无刷电机驱动的高运动性能小型四足机器人 XDog。2016
年宇树科技（Unitree Robotics）成立，在全球率先公开零售高性能
四足机器人，全球销量领先，显著推动了全球高性能四足机器人的市
场化进程。

曾受邀参加 ICRA2018~2022 足式机器人论坛演讲等国际顶级机器
人会议，带领团队累计申请国内外专利 200 余项，带领公司产品登上
央视牛年春晚、美国超级碗等顶级舞台。

Alois C. Knoll

王兴兴
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张雷，教授级高级工程师，目前担任沈阳新松机器人自动化股份
有限公司首席技术官。他同时还是中国科学院大学硕士研究生导师，
“中国移动机器人产业联盟”主席。作为新松公司在机器人领域的学
术带头人和组织管理者，先后开发出多个系列的具有自主知识产权的
机器人系列产品。其中，最先成功地将 AGV 技术及产品出口韩国，后
来又成功研制出我国第一辆激光导航移动机器人，并成功地开发出基
于 CAN 总线的分布式控制结构的新型机器人控制器，创造了移动机器
人领域众多第一。由于技术上的领先，产品陆续出口到墨西哥、印度、
俄罗斯、加拿大、韩国、美国、英国等多个国家，打破了国产机器人
只有进口没有出口的历史，为推动我国机器人事业的发展作出了突出
贡献。

2018 年初，新松移动机器人团队承担了由著名导演张艺谋执导的
平昌冬奥会“北京八分钟表演”中机器人编队表演的艰巨任务。

赵春江，现任国家农业信息化工程技术研究中心主任，国家农业
智能装备工程技术研究中心首席专家。兼任中国人工智能学会副理事
长、中国农业工程学会名誉理事长、中国农机学会副理事长、日本亚
洲精准农业组织（ACPA）会常务理事、美国国际精准农业学会（ISPA）
中国首席代表、国家新一代人工智能战略咨询委员会成员。主要从事
农业智能系统技术与装备研究。先后牵头实施了我国 863 计划“电脑
农业”“数字农业”“精准农业”等专项研究。2017 年当选中国工程
院院士。

张    雷

赵春江
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赵明国，博士，清华大学自动化系研究员、机器人控制实验室主任、
清华大学无人系统中心类脑机器人中心主任。 

赵明国主要从事足式仿生机器人及无人驾驶自行车的研究，共发
表论文 50 余篇，授权国家发明专利 10 余项。目前作为清华大学自动
化系“智能机器人” 团队和清华大学“类脑计算中心”的核心成员，
基于清华大学自主研发的“天机”芯片开展类脑机器人及系统的研究。 

他的主要研究工作如下：1. 融合“类脑芯片”及“类脑计算”构
建人工通用智能研究平台；2. 基于类脑计算的机器人控制

罗仁权（Ren C. LUO）教授，获得德国柏林理工大学电子工程专
业硕士与工程博士文凭，担任 IEEE 和 IET 会士。他是台湾大学何宜慈
讲座教授；曾担任全球第三大机床制造商又嘉集团首席技术官（CTO），
也是华硕公司 CTO。曾担任中正大学两届大学校长和工程学院院长，
台湾机器人学会创办主席，以及 IEEE 工业电子学会主席。

罗教授曾任美国罗利北卡罗来纳州立大学电机电脑工程系助理教
授、终身副教授和正教授。他是日本东京大学东芝讲座教授。罗教授
的专业领域包括人工智能增强型智能机器人控制系统、多传感器融合、
智能制造和自动化技术。至今，他共撰写了 550 余篇论文，发表在经
同行评议的国际会刊 / 期刊和会议上。

罗教授曾担任《IEEE 工业信息学会刊》（2016-2022 年，影响因
子 12.3）主编，也是《IEEE/ASME 机械电子学会刊》主编。罗教授曾
荣获 IEEE 尤金·米特尔曼杰出研究成就奖、IEEE IROS 创新技术奖、
美国铝业公司（ALCOA）杰出工程研究奖等。

赵明国

Ren C. LUO
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Stav Gizunterman，现任美特力公司（Maytronics Inc.）首席解
决方案官。斯塔夫自加入美特力公司后，现拥有超过 15 年的研发和产
品经验。斯塔夫曾在 Orbit 担任研发和解决方案副总裁、全球销售及
市场营销执行副总裁。持有以色列本古里安大学通信系统工学学士学
位和英国赫瑞瓦特大学工商管理硕士学位。

Massimiliano Zecca，他担任英国拉夫堡大学机械、电气与制造
工程学院（MEME）医疗技术专业教授，穿戴式仿生机器人研究团队
领导人。他也是英国东米德兰兹郡国家体育运动医学中心的重要成员，
并持续担任日本东京早稻田大学机器人学客座教授。

社会基础设施技术中，机器人技术有望发挥重要作用，帮助解决
21 世纪出生率下降和老龄化问题。人类就是最为精细的终极机器人系
统。通过观察和分析人类，能够阐明人类身体控制背后“繁简得宜”
的机制。这将成为一种极为重要的手段，有助于为老龄化社会打造更
好的医疗保健系统、人体辅助设备、遥操作方法等。

Stav Gizunterman

Massimiliano Zecca

03 大会嘉宾
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马清海，正高级经济师，现任 SMC 投资管理有限公司、SMC 自
动化有限公司总经理，中国工业工程学会副主任；北京市职业技术教
育学会机电技术应用专业委员会理事；北京经开区企业协会外商投资
企业分会副会长；浙江大学隐形冠军国际研究中心企业委员；日本产
业训练协会 MTP、 TWI 授证讲师。

作为 SMC 中国早期的创业者，他参与并主持了在北京一个研发中
心、四个现代化制造工厂的建立。近年他重新规划 SMC 中国亚太地区
事业蓝图，重组 SMC 中国营销体制，全面推进 SMC BCP（Business 
Continuity Plan) 计划、SDGS 事业、节能 &CO2 消减事业，打造了一
个百亿级的高端装备和核心零部件配套企业。

刘云辉，北京理工大学学士毕业，日本东京大学数理和信息工程
博士；曾在日本通商产业部电子技术综合研究所任研究科学家，1995
年加入香港中文大学机械与自动化工程学系，现任卓敏讲座教授，香
港中文大学天石机器人研究所所长，香港特区政府 InnoHK 创新平台
资助的香港物流机械人研究中心行政总裁；国家特聘专家，长江学者；
哈尔滨工业大学、国防科技大学、北京理工大学、浙江大学等兼职教授。
刘教授的研究领域为视觉引导机器人控制、医疗机械人、工业车辆无
人驾驶、物流机器人、建筑机器人、机器智能等。多次担任主要国际
会议组委会主席，是国际电子电机工程师学会（IEEE）会士和香港工
程师协会会士。刘教授积极开展机器人产业化，是未来机器人、筑橙
科技、康乐思腾机器人等联合创始人。

马清海

刘云辉
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张平，北京大学知识产权学院常务副院长、法学院教授。中国科
学技术法学会常务副会长，秘书长。北京大学粤港澳大湾区知识产权
发展研究院执行院长。曾在美国华盛顿大学法学院、日本东京知识产
权研究所、美国斯坦福大学法学院做访问学者。

重点研究领域：知识产权法、互联网法、个人信息保护法，开源
社区规则及标准必要专利等问题。曾参加国家中长期科技发展规划研
究；主持科技创新与知识产权战略研究、信息社会知识产权保护与应
用研究、中国高校专利成果转化模式及政策研究、互联网基础立法、
数据要素市场建制与法律治理等多项国家重点研究项目。著有《知识
产权法》《标准化与知识产权战略》《共享智慧：开源软件知识产权
问题解析》等，代表论文“论知识产权制度的产业政策原则”以及百
余篇学术论文。

2014 年加入 ABB，现担任 ABB 机器人中国区战略与业务拓展负
责人。负责 ABB 机器人业务部中国区的战略规划与落地，以及市场研
究等相关工作。加入 ABB 前，张扬服务于安永中国战略咨询团队。张
扬在智能制造和机器人领域拥有超过 15 年工作经验。张扬拥有北京航
空航天大学学士学位，新加坡国立大学硕士学位，以及中欧国际工商
学院 MBA 学位。

张    平

张    扬
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Mubarak M. AlGhubari，作为检验和质量管理专家在沙特阿拉伯
国家石油公司任职 25 年有余。Mubarak 持有法赫德国王石油和矿产
大学机械工程学士学位。他在石油天然气和大型石化项目的质量和执
行管理方面身兼多职 , 拥有质量管理、项目执行和机械资产清查方面
的多项专业认证。他是国家检验技术与质量保证研究所（ITQAN）的
董事会成员。目前，他负责沙特阿美的检验技术服务，管理检验部、
无人机部、机器人技术部等部门的公司领导层。

孙立宁，博士、教授、博导，何梁何利基金获得者、国家杰出青
年基金获得者、长江学者特聘教授、国家万人计划专家、苏州大学机
电学院院长、机器人与微系统研究中心主任、先进机器人技术与系统
国家重点实验室（哈尔滨工业大学）副主任、江苏省先进机器人技术
重点实验室主任。担任国家科技部“十五”、“十一五”、“十二五”863
计划先进制造领域机器人与微纳制造技术主题专家。主要从事工业机
器人及机电一体化装备、微纳米操作机器人与装备、医疗与特种机器
人的等研究。主持国家自然科学基金、863 计划、973 计划、国家重
大专项等项目 20 多项，获国家技术发明、科技进步二等奖 2 项、黑龙
江省技术发明、科技进步一等奖 3 项，发表论文 500 多篇，授权国家
发明专利 50 多项，多项成果实现了产业化。

Mubarak M. AlGhubari

孙立宁
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刘昊扬，北京诺亦腾科技有限公司 CEO，北京体育大学二级教授，
2003 年毕业于美国约翰·霍普金斯大学，获博士学位。刘昊扬在交叉
学科融合与应用方面有着丰富的经历，研究兴趣包括动作捕捉、虚拟
现实、人工智能、传感器技术与应用、计算力学等方面，近年来专注
于智能技术在健康领域的应用，尤其是在智能医疗装备、数字康复与
训练方面的创新研究。

致力于将科技创新转化为实际生产力，刘昊扬领导开发的“基于
MEMS 惯性传感器的动作捕捉技术”在动作捕捉技术领域具有广泛的
影响力，全球有超过 50 个国家用户使用，获得了大量专业领域的奖项
与荣誉。

刘昊扬研究兴趣广泛，论文发表在计算机科学、工程、临床医学、
体育科学等不同期刊，拥有超过 50 项专利。刘昊扬还参与创建了北京
体育大学体育工程学院，并担任特聘教授，持续推动复合型人才的培
养工作。

熊俊杰，工学硕士，英国帝国理工学院材料科学与工程专业硕士，
长江商学院 MBA 学位，现任杭州申昊科技股份有限公司副总经理，专
业从事智能机器人运营管理工作以及产学研合作管理工作。长期与斯
坦福大学、浙江大学、北京理工大学等高校专家进行智能机器人相关
方面的技术进行探讨与研究，在智能机器人的深度学习，视觉，图像
识别等核心技术方面做了大量的研究。

刘昊扬

熊俊杰
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王田苗，北京航空航天大学教授、博导，机器人研究所名誉所长，
中关村智友研究院院长，国家特聘教授长江学者，国家杰出青年基金
获得者，IEEE R&A 北京大区主席，国家科技部“十二五”服务机器人
重点专项专家组长，雅瑞资本、真格基金、普华资本首席科技咨询顾问。

作为创业导师，孵化指导学生创建了：医疗机器人（天智航、柏
惠维康），九号服务机器人（Segway-Ninebot），车联网大数据（博
创联动）等多家已上市和拟上市高科技企业。

熊蓉，浙江大学求是特聘教授、国家重点研发计划智能机器人重
点专项专家组成员、五一巾帼奖章获得者。主持 2030 新一代人工智能
重大项目等国家和省部级项目 20 余项，在腿足机器人鲁棒平衡控制、
移动机器人鲁棒定位导航、操作机器人高精高效作业等方面取得重要
突破，研制了国际知名的乒乓球对打仿人机器人等。在 IEEE 汇刊等发
表论文 100 余篇，授权国家发明专利 60 余项、国际 3 项、及国家标
准 2 项，技术推广应用于工业、特种、航天等领域，培育了电力巡检
机器人、智能物流机器人等新产品，获浙江省科学技术奖一等奖、国
家教学成果奖二等奖等。

王田苗

熊    蓉
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黄 源 浩， 奥 比 中 光 科 技 集 团 股 份 有 限 公 司 创 始 人、 董 事 长 兼
CEO，光学测量专业博士，北京大学工学院先进制造与机器人系客座
教授。本科、硕士、博士分别毕业于北京大学、新加坡国立大学、香
港城市大学，并在麻省理工学院 SMART 研究中心等多个国际知名课
题组开展博士后研究工作。入选国家级人才计划专家，担任广东省珠
江团队及深圳市孔雀团队带头人，获评“深圳经济特区建立 40 周年创
新创业人物和先进模范人物”、第五届“广东省非公有制经济人士优
秀中国特色社会主义事业建设者”、第八届“中国侨界贡献奖”、“深
圳十大杰出青年”。

徐凯，北京术锐技术有限公司创始人，上海交通大学教授、博导。
基金委优青、北京市海聚特聘专家、教育部新世纪优秀人才、上海浦
江人才、青年科技启明星。清华大学学士、硕士，美国哥伦比亚大学
博士，曾获哥伦比亚大学最高的杰出校长奖学金和中国国家优秀自费
留学生奖学金。主持国家自然科学基金项目 4 项，科技部重点研发计
划专项项目 1 项，发表 Sci/Ei 论文 100 余篇，作为第一发明人获中外
专利授权 100 余项。担任世界机器人学顶级杂志 IEEE Transactions 
on Robotics 副编辑、国际委标准国际专家。
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Yael Benvenisti， 博 士，Mediterranean Towers Ventures 首 席
执行官。该公司为一家风险投资公司，专注投资 Agetech（健康老龄
化技术）和初创健康技术公司。

Yael Benvenisti 博士是以色列创业型 Agetch 生态系统创始人之
一，也是以色列老年学学会董事会成员和以色列领袖论坛成员。多年来，
Yael Benvenisti 博士组织了多场本地和国际会议并担任会议主席、特
邀演讲嘉宾。她曾参与撰写多篇（本地和国际）政策文件，并致力于
促进市级、国家级和国际项目 / 技术实施。

2023 年，Yael Benvenisti 博士入选以色列长寿影响人物。

Yael Benvenisti黄源浩

徐    凯



PA(&
��

PA(&
��

大
会
论
坛

P
A
R
T

II

大
会
论
坛

P
A
R
T

II

04 专题论坛布局图

傞���������ꢂ��������� 䎃����剢��� 傈���������������

㖑���������挿�����⻌➃❠⴯㕂꣢⠔㾝⚥䗱 $껧✳㽻⠔雳㹔�A#

絆絉卹匬���

翫䌏⚺䌏

承办单位：
中国医学装备协会
机械工业仪器仪表综合技术经济研究所
北京生物医学工程学会
北京市医疗机器人产业创新中心
骨科手术机器人北京市工程研究中心
国家骨科手术机器人应用中心技术指导委员会

2023 世界机器人大会
【机器人 + 医疗健康】- 医疗机器人创新发展论坛

袙㹻뚡
中国工程院院士，清华大学附属
北京清华长庚医院院长

歊���⠚�
中国工程院院士，北京积水潭医
院首席科学家

桬吆倝�
中国工程院院士，重庆大学校长

05专题论坛议程
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◆   裳⼸鵴  北京积水潭医院院长
◆   ゠倝㹈  北京积水潭医院副院长
◆   ⴬❇ⱙ  北京积水潭医院副院长
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时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位
痦♧鿈ⴔ�䒓䍋䒭��
主持人：裳⼸鵴  北京积水潭医院院长

09:30-09:35 致欢迎辞
歊����⠚
中国工程院院士，北京积水潭医院首席
科学家

09:35-09:45 致辞 中国医学装备协会致辞

09:45-09:55 致辞 北京市人民政府致辞

09:55-10:05 致辞 国家卫生健康委员会致辞

10:05-10:15 致辞 工业和信息化部致辞

痦✳鿈ⴔ�ꤎ㡦雷㗐
主持人：゠倝㹈  北京积水潭医院副院长

10:15-10:35 外科的精准医学体系
袙㹻뚡
中国工程院院士，清华大学附属北京清
华长庚医院院长

10:35-10:55 医疗机器人进展 桬吆倝
中国工程院院士，重庆大学校长

10:55-11:15 医学转化与创新的思考（线上）
歊����⠚
中国工程院院士，北京积水潭医院首席
科学家

痦♲鿈ⴔ�㷖助❜崨
主持人：⴬❇ⱙ  北京积水潭医院副院长

11:15-11:30 远程手术机器人技术发展 桬ⱙ䔂
北京积水潭医院主任

11:30-11:45 人工智能 AI 在骨科中的应用 桬����䀵
中国人民解放军总医院主任

11:45-12:00 康复机器人的研究进展 ⣵㟞䎛
中国科学院自动化所研究员

12:00-12:15 腔镜手术机器人研究进展 䖛����Ⳮ�
上海交通大学教授

傞���������ꢂ��������� 䎃����剢��� 傈���������������

㖑���������挿�����⻌➃❠⴯㕂꣢⠔㾝⚥䗱 $껧✳㽻⠔雳㹔 $

絆絉卹匬���

雿㗐⚺䌏

主办单位：
中国电子学会

承办单位：
中国数字经济百人会
伏羲九针智能科技（北京）有限公司

2023 世界机器人大会
【机器人 + 医疗健康】- 智能医疗器械创新发展论坛

㷆䎧贄
加拿大工程院院士、IEEE Fellow、香港工程师学院院士、南方科技大学讲席教授

雿㗐⚺䭯
◆   䌢����僈  陕西师范大学特聘教授，美国普渡大学访问学者，美国麻省理工学院访问学者，德

国宇航中心访问学者

05专题论坛议程
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时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

上半场：高端医疗器械突围之路

09:00-09:05 致欢迎辞 桬㣔赙
中国电子学会副秘书长

09:05-09:10 致辞

㷆䎧贄
加拿大工程院院士、IEEE Fellow、香
港工程师学院院士、南方科技大学讲席
教授

09:10-09:30 基于传感技术的反流监测系统应用 叜����窚
瑞思泰克智能科技公司总裁

09:30-09:50 国产图迈手术机器人 5G 远程手术
应用

⴬����ꨍ
上海微创集团首席商务官

09:50-10:10 神经外科手术机器人的创新发展及
应用

⴬俒⽇
华科精准医疗科技 CTO

10:10-10:30 康养机器人产业发展与探索 勚㷖㪭
沈阳新松机器人医疗事业部总经理

下半场：智能医疗器械创新之路

10:30-10:50 发布《医疗机器人产业发展报告》 ꯷桪䙕
众诚智库总裁

10:50-11:10 “精准、突破”——穿刺机器人创
新之路

悭����䁌
伏羲九针智能科技联合创始人

11:10-11:30 从智能交互到临床医疗
⴬僂䪋
北京诺亦腾科技有限公司创始人兼
CEO

11:30-11:50 手术机器人注册实务与临床评价策略 ワ����併
法荟注册事务总监

傞���������ꢂ��������� 䎃����剢��� 傈���������������

㖑���������挿�����⻌➃❠⴯㕂꣢⠔㾝⚥䗱 $껧✳㽻⠔雳㹔 A#

絆絉卹匬���

翫䌏⚺䌏

承办单位：
中关村融智特种机器人产业联盟

2023 世界机器人大会
【机器人 + 安全应急】- 特种机器人产业协同发展论坛

꣥儯⚎
中关村融智特种机器人产业联盟联合创始人

⴬鵳Ɤ
科技部高技术中心研究员

雿㗐⚺䭯
◆   ⴬����蜨  中关村融智特种机器人产业联盟副秘书长

05专题论坛议程
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时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

14:00-14:05 论坛开幕

14:05-14:15

致辞

꣥儯⚎
中关村融智特种机器人产业联盟联合
创始人

14:15-14:25 ⴬鵳Ɤ
科技部高技术中心研究员

14:25-14:35 嘉宾致辞
劫渤ⱙ
原北京市通州区人民政府副区长，北京
市公安局通州分局局长

14:35-14:55 科学推进新时期我国消防与应急救
援机器人的发展

譨����卌
应急管理部上海消防研究所所长

14:55-15:15 仿生机器人技术研究与发展

擔����要
浙江大学求是特聘教授 , 智能系统与控
制研究所，机器人实验室主任，机器人
研究中心副主任

15:15-15:35 恶劣环境下应急救援机器人产业发
展现状思考

娀✻뚱
北方自动控制技术研究所研究员，陆上
无人系统研发部副主任

15:35-15:55 挑战与机遇：人工智能赋能应急搜
救

齌䘋⚎
清华大学教授，人工智能研究院视觉智
能研究中心主任

15:55-16:15 用机器人守护安全，特种巡逻机器
人的创新与实践

厣����卌
广州高新兴机器人有限公司创始人、董
事长

16:15-16:35 电力机器人技术演进与应用展望

桬峿⯕
中国科学院特聘研究员，先进机器人
学与机构学国家级国际联合研究中心
（NCARM）副主任

16:35-17:00 互动交流

傞���������ꢂ��������� 䎃����剢��� 傈���������������

㖑���������挿�����⻌➃❠⴯㕂꣢⠔㾝⚥䗱 $껧✳㽻⠔雳㹔 $

絆絉卹匬���

雿㗐⚺䌏

主办单位：
住房和城乡建设部科技与产业化发展中心
中国电子学会

承办单位：
中国建筑集团有限公司
广东博智林机器人有限公司

2023 世界机器人大会
【机器人 + 建筑】- 重塑建筑行业新模式发展论坛

⴬倝ꝓ
住房和城乡建设部科技与产业化发展中心主任

雿㗐⚺䭯
◆   끩妇⠭  住房和城乡建设部科技与产业化发展中心副处长

05专题论坛议程
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时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

14:00-14:20 致辞

14:20-14:50 机器建造 —— 建筑业流程再造的
机遇与挑战

倰⚎䎂
清华大学土木水利学院院长、教授

14:50-15:20 智能建造装备与建筑机器人的探索
与实践

桬䒓䔂
中国建筑集团专家，中国建筑先进技术
研究院党委书记兼院长

15:20-15:35 我国建筑机器人发展与思考
ⱹ➬畎
住房和城乡建设部科技与产业化发展
中心高级工程师

15:35-15:50 雄安新区：云上之城 智造未来
桬䕖⠚
河北雄安新区管理委员会改革发展局
局长

15:50-16:05 北京市推动建筑机器人与智能建造
设备装备应用的探索与实践

䓎儥岚
北京市住房和城乡建设委员会科技与
信息化处副处长

16:05-16:20 建筑领域“机器换人”的发展潜力
与展望

嬁����馄
重庆大学管理科学与房地产学院副院
长、教授

16:20-16:35 建筑机器人产品及其在复杂施工场
景中的多机协同应用

桬⯘䧭
广东博智林机器人有限公司总裁

16:35-16:50 建筑机器人标准体系现状、问题及
建议

劫儯뚱
上海电器科学研究所（集团）有限公司
机器人事业部试验室主任

16:50-17:05 建筑机器人与智能建造 ꯺����⸂
上海一造科技有限公司 CEO

17:05-17:20 建筑机器人在世界范围内面对的落
地挑战

⚚゗ⳝ
深圳大方智能科技有限公司 CTO

17:20-17:30 总结

傞���������ꢂ��������� 䎃����剢��� 傈���������������

㖑���������挿�����⻌➃❠⴯㕂꣢⠔㾝⚥䗱 $껧✳㽻⠔雳㹔%&

絆絉卹匬���
主办单位：

中国电子信息产业发展研究院
中国软件评测中心（工业和信息化部软件与集成电路促进中心）
机器人质量基础共性技术检测与评定工业和信息化部重点实验室

2023 世界机器人大会
机器人产业链协同创新论坛会议

雳玐㸝䱗

时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

14:00-14:05 致辞 中国电子信息产业发展研究院领导

14:05-14:10 致辞 工业和信息化部装备工业一司领导

14:10-14:25
遤⚌⚁㹻怵雷
推进机器人产业链现化面临的挑战
与创新路径

龹桪䧭
国家智能制造专家咨询委员会委员、研
究员

14:25-14:40 遤⚌⚁㹻怵雷
具身智能产业链与未来机器人生态

欥⚥㷖
复旦大学智能机器人研究院院长，智昌
科技集团股份有限公司董事长

14:40-15:05 第三届机器人用精密减速器关键性
能评测结果发布仪式

翫ざ〄䋒⽀⡙
中汽检测技术有限公司 , 中国软件评测
中心（工业和信息化部软件与集成电路
促进中心）

05专题论坛议程
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时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

15:05-15:15 智能机器人虚拟仿真测试平台上线
发布仪式

〄䋒⽀⡙
中国软件评测中心（工业和信息化部软
件与集成电路促进中心）

15:15-15:30
⟱⚌⚺傋䫣デ �
新松机器人产业链协同创新工作总
结与思考

勭䮷ⱙ
沈阳新松机器人自动化股份有限公司
技术执行总监

15:30-15:45 ⟱⚌⚺傋䫣デ �
美的库卡机器人产业化进程

⴬⵸鵳
美的集团股份有限公司蓝橙实验室主任

15:45-16:00
⟱⚌⚺傋䫣デ �
发挥核心部组件产业链协同优势，
支撑机器人技术攻关和场景应用

꣥����匊
中电科机器人有限公司总经理

16:00-16:15
⟱⚌⚺傋䫣デ �
全自动化码头智能导引车系统关键
技术及场景应用

桬䮷㕂
上海振华重工（集团）股份有限公司设
计研究总院智慧研究院副院长

16:15-17:20

㕐呱㼆霢
分享典型领域产业链协同发展的创
新产品、技术成果、应用场景和发
展模式等，提出协作发展建议

䊨⚌곭㚖
中国电子信息产业发展研究院
广州数控设备有限公司
陕西秦川高精传动科技有限公司

䎾䚉곭㚖
应急管理部国家自然灾害防治研究院
北京凌天智能装备集团

ⱚ⚌곭㚖
中国农业机械化科学研究院集团有限
公司
苏州博田自动化技术有限公司
中国农业大学

瀤㿋곭㚖
中国煤炭工业协会设备管理分会
北京能工荟智机器人有限责任公司

⼕毫곭㚖
上海微创医疗机器人（集团）股份有限
公司
浙江大学医学院附属邵逸夫医院

傞���������ꢂ��������� 䎃����剢��� 傈���������������

㖑���������挿�����⻌➃❠⴯㕂꣢⠔㾝⚥䗱 $껧✳㽻⠔雳㹔 A#

絆絉卹匬���

雿㗐⚺䌏

承办单位：
北京机械工业自动化研究所有限公司
制造业自动化国家工程研究中心

协办单位：
南京埃斯顿自动化股份有限公司
广东美的电气有限公司
珞石（北京）科技有限公司
中电科机器人有限公司
北京哈工汇宇人工智能科技发展有限公司
中关村机器人产业创新发展有限公司  

2023 世界机器人大会
机器人标准化和关键技术论坛

桬䮷卌
北京机械工业自动化研究所有限公司董事长

雿㗐⚺䭯
◆   勚ꆄ勠  北京机械工业自动化研究所有限公司总经理
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时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

09:00-09:05 嘉宾介绍
勚ꆄ勠
北京机械工业自动化研究所有限公司
总经理

09:05-09:15 致欢迎辞
桬䮷卌
北京机械工业自动化研究所有限公司
董事长

09:15-09:25 致辞 工业和信息化部装备一司领导

09:25-09:35 致辞 国家标准化管理委员会司领导

09:35-10:25
⚺傋䫣デ
源自人体的启示：仿生拉压体机器
人思考与实践

⟣ꪪ屮
中国科学院院士

10:25-10:40 人形机器人工作组 / 机器人智能化
工作组成立发布

勚ꆄ勠
全国机器人标准化技术委员会秘书长

10:40-11:00 ⚁곿䫣デ �
仿人机器人产业发展思考

雽����㢴
小米集团手机部副总裁、技术委副主
席，小米机器人公司总经理

11:00-11:20 ⚁곿䫣デ �
机器人标准化

㽮⡲ꅾ
全国自动化系统与集成标委会秘书长

11:20-11:25 《工业机器人产业人才岗位能力要
求》发布

蒀✻䂽
工业和信息化部产业人才交流中心副主
任

랕����ꨓ
北京机械工业自动化研究所有限公司
副总经理

11:25-11:40
⚁곿䫣デ �
机器人智能化评价与信息安全保障
技术

䊯����悑
中国软件评测中心机器人与智能装备
研究测评事业部执行总经理

11:40-12:00 ⚁곿䫣デ �
机器人典型应用

桬����⹄
北自所（北京）科技发展有限公司总经
理

傞���������ꢂ��������� 䎃����剢��� 傈���������������

㖑���������挿�����⻌➃❠⴯㕂꣢⠔㾝⚥䗱 $껧✳㽻⠔雳㹔 $

絆絉卹匬���

雿㗐⚺䌏

主办单位：
中国机电一体化技术应用协会

承办单位：
中国机电一体化技术应用协会智能机器人分会
中国机器人网

2023 世界机器人大会
【机器人 + 制造业】- 工业机器人 CEO 论坛

饭����匊
哈尔滨工业大学机器人研究所所长

雿㗐⚺䭯
◆   饭����⹄  中国机电一体化技术应用协会智能机器人分会秘书长
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时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

09:30-09:35 致辞 勚❇䎂
中国机电一体化技术应用协会会长

09:35-10:05 工业机器人工艺应用集成开发平台及
典型行业的示范应用

ꤲ����宕
北京航空航天大学研究员、博士生导
师，北航科学技术研究院副处长

10:05-10:35 配天机器人 : 机器人行业深耕者
程ⵄ峕
安徽省配天机器人集团有限公司总经
理

10:35-11:05 协作机器人的匠心突围之路 䓎����叿�
遨博（北京）智能科技有限公司副总裁

11:05-11:35 变革与机遇 机器人技术赋能智能
制造

㸢����俛
珞石（北京）科技有限公司副总裁 

11:35-12:05 自主品牌工业机器人的艰难与出路 倶Ⳡ餒
阿童木机器人 CMO

傞���������ꢂ��������� 䎃����剢��� 傈���������������
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承办单位：
国家机器人检测与评定中心（沈阳）
国家机器人质量检验检测中心（辽宁）
中国科学院沈阳自动化研究所

2023 世界机器人大会
机器人检测与认证：机器人质量提升论坛

⴬鵶䎧
中国科学院沈阳自动化研究所副所长

雿㗐⚺䭯
◆   勚䘋嵳  国家机器人质量检验检测中心（辽宁）主任

05专题论坛议程
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时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

09:30-09:50 探索机器人标准与专利协同创新发
展之路

澸⽡倝
苏州大学相城机器人研究院副院长

09:50-10:10 国产替代背景下的工业机器人检测新
需求

勭䮷ⱙ
沈阳新松机器人自动化股份有限公司
技术执行总监

10:10-10:30 中国机器人 CR 认证规则解读暨《巡
检机器人 CR 认证实施规则》发布

桬䛎⛓
国家机器人检测与评定中心（沈阳）高
级工程师

10:30-10:50 机器人国际认证要求和发展
䓎儯䔂
南德认证检测（中国）有限公司北京分
公司机器人部门经理

10:50-11:10 机器人功能安全要求及应用
꡹挳㖲
中国科学院沈阳自动化研究所高级工
程师

11:10-11:30 精密谐波减速器关键性能提升技术
研究

剆䧔蛎
国家机器人检测与评定中心部长，中汽
检测技术有限公司总经理助理 

傞���������ꢂ��������� 䎃����剢��� 傈���������������

㖑���������挿�����⻌➃❠⴯㕂꣢⠔㾝⚥䗱 $껧✳㽻⠔雳㹔 A#

絆絉卹匬���

雿㗐⚺䌏

主办单位：
中国电子学会

承办单位：
中国北方车辆研究所

2023 世界机器人大会
通用人形机器人技术与产业创新论坛

嬁����僈
中国科学院院士

雿㗐⚺䭯
◆   ⴬����⹄  中国北方车辆研究所所长

05专题论坛议程
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时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

13:30-14:00

致辞 工业和信息化部科技司领导

致辞 嬁����僈
中国科学院院士

14:00-14:30 腿足式机器人具身智能方向 勿����⽡
中国科学院院士

14:30-15:00 新一代人形机器人技术与产业机遇
寐����煓
中国北方车辆研究所无人中心副主任
研究员

15:00-15:30 当今世界上最常用的人形机器人的
起源和神话

/JDPMBT�)BMGUFSNFZFS
法国阿尔德巴兰机器人公司
传播和品牌总监

15:30-16:00 仿生与前沿技术探索
哆����嶮
中国科学院合肥物质科学研究院特聘
研究员，融萃机器人董事长

16:00-16:30 人形机器人爆发驱动部件技术 ⡮䓎㕂
北京理工大学智能机器人所所长

16:30-17:00 人形机器人运动与平衡机理的探索 劫猧㕂
浙江大学副教授，云深处科技创始人

17:00-17:30 追觅人形机器人进化论：咖啡师、
工厂作业员与家庭管家

㌇���馄
追觅科技创新机器人研究院负责人

17:30-18:00

넞䂽㼆霢
加速人形机器人的发展规划
谈话 1: 如何加速研制原型机
谈话 2: 从哪些典型场景推动
谈话 3: 如何推动机器人技术和人
工智能技术深度融合
谈话 4: 如何协作创新，实现新型
举国体制式高质量发展

㸢����Ꝙ
山东大学教授（主任人）

꣥����匊
中国电子科技集团公司第二十一研究所
副所长

寝����Ⱕ
达闼机器人有限公司董事长

擔⿼ⱙ
深圳市优必选科技股份有限公司首席
技术官

ぢ鶓傮
小米机器人事业部副总经理

傞���������ꢂ��������� 䎃����剢��� 傈���������������

㖑���������挿�����⻌➃❠⴯㕂꣢⠔㾝⚥䗱 $껧✳㽻⠔雳㹔 $

絆絉卹匬���

雿㗐⚺䌏

主办单位：
农业农村部农业信息化标准化重点实验室

承办单位：
中国科技产业化促进会数字乡村振兴工作委员会
中国技术创业协会智慧农业工作委员会
北京汇智博锐科技有限公司

协办单位：
中国农村合作经济管理学会数字农业与数字乡村专业委员会
中关村同航智能装备技术创新联盟
中国能源研究会城乡电力（农电）分会
北京市清洁能源协会动力电池与储能专委会

2023 世界机器人大会
【机器人 + 农业】- 智慧农业应用与创新发展论坛

넞♰卌
农业农村部农业信息化标准化重点实验室主任，俄罗斯自然科学院院士

雿㗐⚺䭯
◆   鿓����楧  农业农村部农业大数据发展中心数据管理处处长
◆   ꣣����楧  中国科技产业促进会数字乡村工委健康农产品标准研究室副主任

05专题论坛议程



PA(&
��

PA(&
��

大
会
论
坛

P
A
R
T

II

大
会
论
坛

P
A
R
T

II

雳玐㸝䱗

时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

13:30-14:10 䒓䍋��
主持人：넞♰卌  农业农村部农业信息化标准化重点实验室主任

13:30-13:40 开幕致辞 嫳繠㹻
中国农村合作经济管理学会理事长

13:40-14:00 致辞 中国科技产业化促进会，中国技术创业
协会领导

14:00-14:10 嘉宾致辞 专家代表

14:10-14:20 合影
♨����⤦
中国科技产业化促进会数字乡村工委 
副秘书长

14:20-15:45 ⚁곿䫣デ��
主持人：鿓����楧  农业农村部农业大数据发展中心数据管理处处长

14:20-14:35 智慧农业机器人元宇宙 䓎ꆄ桪
北京虚实科技有限公司总经理

14:35-14:55 无人驾驶农机赋能西拉沐沦百万亩
盐碱地治理

桬䛸Ꝙ
西拉沐沦 ( 北京 ) 农业科技有限公司执
行董事长

14:55-15:05 智能农业专用芯片研发进展
゠䗞⼶
北京智农核芯科技有限公司技术总监
博士

15:05-15:15 语音控制播放机器人 㸢����馊
北京信息科技大学博士后

15:15-15:25 基于双目立体视觉的苹果识别定位
与采摘一体化算法研究

䓎����蛁
北京理工大学光电学院博士后

15:25-15:35 二维彩码产地标记溯源编码技术研究 叜����啿
中国农业大学硕士

15:35-15:45 天空地一体化多源数据支撑国家数
字农产品质量安全标准溯源认证

♨����煓
农业农村部农业信息化标准化重点实
验室标准认证研究室副主任

雳玐㸝䱗

时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

15:45-17:20
⚁곿䫣デ��
主持人：꣣����楧  中国科技产业促进会数字乡村工委健康农产品标准研究室
                                 副主任

15:45-15:55 农业无人机 + 应急指挥调度系统农
业应用

䖛僱䒊
北京汇智博锐科技有限公司副总经理

15:55-16:05 果园作业无人机研究与实践 끩����⹄
天翼合创公司总经理

16:05-16:15 巡检机器人在智慧农业大棚中的应
用示范及推广

끩ꨓ뚱
山东物泽生态农业科技发展有限公司
总经理

16:15-16:35 农业碳中和发展现状与展望
齌����岚
中国技术创业协会智慧农业工委农业
碳中和技术与装备研发中心主任

16:35-16:45 民宿乡村清洁能源消纳微电网的构
建与运营

䓎縄䎂
清华大学教授

16:45-16:55 智慧农业与数字咖谷文旅产业发展 ⴬����ⵠ
普洱茶咖旅实业集团有限公司总经理

16:55-17:05 科技成果培育孵化匠造计划暨“机
器人 +”农业应用经典案例分享

♨����⤦
中国科技产业促进会数字乡村工委副
秘书长

17:05-17:20 合作签约仪式 项目合作方代表

17:20-17:30 闭幕
넞♰卌
农业农村部农业信息化标准化重点实
验室主任
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主办单位：
中国机械工业国际合作咨询服务中心
河北省邢台市柏乡县人民政府

承办单位：
中国服务机器人及特种机器人产业联盟

2023 世界机器人大会
【机器人 + 养老服务】- 智慧康养机器人产业论坛

犷歊併歑
IEEE2020 年总主席，中国科学院外籍院士，日本工程院院士

ワ❩僈
中国机械工业国际合作咨询服务中心主任，中国服务机器人及特种机器人产业联盟执
行理事长兼秘书长，中国机械工业联合会理事

雿㗐⚺䭯
◆   ワ❩僈  中国机械工业国际合作咨询服务中心主任，中国服务机器人及特种机器人产业联盟

执行理事长兼秘书长，中国机械工业联合会理事

05 专题论坛议程 雳玐㸝䱗

时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

14:00-14:10 主持人开场

ワ❩僈
中国机械工业国际合作咨询服务中心
主任，中国服务机器人及特种机器人产
业联盟执行理事长兼秘书长，中国机械
工业联合会理事

14:10-14:20 致辞 工业和信息化部装备一司领导

14:20-14:30 院士致辞
犷歊併歑
IEEE2020 年总主席，中国科学院外籍
院士，日本工程院院士

14:30-14:50 致辞 桬����뚱
中共邢台市柏乡县委书记

14:50-15:10 外骨骼机器人用于康养解决方案
䋔����哆
北京航空航天大学教授、博士研究生导师，
北京大艾机器人科技有限公司董事长

15:10-15:30 面向智慧健康和智慧养老行业的
认知智能

靲����妅
IET Fellow，深圳市优必选科技股份有
限公司联席首席技术官

15:30-15:50 云端机器人和海睿 AGI 赋能智慧康养 桬����俛
达闼机器人股份有限公司副总裁

15:50-16:10 投资人眼中的康养机器人行业——
康养机器人技术、场景孰重孰轻？

瀖⚎⼶
上海索道投资管理有限公司创始合伙人

16:10-16:30 智能机器人在健康医疗消费领域的
应用探索

聰廭寐
湖南人工智能协会会长，湖南超能机器
人技术有限公司董事长

16:30-16:50 外骨骼机器人在人口老龄化社会中
对产业结构调整起到的促进作用 

䓎����⼶
上海傲鲨智能科技有限公司合伙人、
CMO

16:50-17:10
智慧人居 • 让老年人生活更有“智
感”——机器人推动建立智慧康养
服务新模式

♰����㩝
哈奇智能战略副总裁

17:10-17:30 弱能老人照护康复机器人的关键技
术研究及样机研制

䓎㼭叿
西安交通大学教授、博士生导师

17:30-18:00 嘉宾合影及对接交流
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主办单位：
国家农业智能装备工程技术研究中心
国家农业信息化工程技术研究中心
中国农学会

承办单位：
北京农业信息化学会

支持单位：
北京市科学技术协会

2023 世界机器人大会
【机器人 + 农业】- 农业机器人技术与产业发展论坛

饭僱寐
中国工程院院士，国家农业信息化工程技术研究中心主任、研究员

雿㗐⚺䭯
◆   ꣥用䎂  国家农业智能装备工程技术研究中心主任、研究员

05 专题论坛议程 雳玐㸝䱗

时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

08:30-08:50 致辞

08:50-11:35

农业机器人产业需求与关键技术研究 㶹����㗞
中国农业科学院副院长

农业机器人现状及发展趋势 ⴬䧭葻
上海交通大学教授

果蔬采摘机器人关键技术
与产业需求

勚����⠚
中国农业大学教授，苏州博田自动化技
术有限公司创始人

农业机器人展望 饭����⽇
中国农业机械化科学研究院研究员

畜禽养殖机器人研究进展
擔劥嵳
中国农业科学院北京畜牧兽医研究所
研究员

智能割胶机器人——高精度导航机
器人在农林场景中的应用

䓎⠚字
北京理工大学教授

作物早期病虫害的全自主巡检机器
人技术

⴬絩㾝
江苏大学研究员

果园全程机器人作业关键技术研
究：以猕猴桃为例

⩫ꥑ欰
西北农林科技大学教授

水稻无人农场智能农机无人化作业
关键技术与应用

脋����捃
华南农业大学教授

人工智能与农业机器人
눚峿Ⱓ
遨博（北京）智能科技股份有限公司创
始人兼董事长

农机无人驾驶的挑战与实践
꯺����㪭
北京中科原动力科技有限公司 
创始人兼首席执行官
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承办单位：
清华大学经济管理学院

2023 世界机器人大会
未来的工作方式：企业管理中的智能科技应用与融合发展论坛

勚����㸌
清华大学经济管理学院领导力与组织管理系教授，Flextronics 讲席教授、系主任

T��#SBE�)BSSJT��⽇㡦
巴黎高等商学院 (HEC Paris)MBA 项目副院长和管理学、人力资源学教授

雿㗐⚺䭯
◆   勚����㸌  清华大学经济管理学院领导力与组织管理系教授，Flextronics 讲席教授、系主任

05 专题论坛议程 雳玐㸝䱗

时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

09:30-09:50 人工智能与伦理 : 普遍与特殊 獓����僕
中山大学管理学院教授、副院长

09:50-10:10 人机交互下的人力资源管理变革 餪����⠚
南京大学商学院教授、杰青

10:10-10:30 AI 与管理决策范式转变
⽡����䔂
清华大学经济管理学院管理科学与工
程系教授、副系主任

10:30-10:50 AI 助力提升生产力 : 解析人机协作
模式

䓎⢕갉
清华大学经济管理学院领导力与组织
管理系副教授，互动科技产业研究中心
主任

10:50-11:10 人机互动对组织创造力的影响

勚����㸌
清华大学经济管理学院领导力与组织
管理系教授，Flextronics 讲席教授、
系主任

11:10-11:30 基础大模型赋能机器人产业创新 勿倝鳋
中科创达物联网事业群副总裁

11:30-12:00
雭雿❜崨 �
机器人与人工智能在组织中的应用
与融合的机遇与挑战

勚����㸌
清华大学经济管理学院领导力与组织
管理系教授，Flextronics 讲席教授、
系主任

餪����⠚
南京大学商学院教授、杰青

獓����僕
中山大学管理学院教授、副院长

⽡����䔂
清华大学经济管理学院，管理科学与工
程系教授、副系主任

䓎⢕갉
清华大学经济管理学院领导力与组织
管理系副教授，互动科技产业研究中心
主任
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2023 世界机器人大会
先进机器人与自动化学术会议

絆絉㨼プ⠔���
会议主席：

世界机器人大会秘书长
联合主席：

香港大学讲座教授
中国科学院沈阳自动化研究所副所长

程序委员会主席：
日本千叶工业大学教授

程序委员会联合主席：
清华大学教授
德克萨斯州立大学教授 
香港城市大学教授
奥尔登堡大学教授    

评奖委员会主席：
南方科技大学讲席教授

特邀专题主席：
北京航空航天大学研究员
北京邮电大学教授
香港中文大学助理教授          

꣥�����薉

,046(&�,B[VIJSP
⴬鵶䎧

桬䘋⚎

넞♳Ⳮ
꣥ㄤ䎂
袙用倝
4FSHFK�'BUJLPX

䓎�����㸪

ꤲ�����宕
蔼厣屮
꣥�����绾

05 专题论坛议程 雳玐㸝䱗

D 会议室

09:00-09:10 开幕式

09:10-09:55 SaPLPL - 主旨演讲 :  ⵄ欽넞礵䏞劼㐼➃鵳遤紵碛紩鄳ꂁծⵖ㢊ㄤ邍䖄
靧㼷渷v岁裥猰㣗4FSHFK�'BUJLPX，奥尔登堡大学

09:55-10:30 SaKNKN – 主题演讲 :  欽✵䒊瘰唬叅ㄤ⥌䜂盗椚涸➃䊨兰腊ㄤ偽➃劼䪮助  
꣥劥繠#FO�.��$IFO，香港中文大学

10:30-10:50 茶歇

D 会议室 E 会议室

10:50-11:30 SaS1A- 最佳论文评选 I SaS1B- 高级自主医疗机器人的控制
方法和机电一体化设计 I

11:30-12:20 SaS2A- 最佳论文评选 II SaS2B- 高级自主医疗机器人的控
制方法和机电一体化设计 II

12:20-14:00 午休

14:00-14:40 SaS3A- 利用人工智能增强的人形机器
人和康复机器人

SaS3B – 高级自主医疗机器人的控
制方法和机电一体化设计 III

14:40-15:20 SaS4A - 变革互动方式：具身智能与人机
协作新时代

SaS4B - 无人水下航行器的智能运
动控制

15:20-15:55 SaR1A - 小型机器人 SaR1B – 软体机器人

15:55-16:15 茶歇及海报展示

16:15-17:15 SaR2A - 人机交互与协作 SaR2B -  人工智能

17:15-18:00 SaR3A - 工业 / 现场机器人与工厂自动化 SaR3B - 智能控制
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雿㗐⚺䌏

承办单位：
中国科学技术法学会人工智能法专委会

支持单位：
中国法学交流基金会蒋勇律师专项基金等

2023 世界机器人大会
智能法律科技发展论坛 - 促进机器人与法的良性互动

䓎����䎂
北京大学法学院教授，中国科学技术法学会常务副会长兼秘书长

雿㗐⚺䭯
◆   ⴬����劊  中国科学技术法学会人工智能法专委会执行主任，中国科学院大学知识产权学院

副教授

05 专题论坛议程 雳玐㸝䱗

时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

14:00-14:10

痦♧梠蒜��䒓䍋荝鳥��
主持人：㶹宕⥛  中国科学技术法学会副会长

开幕致辞 欥诡僱
中国法学会副会长

开幕致辞
媯榰僱
中国科学技术法学会荣誉会长，中国科
学技术法学会首席科学技术法学家

14:10-15:50

痦✳梠蒜��AI($➃䊨兰腊欰䧭ⰻ㺂涸⠡椚岁䖒錞ⵖ
主持人：⴬����榪  中国科学技术法学会执行秘书长、中国政法大学教授  

发布 AIGC 多元共治阶段性成果
䓎����䎂
北京大学法学院教授，中国科学技术法
学会常务副会长兼秘书长

主题发言

勚溫溫
中国科学院战略研究院研究员

넞絏卌
中国法学会立法学研究会顾问、北京大
学法律人工智能研究中心特聘专家

劫����ꢏ
北京互联网法院综合审判一庭副庭长

゠唀恞
百度副总裁

⴬⤦⼶
科大讯飞研究院副院长

咿��❭
北创营智能科技产业（天津）加速器首
席技术顾问，加州大学伯克利分校高级
研究员

鳡ⲳ✻
北京大学法学院博士生

15:50-16:00 茶  歇
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雳玐㸝䱗

时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

16:00-17:50

痦♲梠蒜��兰腊岁䖒猰䪮Ⱙ㘗呩⢾㼆靍
主持人：聰蒌腊  中国科技法学会人工智能法专委会副主任，北京大学信息技
术高等研究院研究员 

对谈人

䓎廩剢
香港大学法律学院中国法研究中心主
任

勿����ⱙ
中国电科集团首席科学家

゠꨿赙
Decision GPT 项目创始人、董事长

饭儯嵳
北大法宝创始人，北大英华科技有限公
司总经理

랕䘋僈
网易游戏高级法务总监

゠搋蔼
中国科学院人工智能联盟标准组成员

꣥����煓
上海弘信股权投资基金管理有限公司 
合伙人

⴬䮷㸙
上海师范大学哲学与法政学院副教授

雳玐㸝䱗

时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

16:00-17:50

痦♲梠蒜��兰腊岁䖒猰䪮Ⱙ㘗呩⢾㼆靍
主持人：聰蒌腊  中国科技法学会人工智能法专委会副主任，北京大学信息技
术高等研究院研究员 

案例点评人

齠⠔䔂
中央财经大学法学院教授，中国法学会
证券法学研究会副会长兼秘书长

䓎㎗虽
圣三一大学法学院助理教授

⴬����縒
阿尔法公社合伙人 

鿓佟紴
AIGC 开放社区创始人 

ど����煓
中国科学院战略咨询研究院助理研究员

䖛繠梤
对外贸易大学法学院助理教授

䊩ꨍ蟟
华东政法大学图书馆助理馆员

桬棂棂
北京市科学技术研究院创新与发展战
略研究所助理研究员

自由讨论

17:50-18:00 论坛总结

⴬����劊
中国科学技术法学会人工智能法专委
会执行主任，中国科学院大学知识产权
学院副教授
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主办单位：
北京数字科普协会

承办单位：
《机器人技术与应用》杂志社
China-DC 数据中心世界

2023 世界机器人大会
机器人核心零部件与关键技术青年精英论坛

㶹用㸌
俄罗斯工程院外籍院士，苏州大学机电工程学院院长

雿㗐⚺䭯
◆   됟����屾  北京数字科普协会副理事长、原北京联合大学副校长、教授
◆   桬����⠚  《机器人技术与应用》杂志副主编

05 专题论坛议程 雳玐㸝䱗

时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

14:00-15:30 痦♧꣌媯�䒓䍋
主持人：桬����⠚  《机器人技术与应用》杂志副主编

14:00-14:10 致辞
㶹用㸌
俄罗斯工程院外籍院士，苏州大学机电
工程学院院长

14:10-14:40 机器人控制与技能学习 桬����炞
中国科学院自动化所研究员

14:40-15:10 多维力传感器赋能机器人智能化 䨥䮷⚎
东南大学教授

15:10-15:30 向“新”而生 ，顺势而为——清
能德创新品助力机器人行业再出发

寖㼭䎂
清能德创电气技术（深圳）有限公司副
总经理

15:30-16:50 痦✳꣌媯�㣐⠔䫣デ
主持人：됟����屾  北京数字科普协会副理事长

15:30-15:50 机器人视觉应用趋势 ワ㹻ꐯ
舜宇智能光学市场总监

15:50-16:10 高创机器人行业解决方案（暂定） 㩈����尃
高创机器人行业总监

16:10-16:30 让工业机器人关节更灵活 ⡮鵘幡
湖北斯微特传动有限公司

16:30-16:50 农机无人驾驶的挑战与实践 ⴬絩Ⳮ
中科原动力科技公司总经理助理

16:50-17:00 总结
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承办单位：
全球青少年人工智能普及活动中国组委会
上海鲸鱼机器人科技有限公司

支持单位：
华东师范大学数字化教育装备工程技术研究中心
中国宋庆龄青少年科技文化交流中心体验中心
英国文化教育协会（British Council）

2023 世界机器人大会
【机器人 + 教育】- 青少年机器人教育发展论坛

⴬鳟ⱙ
清华大学机械工程系教授、国家杰青，教育部“长江学者”特聘教授、国家“万人计划”
领军人才

곥㼭幡
中国教育学会中小学信息技术教育专业委员会理事长，华东师范大学教授

雿㗐⚺䭯
◆   ⡦����㮴  全球青少年人工智能普及活动中国组委会代表

05 专题论坛议程 雳玐㸝䱗

时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

09:00-9:30 数字教育背景下的 AI 教育 곥㼭幡
华东师范大学教授、博士生导师

09:30-10:00 教育机器人产业现状与发展 Ⱎ⛓ば
鲸鱼机器人副总裁

10:00-10:50 青少年机器人教育新模式·人工智
能教育新赛道

饭����ⱙ
中国宋庆龄青少年科技文化交流中心 
体验中心主任，“构建人类命运共同体，
促进青少年参与可持续发展”创新示范
项目项目主任

10:50-11:10 英国 STEM 教育的实践与探索
饭����㹿
英国大使馆文化教育处科学与研究项
目高级主管

11:10-11:30 雅思青少年 STEM 国际奖学金计划 ⡮蜸絶
British Council 中国考试业务发展总监
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承办单位：
北京交通大学
中央美术学院

2023 世界机器人大会
机器人艺术与科技融合发展论坛

꣥㼭俒
美国阿尔弗莱德大学美术与设计学院终身教授

㩈敵㸝
北京交通大学机械与电子控制工程学院教授

雿㗐⚺䭯
◆   ⟣����㰅  工信部中国软件测评中心
◆   ⴬����搬  北京交通大学机电学院

05 专题论坛议程 雳玐㸝䱗

时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

09:00-09:20 几何机器人科技创新与艺术探索 㩈敵㸝
北京交通大学教授

09:20-09:40 机器人行为艺术的观念维度 ꣥㼭俒
阿尔弗莱德大学教授

09:40-10:00 科学 + 艺术的思考、探索与实践 ♨����㸌
深圳人工智能与机器人研究院副院长

10:00-10:20 新媒体艺术与人工智能：创作者的
边界

餩����⤦
中央美术学院教授

10:20-11:00 机器人艺术与科技作品展示 北京交大、中央美院、阿尔弗莱德大学、
北航、西安交大

10:50-10:55

嘉宾发言环节

桬����淏
上海交通大学教授

10:55-11:00 桬牬륫
北京优优芭仕文化科技有限公司总裁

11:00-11:05 勚����㘬
哈尔滨工业大学教授

11:05-11:10 蔼����煓
北京师范大学未来设计学院副教授

11:10-11:15 ⴬鳟ⱙ
清华大学教授

11:15-11:20
詍ⱙ娀
北京七星华电科技集团有限责任公司
副总

11:20-11:25 䄄䡠㸙
达闼机器人股份有限公司设计总监

11:25-11:30 㶹⚆⵸
中国机甲推进者

11:30-11:35 ⴬����ꝓ
北京印刷学院新媒体学院教授

11:35-11:40 勿⻌鴆
美凯龙艺术中心总监

11:40-12:00 互动交流
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主办单位：

北京市科学技术协会
北京市科学技术研究院

承办单位：
北京电子学会
北京市科学技术协会创新服务中心
清华大学集成电路学院
北京科学技术研究院信息与人工智能技术研究所
北京经济技术开发区管理委员会科创局

协办单位：
德中工业 4.0 联盟
北京科学技术期刊学会
北京电子电器协会人工智能与物联网分会
北京市科学技术研究院科学传播中心
国网信通产业集团智芯公司
北京兆易创新科技股份有限公司
北京博清科技有限公司
北京钢铁侠科技公司
乐聚（深圳）机器人技术有限公司

2023 世界机器人大会
机器人与科创融合发展论坛

05 专题论坛议程
雿㗐⚺䌏

㸢昶㕂
东南大学电仪控制学部主任、教授

雳玐㸝䱗

时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

09:30-09:40 致辞

09:40-10:10 机器人多维力传感器研究及应用 㸢昶㕂
东南大学电仪控制学部主任、教授

10:10-10:40 我国智能机器人技术与产业发展现
状及趋势浅析

ꤲ����宕
北京航空航天大学研究员、博士生导师

10:40-11:00 《北京市机器人产业创新发展行动方案》政策解读

11:00-11:40 圆桌对话

㸢昶㕂
东南大学电仪控制学部主任，东南大学
仪器科学与工程学院学术委员会主任

䓎����僱
清华大学集成电路学院集成电路设计
研究所所长

ꤲ����宕
北京航空航天大学研究员、博士生导师

゠⼶䔂
清华大学集成电路学院院长

꛸䮷㸙
德中工业 4.0 联盟执委会副主席、景民
天成投资有限公司合伙人

䓎����Ⱓ
北京大学集成微纳电子系长聘教授、博导

勚⸆馊
北京市科学技术研究院成果转化处处长

䓎����Ꝙ
北京钢铁侠科技有限公司 CEO

11:40-12:00 成果发布活动

⯐僒⴯倝
基于兆易创新 GD32 MCU 机器人模块
开放设计

⽇幡猰䪮
焊接机器人熔池图像识别

⻌❩䱗宐꧋㔙
有限空间污水管网作业智能化替代关
键技术和工程化应用
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絆絉卹匬���
主办单位：

中国电子学会
北京亦庄国际产业投资管理有限公司

支持单位：
中关村智友研究院
新希望投资集团
雅瑞资本
无限基金 SEE Fund
中电海康科创基金
云启资本
深交所科技成果与知识产权交易中心
北京中关村通力科技服务有限责任公司
北航投资
高林资本
木高资本
金科君创
北京亦城合作发展基金会

2023 世界机器人大会
“投创之星”机器人优秀项目产融合作对接会

05 专题论坛议程

雳玐㸝䱗

时 间 议程 演讲嘉宾及单位

13:30-13:35 中国电子学会领导致辞

13:35-13:45 嘉宾致辞

桬歊蕐
中国电子学会嵌入式系统与机器人分会
主任委员，北京航空航天大学教授、博
导，机器人研究所名誉所长，中关村智
友研究院院长

13:45-14:00
〄䋒㹒➝
北京经济技术开发区政府投资引导
基金宣介

寐����뚱
北京亦庄国际产业投资管理有限公司
副总经理

雿㗐⚺䌏

桬歊蕐
中国电子学会嵌入式系统与机器人分会主任委员，北京航空航天大学教授、博导，机
器人研究所名誉所长，中关村智友研究院院长

雿㗐⚺䭯
◆   勚�����峕  中国电子学会创新与产业服务中心副主任
◆   㸝�����ⱀ  中国电子学会嵌入式系统与机器人分会秘书长，中关村智友研究院理事

兼创业导师
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雳玐㸝䱗

时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

14:00-14:40

㼆��� �霢䫏餴掚挿倝굥ぢ �劼㐼➃ �A(I
主持人：桬歊蕐  中国电子学会嵌入式系统与机器人分会主任委员
                                  北京航空航天大学教授、博导
                                  机器人研究所名誉所长
                                  中关村智友研究院院长

对话嘉宾

䓎䒊⠚
德国国家工程科学院院士，德国汉堡大
学教授

꣥����儀
云启资本合伙人

餪����꫽
无限基金 SEE Fund 创始管理合伙人

꛸ㆹ䒾
银牛微电子（无锡）有限责任公司首席
执行官

勻����匊
星尘智能创始人兼首席执行官，前腾讯
Robotics X 实验室系统架构师

雳玐㸝䱗

时 间 议程 演讲嘉宾及单位

14:40-18:00 고湡騟怵

14:40-15:10

劼㐼➃ �㸝Ⰼ䎾䚉⿺匧ꣳ梠㞯䎾欽

1. 再生固废的无人工厂及 CTB 多
功能机器人

꣥ず俛
北京中科博联科技集团有限公司首席
执行官

2. 供电公司智能四足巡检机器人 㩍⥖䂽
杭州宇树科技有限公司副总经理

3. 沉浸式双臂灵巧遥操作系统
袙蒁抳
威海启航信息技术有限公司联合创始
人

15:10-15:50

劼㐼➃ �ⵖ鸣⚌

1.Octo LLM 赋能 0 代码大脑
咿����䋔
北京中科阔维科技有限公司首席执行
官

2. 基于中心化以太网的工业机器
人高精度视觉动态跟随系统

勚㼱梷
代客思（北京）智能科技有限责任公司
首席执行官

3. 星卫来工业清洁机器人 䖛Ⳡꚙ
沈阳新松点石科技有限公司市场总监

4. 超小型高精度摆线模组 䓎ば儲
广州灵动方程科技有限公司创始人
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雳玐㸝䱗

时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

15:50-16:20

劼㐼➃ �㉁⚌爢⼓剪⸉

1.TITA 机器人——新一代双轮足机
器人

䓎����痀
东莞市本末科技有限公司首席执行官

2. 双臂复合升降机器人
袙蔗뚱
睿尔曼智能科技（北京）有限公司首席
技术官

3. 基于 3D 卫星车机器人技术 -- 低
碳智能立体车库

咿⚎僈
广东赛斐迩智能科技有限公司总裁

16:20-16:30

劼㐼➃ �䒊瘰

智能墙面机器人
⚚゗ⳝ
深圳大方智能科技有限公司
首席技术官

16:30-16:50

劼㐼➃ �ⱚ⚌

1. 自主移动式割胶机器人 -- 面向
橡胶采收行业提供全品类产品应用
解决方案 

饭������搬
自走科技（北京）有限公司首席技术官

2.“采 - 收 - 运”一体式苹果多臂
采摘机器人

ⱹꫬ僱
教授级工程师，国家农业智能装备工程
技术研究中心农业机器人实验室主任

雳玐㸝䱗

时 间 议程 演讲嘉宾及单位

16:50-17:00

劼㐼➃ �Ⱞ罈剪⸉

人形机器人及其核心部件
⡫嵞歊
北京理工华汇智能科技有限公司副总
经理

17:00-17:50

劼㐼➃ �⼕毫⨴䐀

1. 智能心肺复苏模拟娃娃
✵����峕
三止健康科技（北京）有限责任公司副
总经理

2. 脑控柔性康复机器人 畮加䗞嵞
香港大学深圳医院科研技术员

3. 自动癫痫检测及脑电分析一体
化智能平台

⴬㕂峕
山东大学助理研究员

4. 面向脑卒中的脑控机器人多阶
段康复训练系统

番虽僕
上海大学助理研究员

5. 婴幼儿脑功能发育检测与调控
康复技术

꯺⚑⚑
西安交通大学助理教授

17:50-18:00

劼㐼➃ �㉁館暟崨

MN-OS 机器人操作系统
鿓����卌
北京木牛一心机器人科技有限公司首
席执行官
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翫䌏⚺䌏

承办单位：
国网北京电缆公司

协办单位：
北京华源格林科技有限公司

2023 世界机器人大会
【机器人 + 能源】- 下一个大场景：巡检机器人助力隧道智能
化发展论坛（闭门）

桬ꆄ⿽
国网北京电缆公司总工程师

饭僈㕂
清华大学自动化系研究员，清华大学机器人控制实验室主任，清华大学无人系统中心
类脑机器人交叉中心主任

雿㗐⚺䭯
◆   饭����峕  电力系统及其自动化专业博士，IEEE P3148 国际标准工作组主席，国网北京电缆

公司智能运检管控中心主任

05 专题论坛议程 雳玐㸝䱗

时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

13:30-13:40 致欢迎辞 桬ꆄ⿽
国网北京电缆公司总工程师

13:40-14:10 隧道电缆巡检 - 复杂场景下的智能
机器人应用

饭僈㕂
清华大学自动化系研究员

14:10-14:40 大型城市高压电缆隧道数字化无人
巡检关键技术研究及应用

饭����峕
国网北京电缆公司智能运检管控中心
主任

14:40-15:10 长期环境下
机器人导航控制技术研究

桬兞䊛
上海交通大学溥渊未来技术学院副院
长、自动化系副系主任，研究员

15:10-15:40 电力管廊测绘机器人技术 눚⽑蠒
中国测绘科学研究院研究员

15:40-16:00 基于电缆隧道复杂场景下的自主导
航定位及无人巡检方案

䓎俒⤦
立得空间信息技术股份有限公司武汉
研究院院长

16:00-16:20 合成数据加速特定场景机器人训练
和落地 

靧����兑
光轮智能创始人兼 CEO

16:20-16:40 具身智能机器人的未来 ꣥����用
宇树科技联合创始人

16:40-17:00 数智时代智能无人系统应用探索 勚ꫬ䘋
北京华源格林科技有限公司合伙人
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雿㗐⚺䌏

雿㗐猽⛼Ɤ

主办单位：
中国电子学会

承办单位：
中国电子学会智能人机交互专家委员会

支持单位：
中译语通科技股份有限公司

2023 世界机器人大会
脑机接口技术创新与应用发展论坛

넞♳Ⳮ
清华大学教授

雿㗐⚺䭯
◆   ⚍⚪酕  大连理工大学教授

◆   ⽪✳㪭  军事科学院国防科技创新研究院研究员

05 专题论坛议程 雳玐㸝䱗

时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

14:00-14:20 Neurotechnologies: From 
Theory to Solutions

(FSXJO�4DIBML
天桥脑科学研究院应用神经技术前沿
实验室主任

14:20-14:40 视觉诱发电位脑机接口 桬嫏ⱙ
中国科学院半导体研究所研究员

14:40-15:00 消费级脑机接口发展与挑战 雽併뚱
天津大学教授

15:00-15:20 严重失智患者的人机交互临床需求 ⡦寐䒾
天坛医院神经科学主任医师

15:20-15:40 脑机接口对抗安全 ⠀Ⱶ潇
华中科技大学教授

15:40-16:00 面向自然场景的脑机接口与脑机协
同控制技术

嫳騟䭑
北京理工大学教授

16:00-17:00

넞䂽㼆霢展望脑机接口技术应用与发展
⚺䭯➃僈����⚎  天津大学副校长、教授

넞㼭嚩
清华大学教授

脋䗞俒
国防科技大学教授

勚鵴幡
华南理工大学教授

ど㹈礒
上海交通大学教授

䖛⯕⼶
西安交通大学教授

饭㕂⯕
宣武医院院长
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雿㗐⚺䌏

主办单位：
全国大学生机器人大赛组委会

承办单位：
北京深蓝智能机器人研究院

支持单位：
北京经济技术开发区管委会

2023 世界机器人大会
机器人创新创业教育发展论坛

嫳吆欰
北京航空航天大学教授，原北京航空航天大学机器人研究所所长、博士生导师

雿㗐⚺䭯
◆   桬����䕟  亿欧总裁、博士

05 专题论坛议程 雳玐㸝䱗

时 间 演讲主题 演讲嘉宾及单位

09:00-09:05 致开幕辞

09:05-09:10 论坛主席致辞
嫳吆欰
现北京航空航天大学机器人研究所教
授、博士生导师

09:10-09:30 ROBOCON 大赛平台在产教融合
方面的实践与成果

桬����傒
北京科技大学博士、研究员

09:30-09:50 公共服务机器人落地应用研究 桬����䕟
亿欧、总裁

09:50-10:10 学院派硬科技创业的新模式 ⼾㸙鵓
深圳科创学院、公共事务总监

10:10-10:30 打造科创梦工厂——创业要素支撑
体系的搭建

ワ����咕
重庆明月湖国际智能产业科创基地助
理总监

10:30-10:50 室内移动机器人定位关键技术分析 ⴬����妅
普渡技术平台中心负责人

10:50-11:10 移动机器人开发的新范式——软硬
件协同与产学研融合

꣥����뚱
松灵机器人营销总监

11:10-12:00 圆桌会议、对接交流 孵化基地、创业企业代表等



博览会概览
O v e r v i e w  o f  t h e  E x h i b i t i o n
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01 展位平面图
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02 新品首发

KR480 R3700

䎽⽓���A���

GoFa ™ 10

A##���A���

煤矿用井下轮式巡检机器人

倝匠���A���

井下辅助运输机器人

⚥⥌䒓霟 ��&���

AMS 系列产品 - 压缩空气管理系统

4.$���A���

新型柔性材质的仿生手臂

鲱⡤���A���

工业级 25 自由度灵巧手

䗴嵳⾲霋����A���

Casia Hand 系列化类人灵巧手

⚥猰ꤎ荈⸓⻊䨾���A���

白虹 3.1 髋关节外骨骼机器人

⚥歏猰���A���

Ion 支气管镜机器人

湬錜㢕僤���#���

Mona Lisa 前列腺穿刺定位系统

䗎⴯���#���

天玑关节骨科手术机器人

㣔兰菔���#���
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02 新品首发

术锐单孔腔镜手术机器人

助Ꝙ���#���

人工智能骨科手术机器人

Ɤ加靽���#���

双臂复合升降机器人

潇㼷削���#���

擎朗配送机器人 T9 Pro

乾剽兰腊���#���

商用清洁机器人 R-Mini

峫䗳䗞���#���

安保巡逻机器人 S2

崣㹈劼㐼➃���#���

大圣仿鸵型双足人形机器人

❀Ⱃ兰腊���#���

绝影 Lite3

嵄㣐���9���

小星人形机器人

僤⸓���#���

人形机器人多模态具身智能系统

⠏䗳鷥猰䪮���#���

四足机器人 Go2

㸙吆���#���

PX 高精度触觉人形机器人

䋪銯㽲���#���
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TITA 机器人

劥劣猰䪮���#���

EC-Hunter-V01 双足平台

Ɤ瑟䖵굥���#���

服务机器人解决方案

꣚⸈曂���#���

智能建筑打孔机器人

偫申���A���

DF033- 住宅墙面处理机器人

㣐倰兰腊���A���

元宇宙打印机 2.0

♧鸣猰䪮���A���

MiR250 自主移动机器人搭配顶升装置和
Shelf Carrier

.JR���A���

X30 系列扫地机器人

鷅錟猰䪮���#���

排涝机器人

㕂Ⱓ兰腊���&���

配天智能控制引擎 ReaLink-Motion

❩㙹劼歏���A���

HARO380 高精度工业六轴迷你机械臂

⹷暋⴯兰���#���

气动夹爪

㤵㕃���#����
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AutoPicker 多臂苹果采摘机器人

ⱚ⚌鄳㢊⚥䗱���A���

靶标识别与对靶施药控制试验台

ⱚ⚌⥌䜂⚥䗱���A���

列车智能巡检机器人

兞划���&���

采摘机器人

⠚兞���#���

输电线路巡检机器人

歍僂猰䪮���&���

室内挂轨式 AI 巡检机器人

兜륫猰䪮���&���

防爆消防灭火侦察机器人

ⲳ㣔兰腊���&���

拱腰式移动机器人

㾶㗞猰䪮 ��&���

无人驾驶线控底盘

ꛩ꜈⣢���&���

首款分体设计的 RGBD 相机 - ifm O3R 环境
感知平台

僒犷꡶���A���

智能教育小车系统激光 SLAM 技术教育平台

帿灇ꤎ���#���

机器人一体化关节

⛓寐㹊낉㹔���9���
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机器人直线关节 SEPR90-1A

㼭韌뚡⚌���9���

LoraBeam 系列

Ꝙ끭兰⯕ ��A���

NAVIS 3D 激光自主导航平台

匠抳���#���

IGC1503 工业控制器

缽鳋���9���

KWR46 高精度六维力传感器

㗛絶猰䪮���A���

工业级 RGB-D TOF 深度相机 DS 系列

絶䠭猰䪮���A���

LT-I1

⸂瘻���A���

用于人形机器人的传感器应用

ꚙ礵霟���A���

高精度机器人关节模组 5673

넞乾���A���

捷杰西智能液压吊卡

䰦匊銯���A���

L11-10612 伺服驱动器

㎗儀劼歏���#����

Kodiak BEAR

銯加猰䪮���#����
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嵄寐梠⸓劼㐼➃Ⱒ蒜猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�9���

浙江环动机器人关节科技有限公司（以下简称：环动科技）是浙江双环传动机械股

份有限公司于 2020 年 5 月成立的控股子公司，其前身为浙江双环传动机械研究院。

环动科技专门从事高精密减速机研制及产业化，齿轮及其传动系统设计制造、测试

分析等领域研究。目前 SHPR-E、SHPR-C、SHPR-H 等系列共计 50 多个品种减速机已成

功批量应用于国内机器人头部企业。

未来，环动科技将朝着“成为行业信赖的高精密减速机产品专业供应商”这一目标

不断前行，坚持以客户为导向的发展路线，持续创新，加大研发力度。不断探索高精密

减速机的研发与制造，精益求精以提高产品批量化制造水平，用可靠产品推动中国机器

人的国产化替代，为全球机器人及相关行业提供优质的减速机产品。

帿㖕㼭韌뚡⚌劼歏剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�9���

深圳小象鸿业机电有限公司（以下简称“小象公司”），成立于 2015 年，位于深

圳南山区。

目前已取得专利 40 余项。自有的电机定子材料及其工艺技术和叠式磁场运用，为电

机驱动系统小型化和轻量化奠定了基础。核心技术广泛应用到船舶、兵器装备、警用装备、

火车、新能源汽车和基础工业等领域。

小象公司与兵器 2*1 所、中科院沈阳自 * 化所、公安部第一研究所、中航 6*8 所、

中船西安 * 有限公司、清华大学电机系、山东大学机器人研究中心等机构，已构建了战

略合作关系，并长期供货。

公司成立以来，获得了工信部“2021 特种机器人产业链”等各种赛事奖近 50 项。

䧭鿪⽓霿兜劼㐼➃䪮助肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�9���

成都卡诺普机器人技术股份有限公司（以下简称“卡诺普”）成立于 2012 年，位

于成都市龙潭工业机器人产业功能区，是专业从事智能工业机器人核心零部件及整机研

发、制造、销售和服务的国家级高新技术企业、国家专精特新“小巨人”企业、“科创

中国”新锐企业、四川省新经济示范企业、四川省“瞪羚”企业、四川省科技成果转移

转化示范企业、四川省“诚信企业”，连续两年（2021、2022）入选四川企业技术创新

发展能力 100 强企业。

卡诺普立志成为“中国机器人先锋”，已形成“立足西南，辐射全国，走向世界”

的市场格局。“抓研发、搞生产、拓市场”是“十四五”期间的重点任务。在延续焊接

领域传统优势的同时，卡诺普将不断拓展产品的新功能，扩展行业应用场景。

嵄寐猒䊛猰䪮肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�9���

浙江禾川科技股份有限公司成立于 2011 年 11 月，是一家专注于工业自动化产品的

研发、制造、销售及应用集成，致力于为智慧工厂提供核心部件和系统集成解决方案的

上市企业。

禾川科技主要产品涵盖了工业自动化整个系列，包括伺服系统、控制器（PLC）、

视觉系统、编码器、变频器、触摸屏等。

禾川科技产品广泛应用于光伏、锂电、3C、机器人、包装、纺织、物流、激光、金

属加工等 OEM 领域。
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⻌❩缽鳋⥌䜂䪮助剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�9���

翼辉信息于 2015 年成立，但已深耕行业十五余年，是中国拥有大型实时操作系统

完整自主知识产权的高新技术企业。致力于为客户提供安全智慧的嵌入式实时操作系统、

技术服务及硬软件综合解决方案，保障产品实时可靠和信息安全，缩短产品开发周期，

降低产品开发成本，并提高产品自主化率。

我们坚持以技术创新为发展引擎，目前研发人员占比超过 70%，核心技术团队拥有

十年以上嵌入式系统设计经验。我们将面向未来，与广大客户和合作伙伴一道共振同行，

创造美好愿景。

⛓寐㹊낉㹔 㾝⡙〿�v�9���

之江实验室成立于 2017 年 9 月，坐落于杭州城西科创大走廊核心地带，实验室由
浙江省人民政府主导举办、浙江大学等院校支撑、企业参与的事业单位性质的新型研发
机构，是浙江深入实施创新驱动发展战略、探索新型举国体制浙江路径的重大科技创新
平台。

智能机器人研究中心成立于 2018 年 9 与 8 日，是之江实验室最早成立的研究中心
之一，中心围绕国家在智能机器人领域的发展需求，以机器人“最强大脑”和“最强本
体”为研究主线，以智能机器人云脑和人形机器人研究重大任务为牵引，开展传动驱动、
运动控制、定位导航、感知理解、决策规划等研究，目标突破机器人面向非结构化环境
的自主作业系列关键技术，形成一批原创性基础研究成果，推动智能机器人技术在开放
复杂场景的落地应用，构建类人智能集成平台，打造成为国际一流的机器人研究机构。

⻌❩⚥猰兪♳猰䪮肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v9���

北京中科晶上科技股份有限公司是在北京市支持下，由中国科学院计算技术研究所

控股，于 2011 年注册于北京中关村海淀科技园区的高技术企业。公司在高端领军人才

带领下，秉承中科院计算所“科研为国分忧，创新与民造福”的理念，瞄准全球信息通

信领域战略新兴产业发展，研发出了通信专用 DSP IP 核，突破了移动通信终端基带核心

芯片设计关键技术，形成了天通卫星移动通信终端基带芯片、工业级 5G 终端基带芯片、

星闪新无线短距通信芯片等核心芯片，形成卫星移动通信、工业级 5G、智能网联等领域

应用的系列产品及系统解决方案。已围绕芯片技术申请核心知识产权 500 余项，相关成

果先后获得北京市科学技术奖、中国电子学会信息科学技术奖、中科院科技促进发展奖等。

幡腊䗞⴯歏孞䪮助⻌❩剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�9���

清能德创电气技术（北京）有限公司成立于 2012 年，是国家级高新技术企业。公

司总部位于北京，在上海设有销售公司，深圳、成都、济南设有办事处，芜湖建有生产

基地。

公司致力于为自动化、运动控制领域提供优质的核心零部件产品、系统方案和服务。

公司推出的 CoolDrive 系列高性能伺服广泛应用在工业机器人、数控机床等智能装

备领域。尤其在工业机器人行业，凭借优质的产品及专业的技术服务，清能德创已成为

国内机器人厂商伺服驱动的首选品牌。
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棝瀖劼㐼➃ 㾝⡙〿�v9���

珞石机器人（ROKAE），新一代智能机器人专家，专注于多关节工业机器人、柔性

协作机器人等系列化产品的研发、生产和销售，以平台化产品和自主知识产权的核心技

术为基础，面向工业、商业和医疗等领域，快速为客户提供更智能、更高效、更安全的

产品和自动化解决方案等服务。公司在北京、东京、武汉、山东设立了机器人研发中心，

在山东拥有年产能超 5 万台的智能制造未来工厂，已建立起覆盖全球的销售、技术支持、

自动化解决方案服务体系。

⽂㸌㸙用⟉㐼剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v9���

SRI 宇立仪器是集研发、生产为一体的技术密集型企业，公司主营六轴力传感器、

力控打磨设备和汽车测试设备，为全球客户提供系列化的解决方案，客户涵盖汽车安全、

汽车耐久、机器人自动化和医疗等领域，包括全球大部分汽车企业、美敦力 (Medtronic)、

ABB、KUKA、YASKAWA、富士康、Kistler、Magna、以及清华、北大、哈工大、北理工、

中科院、帝国理工、东京大学、密歇根大学、米兰理工、新加坡国立大学、卡内基梅隆

大学等全球各大高校、研究所等

⻌❩⼶菔㈔㹊劼㐼➃猰䪮肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�9���

北京华航唯实机器人科技股份有限公司是一家以工业机器人离线编程软件及系统集

成技术为核心，致力于面向智能制造领域提供技术服务和人才培养服务的高新技术企业。

公司主营业务为工业软件及智能制造系统集成产品的研发、设计、生产和销售。 工业软

件方面，公司自主研发了工业机器人离线编程软件 PQArt，较早在国内实现了商业化应用；

此外，通过开发智能产线设计与虚拟调试软件 PQFactory 等新产品，在工业软件领域不

断增加技术积淀和丰富产品体系。

覰挿鍘䱽⻌❩猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�9���

蓝点触控（北京）科技有限公司是一家专业从事高精度、高性能力传感器以及力控

产品研发和生产的高新技术企业。公司在多维力传感器、关节扭矩传感器、机器人力控

技术等方面拥有深厚的经验积累和技术优势，现已形成了 Wrist 六维力传感器、Joint 关

节扭矩传感器、力控应用软件包等多个产品系列。各系列产品已在中国、美国、德国、

西班牙、加拿大、日本、澳大利亚及韩国等众多国家和地区得到了深度良好的应用。
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匆䊜嵳䐀劼㐼➃肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v9���

海康机器人是面向全球的机器视觉和移动机器人产品及解决方案提供商。致力于助

力工业物联，业务聚焦于工业物联网、智慧物流和智能制造，为工业和物流领域用户提

供服务，引领智能制造进程。移动机器人业务线聚焦内物流，构建服务于工厂的智慧内

物流解决方案，广泛应用于 3C、汽车制造、新能源、快递物流、零售等行业。机器视觉

业务线聚焦工业视觉传感应用，为客户提供卓越的机器视觉产品和算法平台，可广泛应

用于 3C 电子、新能源、物流、汽车制造等工业自动化各领域，实现定位引导、测量、缺

陷检测、读码、OCR 识别等应用。公司注重科技创新，构建了机器视觉和移动机器人两

大技术平台，在算法设计、软件设计和硬件设计等核心技术领域拥有自主知识产权。

哆⽓削䗞⻌❩劼㐼➃猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�9���

梅卡曼德机器人是国家级专精特新“小巨人”企业，全球 AI+ 工业机器人领域规模
最大、案例最多、技术最全面、融资额最高、应用最广泛的创新企业之一，致力于推动
智能机器人无所不在的存在。公司由清华海归团队于 2016 年创办，总部在北京和上海，
在慕尼黑、东京、芝加哥、首尔等地有布局，业务覆盖 50 余国家和地区。

梅卡曼德在核心器件、智能算法、机器人软件等核心技术上积累深厚，已形成完整
的智能机器人基础设施产品栈，拥有完善的生产、交付、培训、售后等服务体系。公司
自研传感器和工业软件已应用于汽车、锂电、物流、3C 等行业，连续三年市占率第一。
已批量交付的典型应用涵盖无序上下料、拆码垛、视觉引导定位 / 装配、精密测量、缺
陷检测、涂胶等。

僤柩ㆹ猰䪮 㾝⡙〿�v�9���

星猿哲科技致力赋予机器人全自主感知与操作的能力，变革生产方式，解放人类双手。

星猿哲科技成立于 2018 年，凭借全球前沿的 3D 视觉、机器人运动规划和夹具设计

等技术，提供深筐无序上下料、装配、拆码垛、小件分拣等机器视觉解决方案，广泛应

用于汽车、锂电、金属机加、铸造、医药、电商、消费品等行业头部企业。

⻌❩㔔傞劼㐼➃猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�9���

北京因时机器人科技有限公司创立于 2016 年，是一家专注于微型精密运动部件研

发制造和伺服控制技术突破创新的高新技术企业。典型产品包括微型伺服电缸和机器人

末端执行器，在微小型、高精度和力控技术等方面具有独特优势，产品被广泛应用于机

器人末端执行器或其他机械设备的运动执行部位。因时机器人旗下几十款产品，均实现

所有关键元器件完全自主研发制造，尤其在机器人行业、精密制造业、生物医疗（医美）

器械及教育科研领域，具有极高的应用价值。
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紤㿋䒓彂爢⼓ 㾝⡙〿�v9���

红山开源（osredm.com）以非营利综合性在线科研协同创新平台为定位，以国家

重大战略科技需求为牵引，秉持“群智共享、开源开放、协同创新、择优孵化”的发展

理念，重点依托开源攻关、创客行动、开放竞赛三种典型创新组织模式，通过广泛汇聚

互联网群智资源，为战略科技领域技术创新突破、成果遴选转化提供全面支撑，旨在加

快催生“开放、汇聚、协同、众创”的开源新生态。

寐蔼꧋蟋腰劼輑ざ兰腊䪮助灇瑕䨾 㾝⡙〿�v9���

江苏集萃脑机融合智能技术研究所有限公司由江苏省产研院、苏州高铁新城和中科

院半导体所脑机接口科研团队三方共建的、以企业方式运营的专业技术研究所。现有团

队规模博士占比 43%，硕士及以上占比 65%，包含院士 1 人、国家高层次人才 1 人，孵

化、聚集了 13 家脑机融合智能技术、人工智能技术相关企业。研究所深耕脑机接口 20

余年，核心团队成员拥有稳态视觉诱发电位脑机接口技术速率居世界第一，研究成果为

ESI 高被引论文。公司已申请各类知识产权 100 余项，已授权 59 项（其中发明 2 项，实

用新型 14 项，外观 2 项，集成电路布图保护 18 项，软件著作权 23 项）。国内唯一一

家具备脑 - 机接口技术全链条协同研发、研产一体的新型研发机构。

�⻌❩ꆄ⽇兰䢴⨴䐀猰䪮剣ꣳⰖ぀

北京金博智慧健康科技有限公司是一家以认知科学与认知增强为核心业务的高科技

公司，科研与业务覆盖全生命周期各年龄段的认知功能测量、训练导航与认知增强，并

为各个领域的神经科技应用提供底层技术平台、开发包、云数据 AI 计算等设备与算法支

持。现在北京、上海、深圳、杭州、沈阳、石家庄、西安等一二线城市，落地技术服务

中心 30 余家，年采集分析脑电图超过 1 万份，年训练方案制定超过 1.5 万份，年训练量

超过 30 万人次。

⚥Ⱕ兰腊⟬欰劼㐼➃㔙ꢭ 㾝⡙〿�v9���

团队来自中兵智能创新研究院有限公司仿生移动机器人技术部，长期从事仿生机器

人高机动越野行走、移动作业与集群协作技术研究，研制了仿生大狗、高原牦牛、高速猎豹、

机械警犬、仿生山羊等系列样机。采用液压 / 电机关节驱动方式，重量涵盖几十到数百

公斤级别。曾连续三届蝉联“跨越险阻”地面无人系统挑战赛仿生组冠军，最新研制的

Panda5 电驱动四足仿生机器人曾在北京冬奥会现场被央视报道。
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⚎⽂㣐㷖劼㐼➃⠛䠭♸䱽ⵖ䪮助㹊낉㹔 㾝⡙〿�v9���

本团队由东南大学首席科学家、空间科学与技术研究院院长宋爱国教授指导，隶属

于生物电子学国家重点实验室。围绕助老助残康复机器人信号采集、结构设计，电路分

析及控制相关研究。团队在国家重点研发计划、国家自然科学基金重大研究计划等项目

支持下，突破了康复机器人的机构设计、人机交互、力控制、混合柔性驱动等关键核心技术，

研制了多种上肢及手部康复训练机器人系统，引领和促进我国康复机器人技术研究。

⻌❩㣐㷖➃劼輑ざ灇瑕㔙ꢭ 㾝⡙〿�v9���

北京大学人机融合研究团队一直致力于智能仿生关节、人体运动意图识别、人机融

合协同运动控制等智能下肢关键技术研究，目前已完成智能动力小腿假肢、智能磁流变

膝关节、智能液压膝关节等多款智能下肢假肢产品研发，并开展穿戴测试应用，帮助下

肢截肢者重获稳定自然的行走步态。

鵄倛将⯘鲱⟝⻌❩剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v9���

MathWorks 是全球领先的数学计算软件开发商，其产品 MATLAB 和 Simulink 为脑

控机器人的研发提供了全工具链的支持，全球 6500 多所高校也在使用它们广泛开展各类

工程和科学学科的教学与研究，一起加速探索脑机接口的潜力 !

艗雴✻雦皾 	⻌❩ 
 剣ꣳ餓⟣Ⱆ぀ 㾝⡙〿�v�9���

腾讯云，是中国领先的互联网综合服务提供商腾讯集团旗下的云计算品牌，面向全
世界各个国家和地区的企业、组织、机构和个人开发者，提供全球领先的云计算、人工智能、 
大数据等技术产品与服务。作为产业互联网的基础设施，腾讯云以卓越的技术能力打造
丰富的行业解决方案，构建开放共赢的云端生态，助力各行各业实现数字化升级。
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EX 机器人成立于 2013 年 7 月，是一家专注于智能仿生人形机器人研发的尖端机器

人企业 ，同时也是一家专注于仿生人形机器人应用场景开发和仿生人形机器人生态体系

建设的创新型科技企业。公司旗下品牌 EX 机器人（EXROBOT）是国际领先的机器人产品，

EX 未来科技馆是元宇宙科技场馆的先驱开拓者和落地方案践行者。

嵄寐㣐㷖 㾝⡙〿�v9���

浙大控制学院科研基地综合状况位居全国同类学科前列，建有 1 个全国重点实验室

和工业自动化国家工程研究中心、工业控制系统安全技术国家工程实验室、流程生产质

量优化与控制国家级国际联合研究中心，以及工业信息物理融合系统省部共建协同创新

中心，是教育部“信息与控制学科创新引智基地”和“国家自然科学基金创新群体”的

依托单位。 以“创新科学思想、研发前沿技术、服务国家战略”为导向，深耕智能感知

与特种检测、机器人与智能系统、高端控制装备与系统、工业控制网络与系统安全等方向，

形成了“基础研究 - 技术创新 - 成果转化 - 应用辐射”的链条式发展特色，在解决国民经

济关键行业重大需求、产学研结合、应用基础理论研究方面具有独特优势。

⻌❩鵳⻊罏劼㐼➃猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v9����

进化者机器人科技有限公司成立于 2015 年 2 月，是国内首批从事大型家用服务机

器人的企业之一，是国家高新技术企业、省级专精特新企业，截至目前已经发布了多款

机器人产品，覆盖了教育、商用、象棋、国学等领域，在家用领域更是行业领头羊地位。

帿㖕㣐倰兰腊猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

深圳大方智能科技有限公司于 2019 年在深圳注册成立，公司致力于设计、研发、

生产智能化建筑施工机器人，基于智慧建造、低速无人驾驶技术和视觉自动化技术，向

中国和海外客户提供自动化建筑物表面施工机器人和施工服务。

大方团队来自谷歌、华为、澳洲电信、碧桂园、瑞士合众集团和国内领先的智能装

备企业，在自动化设备生产制造、自动化工程和信息图像处理技术方面有着创新的技术

实力和丰富的实践经验。
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♳嵳♧鸣猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

一造科技是上海市高新技术企业，长期致力于贯通 AI 设计与建筑机器人数字建造，
构建人机协作的一体化设计、优化与生产建造模式。 

作为智能建造综合应用技术开发者，一造科技运用 AIGC 和元宇宙场景艺术的创意
设计思维，打造虚拟数字设计建造一体化流程、开发虚实融合产品线。 作为业界领先的
机器人智能建造服务商，一造科技拥有自主研发的多个应用于预制与现场两大建造的建
筑机器人硬件平台。 

一造科技针对现场建造与预制装配两大场景展开研发实践，以多项建筑智能建造创
新工艺为抓手，重新定义数字智能建筑产品智能生产数字经济平台。 研究成果覆盖多达 
15 种机器人智能建造工艺，已成功应用于国内外 30 余项示范项目，对城市更新与建筑
智能进行了持续的融合思考与认知迭代，大量的工艺和技术可助力新时期的城市更新与
发展。

⻌❩鲱⡤劼㐼➃猰䪮肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�A����&���

北京软体机器人科技股份有限公司（以下称 SRT）是国内首个突破软体机器人产学

研全链条关键技术的创新型科技集团公司。公司基于软体机器人技术开发的柔性夹爪，

能够模仿人手的简单重复劳动，实现工业生产中近 96% 异形、易损物品的抓取搬运，解

决了工业自动化生产“最后一厘米”难题，是实现智能化升级的关键零部件。同时，公

司还拥有先进的机器视觉 AI 技术、基于自动化和物联网技术的智慧物流仓储系统、半导

体相关工艺技术、结合软体气动肌肉及康复医学理论的康复系统等。目前，公司产品已

涵盖工业末端执行器、工业数字化装备及数字化解决方案、康复用外骨骼机器人、教育

智能制造人才培养解决方案等。

⽂❩㙩倛곦荈⸓⻊肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�A���

埃斯顿自动化股份有限公司成立于 1993 年，2015 年在深圳证券交易所上市（股票
代码 002747）。埃斯顿自动化始终坚持：以“人人享受自动化”为公司使命，实现“让
生活更美好”的社会价值，公司拥有三大核心业务：自动化核心部件及运动控制系统、
工业机器人及智能制造系统、数字化产品数字化服务为核心业务。

埃斯顿自动化基于自主化核心技术，卓越的产品和服务，成为国内自动化行业的领
先企业，国产机器人行业的龙头企业。秉承“开放  创新  共成长”的经营理念，携手合
作伙伴，助力中国智能化、数字化产业快速发展。

      一个更美好的世界，值得我们全力以赴！

㇫㿋倝猒兰腊猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA�����

唐山新禾智能科技有限公司成立于 2016 年 3 月，是经河北省科技厅认定的高新技
术企业、河北省科普示范基地。同年，在唐山高新区管委会的大力支持下，承建了唐山
机器人公共服务平台，并荣获市级平台认定。

公司主要从事机器人科普产品研发、教育培训、中小学创客实验室建设。通过独创
的 DSCAD 教学理念与国际主流的 STEAM 教学理念相结合，所研发的学具，已获得多项
专利。科普教材也被授予优秀出版物称号，同时也被唐山国家高新技术产业开发区定为
全区区本特色教材。

公司将秉承“因为专业，所以领先”的经营理念，发挥唐山市机器人公共服务平台
的作用，立足唐山，辐射整个京津冀，为青少年提供全方位的机器人科普教育，加速我
国青少年机器人科普事业进程。
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屎⻌⚺㼋⯕歏䪮助剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA�����

河北主导光电（LeaderVision）技术有限公司，成立于 2019 年，国家高新技术企业，
坐落于京津冀核心工业中心城市唐山国家高新区唐山科技中心。是一家专注于机器视觉
核心零部件研发，生产，销售，服务一体化的科技创新公司。

公司拥有 3000 平米无尘洁净车间，满足光源高精密组装生产，测试全程质量监督，
能够满足机器视觉零部件生产的安全性、信赖度、及功能上满足作为机器视觉专用的要求。
公司产品研发中心设在唐山，为北京，深圳、上海，沈阳、苏州，无锡，东莞，厦门等
地集成商及用户提供优质光源及配套部件产品和服务，销售网络辐射全国市场。

LeaderVision 视觉传感器和光源秉承精益求精的研发，从设计理念到制造工艺，从
主材到关键配件，均选用经过严格实物测试且具备 CE、RoHS 认证的产品。技术团队历
经多年开发积淀，在机器视觉领域拥有自主知识产权 50 余项，研发出符合智能制造行业
需求的八款标准化机器视觉产品：机器人视觉定位引导系统、高精度 3D 激光测量系统、
复合式内窥视觉系统、AGV 三维定位系统、平整度测量系统、视觉条码识别系统、智能
水下采集系统、热成像双光定位系统；并已应用于哈工大特种机器人，山东黄金，包钢股份，
北京北研、燕山大学、中国中车、广东凯裕、上汽通用、梦牌陶瓷等中国行业龙头型企业。
主导光电自主研发的视觉传感器，LED 视觉光源等机器视觉零部件广泛应用于轨道交通，
特种机器人，汽车，稀有金属，物流，医疗、钢铁等领域。

同时，主导光电不断致力于成本控制和销售渠道的拓展，打造更加适合于市场需求
的价格与服务体系，致力于成为国内一流的科技创新公司。

㇫㿋v⚥Ⱒ勠⥌䜂靽⴯倝⚥䗱 㾝⡙〿�vA�����

唐山·中关村信息谷创新中心是为抢抓创新驱动、京津冀协同发展等国家战略机遇，
在唐山市委、市政府、中关村管委会、中关村发展集团共同支持指导下，由唐山高新区
管委会、中关村信息谷公司共建的京津冀协同创新高地和示范项目。

按照“京津研发、唐山转化、唐山产业化”的思路，围绕唐山高新区“两区三高地”
目标，聚焦智能制造、数字经济、大健康、科技服务等产业领域，协同构建具有唐山特
色的类中关村创新生态系统。

依托唐山科技中心 B 座 1.3 万平方米及京津冀科技成果转化中心 4 万平方米空间载
体，整体打造科技创新服务平台，满足企业“七个找”（即找空间、找人才、找资金、
找市场、找政策、找合作伙伴、找政府）的发展需求。

以服务企业创新发展为核心，运用市场化配置创新资源，遵循创新发展客观规律，
打造京津冀协同创新共同体，助力唐山高质量发展。

㇫㿋薉蜟猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA�����

唐山英莱科技有限公司成立于 2013 年，位于河北省唐山市高新技术开发区，是一
家致力于机器视觉产品与机器人智能装备研发的国家高新技术企业。公司现有员工 100
余人，已取得专利及软著 70 余项，是国内机器视觉细分领域唯一一家获得工业机器人“四
大家族”官方授权开放通信端口的企业。

公司主要产品包括：激光视觉传感器、结构光 3D 视觉传感器；机器人焊接、切割、
搬运、喷涂、检测智能化工作站；智能产线数字化生产信息系统；非标机器人智能化生
产线系统集成等。全球累计客户 1000+。

倛縄碛⯘兰腊劼㐼㇫㿋剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA�����

斯罗米克 ~ 全球陶瓷智慧工厂交钥匙工程提供商
斯罗米克智能机器（唐山）有限公司，国家高新技术企业、科技型中小企业、日用

陶瓷装备工程技术中心，中国陶瓷工业协会常务理事单位，2022 年主持设计了有华为公
司、中科院宁波所、中国移动福建泉州公司、湖南大学、华侨大学等单位共同参与的工
信部命名的国家陶瓷行业工业设计研究院的世界首条日用陶瓷 5G 智慧工厂的项目，公
司主要业务是提供智慧工厂整厂设计、工序优化、过程自动化集成解决方案、技术输出、
人员培训、MRO 集成采购和企业 MES 构建。致力于涂装设备、自动化专机及柔性产线定制、
工业机器人、视觉识别、AGV、运输线及智能仓储，并专业于陶瓷生产的机制、注浆、施釉、
干燥、装饰等各工序自动化机器。 

公司目前拥有自动切料送料设备 、一种智能机器人柔性生产系统、一种柔性材料器
具成型装置、餐具自动喷釉机 4 项发明专利。中国陶瓷行业名牌产品 1 项。 
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河北微探科技有限公司，位于河北省唐山市国家高新技术开发区，注册资金 1300 万，
占地面积 25 亩。是一家从事新型光纤传感技术、工业物联网智能设备、智能 AI 综合管
理平台的研发、生产和销售的高新技术企业，先后被认定为“国家高新技术企业”、“河
北省专精特新企业”。微探科技聚焦于轨道交通、石油化工、钢铁煤矿、国家电网等领
域的大型基础设施的安全监测，致力于提供工业安全监测、预警整体解决方案。

梡➿劼㐼➃䫏餴♳嵳剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

1984 年开始机器人事业的现代机器人于 1987 年生产出首台焊接机器人，并在 2018
年开创了韩国国内工业机器人累积生产超过 5 万台的新纪元。现代人不满足于现状，不
断加大技术投入，大力推展工业机器人、洁净机器人、服务机器人及系统事业。其中，
2008 年汽车车身焊接机器人被选为世界一流商品，2011 年洁净机器人被评选为世界一
流商品。

现代机器人先后通过了欧洲 CE、北美 NRTL、俄罗斯 Gost-R、Functional safety 认证、
防爆认证等，积极推进全球化业务。大量产品出口到中国、俄罗斯、印度、巴西、伊朗、
欧洲各国，同时并不断开发新技术，成长为世界一流的机器人综合企业。

现代机器人 2003 年正式投入中国市场，秉承创造性睿智、积极的意志、强韧的推动
力之现代精神、全面开拓在华业务。39 年来凭借其卓越的品质与性能获得了客户的信赖，
时至今日，现代机器人的点焊、弧焊、搬运及喷漆机器人等系列产品已经成功运用到了
中国的汽车及汽车零部件、电子电器、轨道交通、家电、电梯、机械加工等行业的生产
过程中。

꧈끩ㆁ〄⸓劼吳䒭⠔爢 㾝⡙〿�v�A���

雅马哈发动机株式会社（日文：ヤマハ発動機株式会社），成立于 1955 年，是一
家日本制造业企业。其主要制造并销售摩托车、踏板车、柴油发动机、通用发动机、发
电机、汽车发动机、产业用机器人等产品。1980 年，开始研制电动车，是世界上最早销
售电动辅助自行车的企业，同时也是全世界最大的电动车制造商。

ぜ⫂獴⸓劼㐼➃♳嵳剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�A���

Mobile Industrial Robots (MiR) 致 力 开 发 并 制 造 业 界 领 先 的 自 主 移 动 机 器 人 
(Autonomous Mobile Robot，简称：AMR) 。AMR 技术能够快速、轻松且经济高效地实
现内部物流自动化及优化物料搬运。目前全球已有众多来自制造业、物流业及医疗卫生
领域的客户引入了 MiR 业界领先的 AMR 产品，这些企业及机构的规模涵盖大型集团及
中小型机构。MiR 于 2013 年成立于丹麦，现已发展成为全球移动机器人市场的领导者，
在 60 个国家拥有近 220 家分销商和认证系统集成商。2018 年，MiR 由全球著名的自动
测试设备供应商泰瑞达 (Teradyne) 收购，并于 2022 年与泰瑞达旗下 AutoGuide Mobile 
Robots 合并，合并后 MiR 提供的产品能够广泛覆盖各类不同负载的需求。MiR 总部位于
丹麦欧登塞，并在纽约霍尔布鲁克、加利福尼亚州圣地亚哥、马萨诸塞州北雷丁、肯塔
基州乔治敦、新加坡、法兰克福、巴塞罗那、横滨、首尔和上海设有区域办事处。如欲
了解更多信息，请访问我们的网站：www.mobile-industrial-robots.com.cn
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SMC 是全球知名的气动元件研发和生厂商。拥有遍布全球的 5 大研发中心，已在
83 个国家和地区拥有 500 多个销售据点，全球市场占有率稳居前列。产品广泛应用于汽
车、液晶半导体、食品包装、医疗医药等领域。

SMC 中国于 1994 年 9 月 2 日在首都北京成立，并以北京为起点全面发展，2021 年 
SMC 投资管理有限公司、 SMC 自动化有限公司成立。SMC 在中国设有 7 座工厂、1 个
技术中心，在北京、上海、广州设有非标品工厂。SMC 中国生产的气缸、电磁阀、F.R.L. 
组合元件、冷冻式空气干燥机、管接头等，供应着包括中国在内的约 80 个国家与地区。 
SMC 在北京、上海、广州、常州均设有物流中心，可迅速满足客户的需求。

㸝䊛껷ꛩ劼㐼➃剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

安川首钢机器人有限公司（简称： YSR), 前身为首钢莫托曼机器人有限公司，专业

从事工业机器人的销售、系统设计制造及售后服务，经营的 MOTOMAN 机器人年产量居

世界前列，广泛应用于弧焊、 点焊、 涂胶、切割、搬运、码跺、喷漆、科研及教学等领域。

公司以北京总部为中心，先后成立上海分公司和广东分公司，并在武汉、重庆、长春等

地设立办事处和服务机构，可根据用户需要设计制造完整的机器人应用系统，承接交钥

匙工程，为用户提供完备的备品备件、系统的技术培训以及全面的技术支持。客户遍布

汽车、摩托车、家电、烟草、陶瓷、工程机械、矿山机械、冶金、物流、机车等行业。

匆䊜⛠䧢ꅽ猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

乔戈里（Qogori），又名 K2，世界第二高峰但却是世界最难攀登的山峰。
乔戈里科技，2009 年创立于杭州，专注机器视觉、人工智能及机器人技术的研究与

应用，业务涵盖新能源、汽车零部件、轴承、消费品及智能农业等领域。乔戈里科技以
持续创新为驱动，深耕全球市场，致力于成为细分领域领军企业。坚守创造改变生活的
使命，构筑智若人心的未来。

公司曾承担国家创新基金项目并设有省级机器视觉研发中心；2017 年荣获科技部中
国创新创业大赛先进制造业国家第二名和浙江省第一名；2019 年乔戈里创始人入选国家
“万人计划”；2020 年获科技部“科技助力经济 2020”重点专项；2021 年设立全资子
公司—洛子机器人（苏州）有限公司； 2022 年入选专精特新中小企业。 

㙩㣗暵兰腊鄳㢊肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

埃夫特智能装备股份有限公司，是一家专注于工业机器人产业的高科技公司，于
2020 年在科创板上市。公司自成立以来，凭借前瞻性的战略布局和对核心技术孜孜不倦
的追求，逐步成长为国内知名的机器人以及智能制造解决方案提供商，专注、专业打造
全系列机器人产品以及跨行业智能制造解决方案。通过引进和吸收全球自动化领域的先
进技术和经验，形成了从机器人核心零部件到机器人整机再到机器人高端系统集成领域
的全产业链协同发展格局。

埃夫特以通用机器人研发制造为基础，在喷涂、焊接、码垛、搬运、上下料等多个
应用领域提供解决方案，广泛应用于汽车及汽车零部件、3C 电子、光伏、锂电、金属制品、
家具、家用电器、食品饮料等各行各业。埃夫特机器人和解决方案遍布全国，并出口到欧洲、
亚洲、非洲、大洋洲等多个国家和地区。
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国家农业智能装备工程技术研究中心 (NERCIEA) 是在北京市农林科学院智能装备技
术研究中心的基础上于 2009 年组建。该中心根据世界农业智能装备的发展趋势和我国
现代农业发展的需要，针对我国农业智能装备重要关键性、基础性和共性技术问题，进
行系统化、配套化和工程化研究开发，建设农业智能装备数字化设计与测试技术平台，
突破农业智能装备设计、加工、制造关键技术，开发适应我国不同生产规模和经营方式
的农业智能装备系列技术产品，为我国现代农业发展提供物化的技术支撑，提升我国农
业智能装备水平。中心重点研究方向包括农业专用传感器、农业生物仪器、智能化农机具、
农业机器人、数字化设计与测试等。

㕂㹻ⱚ⚌⥌䜂⻊䊨玐䪮助灇瑕⚥䗱 㾝⡙〿�vA���

国家农业信息化工程技术研究中心（NERCITA）是于 2001 年由国家科技部批准组建，

专门从事农业及农村信息化工程技术研究开发的国家级科研机构，构建了精准农业生产

技术体系、农业物联网技术体系、农业人工智能技术体系，填补了我国在该领域的多项

空白，引领了农业信息化学科发展方向，为我国农业农村现代化和乡村振兴提供有力的

技术支撑。中心的主要任务是针对我国农业和农村信息化建设的重大需求，重点围绕农

业智能信息处理技术、农业遥感技术与地理信息系统、精准农业与智能装备技术、农业

生物环境控制工程与自动化技术、食品质量安全与物流技术等五大方向，进行源头技术

创新、技术平台构建和重大产品研发。

黛⽇ 	⻌❩ 
 兰腊猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

遨博（北京）智能科技有限公司（以下简称“遨博”）创立于 2015 年，是一家专
注于协作机器人研发、生产和销售的国家高新技术企业。

作为全球领先的协作机器人提供商，遨博开发了具有全部知识产权的协作机器人产
品，实现核心部件全部国产化，打破了国外长期垄断。遨博产品先后通过 EN ISO13849-
1:2015(PL=d, CAT 3)、欧盟 CE、北美 NRTL、韩国 KCs、中国 CR 、SEMI S2、洁净度
class5 级等认证，凭借安全稳定、简易编程等特点，广泛应用于 3C、汽车、五金家电、
厨卫洁具、医疗健康、科研教育、餐饮、新零售、日化、物流等行业领域。销售和技术
支持网络覆盖中国、欧洲、北美、东南亚等国家和地区。

餩倛䩯⚥㕂剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

Festo — 自动化技术和技术培训领域的世界领先供应商
费斯托（Festo）成立于 1925 年，是自动化技术领域的全球领先厂商，也是工业技

术培训的全球市场领袖。公司总部位于德国埃斯林根。费斯托集团业务遍及全球 200 个
行业，为超过 30 万客户提供领先的工厂自动化和过程自动化的气动和电驱动技术及全面
解决方案。 费斯托在中国的业务始于 1985 年。1993 年正式进入中国，成立费斯托（中国）
有限公司，落户上海浦东金桥。深耕中国市场三十余年，费斯托不断扩大在华投资，生产、
研发、销售全面发展，为中国市场提供工厂自动化和过程自动化的气动和电驱动技术及
全面解决方案，主要服务于汽车、电子和轻型装配行业，食品饮料包装、水 / 污水处理
以及生物技术 / 制药等行业。同时，费斯托教学培训部为大中华地区 600 多家企事业单位、
高校、职业院校与实训基地提供工业培训的整体解决方案 —— 从实验室建设到课程体系
建设，并能够向学员提供资格认证和就业指导。作为世界技能大赛官方合作伙伴，费斯
托为赛事提供专业的技术培训与支持。目前公司在大中华区有 2,000 余名员工。
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ABB 机器人与离散自动化作为全球领先的机器人和机械自动化供应商，专注于提供

机器人、自主移动机器人和机械自动化解决方案等全套产品组合，通过 ABB 自主软件设

计与集成，为客户创造更高价值。我们致力于帮助汽车、电子、物流等不同领域、不同

规模的企业增强发展韧性、提升运营效率、提高生产柔性，助其迈向互联、协作的未来

工厂。ABB 机器人与离散自动化拥有超过 1.1 万名员工，遍布于全球 53 个国家的 100

余个地区。

䎽⽓劼㐼➃ 	♳嵳 
 剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�A���

库卡中国，作为全球卓越的基于机器人自动化的智能化解决方案提供商，旗下包括
库卡机器人、库卡系统、库卡工业自动化、库卡物流自动化和瑞士格医疗，旨在为进一
步推动库卡旗下业务在中国市场的渗透与扩大，顺应中国市场在智能制造的高速发展需
求，开发更多适合中国客户需求的产品和解决方案，完善本地化布局。

截止到 2022 年 12 月 31 日，我们在全球超过 100 个分支机构中，拥有 15,000 名员
工，我们的产品和解决方案代表着精度、质量和速度。我们的使命是让生活和工作变得
更加轻松——这就是自动化的意义所在，也是库卡这 120 多年来存在的意义。

库卡中国在汽车行业、制造行业、电子行业、消费品行业、金属制品行业、家电行
业、物流 / 电子商务行业、医疗保健等各个行业向客户提供一整套解决方案：从运动控制、
工业机器人本体、即用型机器人应用包与定制的制造单元到完全自动化的解决方案。

倝匠劼㐼➃荈⸓⻊肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

沈阳新松机器人自动化股份有限公司（以下简称“新松”）成立于 2000 年，是一

家以机器人技术和智能制造解决方案为核心的高科技上市公司。新松拥有 4000 余人的

研发创新团队，坚持走自主创新之路，完成国家重要科技攻关 800 余项，拥有发明专利

1300 余项，书写了中国机器人发展史上百余项“行业首创”！

寐蔼꧋蟋兰腊ⵖ鸣䪮助灇瑕䨾剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

集萃智造成立于 2016 年，由骆敏舟核心团队领衔、江苏省产业研究院和南京江北

新区三方共同组建，是国家高新技术企业、江苏省民营科技型企业、江苏省智能机器人

创新中心、智能机器人工程研究中心，连续多年获南京市新研机构绩效优胜奖。作为智

能机器人及解决方案提供商，我们在智能制造整厂规划，以及智能服务与特种机器人研发、

销售、生产和产业化上积累了丰富经验，在创新产品研发、关键技术突破、核心部件研

制方面极具竞争力。
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用䖤瑟ꢂ⥌䜂䪮助肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

立得空间信息技术股份有限公司（以下简称：立得空间）成立于 1999 年 9 月，是
由武汉大学、两院院士李德仁、东风汽车集团、中国兵器装备集团、中国烟草等共同组
建的高科技企业，注册资金 1.4 亿元，现有员工 400 余人。

立得空间的主营业务由移动测量、智慧城市大数据及行业应用、智能机器（机器人
& 自动驾驶）三大板块鼎足而成。

迄今为止，立得空间曾荣获国家科技进步一等奖 1 次，荣获国家科技进步二等奖 2
次以及各种部级奖励 20 余项，参加了移动测量、实景地图、时空信息云平台等国家标准
或行业标准的编制。

嫱❇鶓肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

比亚迪储能已为全球合作伙伴提供近百个工业级储能解决方案，业务范围遍布全球 6 大
洲，23 个国家，300+ 个城市。截止到 2022 年 6 月全球储能系统总销量达 4.6GWh，运行 15
年 0 火灾，且多次获得国际大奖。2020 年推出全新一代电网级储能产品 CubeT28，体积仅为
44 立方，容量可达 2.8Mwh。与此同时，深耕通信备电和梯次电池利用市场，有着深厚的技
术沉淀和实力积累。近年来又积极拓展机器人、电动叉车、电动船舶、工程机械等新型电池领域，
不断精进业务布局，持续为人们提供更加便捷的生活服务。

帿㖕䗴嵳⾲霋猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

深圳忆海原识科技有限公司 (Neurocean Technologies Inc.）致力于研发类脑智能
与灵巧手技术，提供机器人的“手”和“脑”核心部件，赋能灵巧操作机器人解放人类
生产力。

应用场景包括实验室、生物医药、矿业、工业生产线、回收拆解、危险环境等的自
动化升级与智能化改造。

忆海原识是由来自斯坦福大学、哈佛大学、哈尔滨工程大学的人工智能、神经科学、
机器人专家组建的研究型企业，已获得奇绩创坛投资加速，以及科沃斯 X-MAN 加速器加
速。

僒犷꡶歏㶩 	♳嵳 
 剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

ifm（易福门），成立于 1969 年，总部位于德国埃森，是工业自动化领域中电子传
感器的领先制造商之一。ifm 产品广泛应用于各个行业，例如 : 汽车制造、食品饮料、机床、
新能源、物流运输及移动机械等。作为工业 4.0 先驱之一且拥有丰富行业经验的 ifm，不
仅提供元器件，更着眼于数据，通过 IO-Link 技术释放传感器的所有潜能，由最基层的
数据流开启工业 4.0 大数据的 Y 型之路，为用户设备的预测性维护、故障诊断和能源管
理提供数字化传感器、分布式模块及系统解决方案。我们秉持质量高于一切的原则，为
每个目录产品提供 5 年质保。

目前，公司在全球 95 个国家拥有超过 8100 名员工。ifm 中国成立于 2005 年，总
部位于上海。超过 170 名销售、技术及服务人员遍布全国，为客户提供优质服务，助力
其实现智能制造及数字化转型。
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蔼䊜ꛮㄤ⠿剪猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

瑞士 maxon 集团是精密驱动系统的顶级供应商，所提供产品包括有刷和无刷 DC 电

机、齿轮箱、编码器、控制器和完整的传动系统。经过对标准目录产品的深度开发和定制，

maxon 为 NASA 火星探测车、无人机、外科手持设备、机器人等各类仪器提供高精度的

驱动系统，在全球共 9 个生产研发基地，并在 40 多个国家都设有销售公司。其中，苏州

钧和伺服科技有限公司作为 maxon 在中国境内设置的子公司，于 1995 年至今已有二十

多年历史，持续为国内客户提供优质的产品和本地化的技术解决方案。

㗛絶 	⻌❩ 
 猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

坤维 ( 北京 ) 科技有限公司成立于 2018 年，是一家致力于提供高精度力觉传感器（六

轴力传感器）及力控解决方案的企业。公司主营智能力觉传感器的研发、制造、销售、

及技术推广，开发面向机器人及其他智能装备行业的力觉传感器产品，为机器人及其它

智能装备、工业过程监控、产品质量检测、科研测试测量等领域提供力觉测量解决方案

及相关产品。

〵䊜䋑偫申劼㐼➃剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

台州市旗竑机器人有限公司是一家基于建筑信息模型（BIM）和人工智能技术研发、
制造系列建筑机器人及无人化施工装备的科技创新型企业。公司面向建筑施工机电安装
过程中打孔、管线铺设、固定连接等场景需求，与同济大学、浙江大学、上海工程技术
大学等高校院所联合建立研发团队，主要产品包括智能建造打孔机器人、锚栓连接机器人、
搬运吊装机器人及关键功能部件等系列产品。 公司坚持以人才为本，智能建造、建筑数
字化创新为导向，与国内外高校共同合作，成立了行业著名学者教授领衔的创业型团队，
完整掌握机器人设计制造、控制与感知系统、软件系统等关键技术，具备定制化开发能
力，可以实现建筑机器人自动场景识别、自动定位导航、自动路径规划、自动智能施工等，
助力建筑业转型升级提供一站式的解决方案。 未来，公司将为客户提供建筑智能打孔、
内外墙喷涂、垂直搬运吊装、地面铺设等建筑智能装备，并搭建智能建造运营管理平台，
实现机器人端与远程云端智能调度管理的有机融合。

蔼䊜綁涸靕岚⠛⸓猰䪮肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

苏州绿的谐波传动科技股份有限公司从事精密传动装置研发、设计和生产。自 2003

年开始，公司核心团队从事机器人用精密谐波减速器理论基础的研究。深耕谐波传动领

域近 20 年。于 2020 年，在上海证券交易所科创板鸣锣上市。
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⻌❩猰程礵㺙劼唒剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

北京科索精密机械有限公司是一家高精密精密零部件加工的供应商，公司成立于

2011 年，在精密制造领域已积累十余年加工经验。科索投资的首家自动化工厂坐落于张

家口怀来县，车间面积 3800 平，设计装备自动化产线 50 条，总投入资金：8000 万元，

具备年化订单能力：1.2 亿，工厂配置生产与检测设备可以供应 2um 的稳定交付。2022

年科索工厂实现了全流程 MES 管控，工厂交付的产品，能追溯到生产机床、操作员和使

用量具。23 年实现了生产全制程 APS 精准调度，解决了销售阶段交期合理化评估难题，

实现了订单进度时时查看。科索工厂已先后通过 ISO9001 和 ISO1348、国军标资质认证，

并获得河北省专精特新和高新技术企业的荣誉。2022 年 10 月完成了省重点自动化车间

的验收。

ꫬ䀙絶䠭猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

青岛维感科技有限公司专注于 TOF 3D 感知技术的研发，生产和销售，基于 ToF 感
知技术几大核心应用场景，维感科技陆续推出多款标准化工业产品，同时，结合具体应
用需求，与客户协同开发了多款定制化的产品和软件。产品核心使用场景包括：

• 隐私化保护的客流统计与行为分析
• AGV/AMR 避障与目标识别
• 物流领域单件分离和仓库货位检测
• 工业自动化领域图形辅助等

⛔됓加룅欰㸙劼歏猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�A���

新疆唯一工业机器人制造企业，公司成立于 2011，历经十年的研发攻克机器关节核

心技术。打破日本在工业机器人行业垄断地位。制造出精度保用十年的高精密工业机器人。

累计累积生产工业机器人 20 多台。先已完成对部分专业的生产应用。新疆专业的工业机

器人生产商，其产品采用柔性减速系统专利技术，业内唯一承诺精度保用十年的工业机

器人，不用 RV 减速，也不用谐波减速，定位精度保用十年。不会因磨损失去精度降维使用，

变成二手机器人。消除机器人行业中使用二手机器人的弊病。使机器人成本降低 80%，

精度 0.05mm 无背隙设计，老百姓都会用的机器人。可广泛用于自动化和教育培训。可

替代现行机器人行业生产的机械人中的减速机，并可大幅降低工业生产成本。

帿㖕㕂䗎䠭濼䪮助剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�A���

深圳国微感知技术有限公司是国微集团旗下核心技术公司，专注于提供智能传感方
向产品和解决方案。依托集团强大的技术后盾和先进的生产平台，国微感知集合了材料学、
力学、光学、电子学、计算机科学、嵌入式技术、人工智能等领域的专业人才，重点布
局激光雷达、柔性压力传感器及其他各类型智能传感产品，不断将新技术与市场应用相
结合，探索电子皮肤、AGV/AMR、服务机器人、智慧交通、智慧物流、体积测量、安全
检测等领域，产品已得到多家企业的认可和使用。
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帿㖕⸂瘻猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

深圳力策科技有限公司由多位光电子、半导体、计算机科学等专业博士创办，面向
服务机器人、工业自动化、智能汽车等领域提供商业化的导航、避障型激光雷达产品。
团队以开发高性能激光雷达为目标，以实现激光雷达芯片技术为愿景，致力于推动新型
激光雷达在不同行业的实用化。公司经营采用 IDM 模式，自建产线与实验室推动激光雷
达的规模量产与 OPA 芯片研发，目前在深圳与东莞松山湖均建立了研发基地与工厂。

⻌❩❩㙹劼歏䱽肅剣ꣳ餓⟣Ⱆ぀ 㾝⡙〿�vA���

北京京城机电控股有限责任公司（简称：京城机电）是由北京市人民政府出资设立
的国有独资公司，始终致力于服务国家战略和“卡脖子”工程，长期位列中国机械工业
百强企业榜单。在 70 余年的发展历程中，先后填补了一系列装备领域国内空白，奠定了
在国家装备制造行业中的领先地位。打造出“京城”、“北一”、“北人”等知名品牌。

京城机电旗下配天机器人、京城智通和北洋天青三家公司聚焦机器人核心零部件、
机器人本体和机器人系统集成应用三大领域，自主研发的产品和为客户提供的智能制造
整体解决方案广泛应用于航空航天、半导体、汽车制造、白色家电、3C、医药、酿造等
行业。我们不断开拓创新，以智能智造引领行业进步，以智能装备让未来触手可及。

⚥歏猰劼㐼➃剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�A���

中电科机器人有限公司成立于 2019 年 5 月，公司依托于中国电子科技集团公司第
二十一研究所，围绕国家战略新兴产业的发展，先后在机器人电动关节、轻量型多关节
机器人、外骨骼助力机器人、四足机器人等智能装备核心部件及工业机器人领域取得了
一系列科研成果。公司开发手段先进、加工设备精良、测试仪器齐全，拥有一支勤奋敬业、
技术精湛的高素质人才队伍，已成为我国微特电机与组件研究、开发、试制、生产、检测、
供货、服务一条龙的重要基地，在国内外同行中享有较高声誉。

⻌❩❠䎥兰腊㙹䋑灇瑕ꤎ꧋㔙剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

北京亦庄智能城市研究院集团有限公司（简称“智能院集团”）成立于 2019 年 7 月 12 日，
定位为“中国智慧城市创新建设运营引领者”，下辖 2 个全资子公司、2 个控股子公司、5 个参股
子公司、3 个事业部、2 个分公司以及孵化 N 个创新事业部的子集团管理架构。 

智能院集团与各头部企业开放合作，协同创新。已在数字云底座建设、工信领域自主可控技术、
车路协同、城市综合运行平台建设等领域形成技术成果。智能院集团积极推进新型基础设施建设，
以智慧城市场景应用为核心，推动政务云、企业云、多杆合一、5G 技术、物联感知平台及工业互联
网在经开区应用落地，全面参与北京市打造国际一流的高级别自动驾驶示范区建设，创新推动经开
区多杆合一项目落地实施，助力经开区体制机制改革、业务流程再塑与信息化深度融合，着力构建
从规划设计到建设运营的全链条发展模式，打造智慧城市的“亦庄模式”、自动驾驶的“中国方案”。
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廩⻌倛䗎暵⠛⸓剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�A���

武汉市精华减速机制造有限公司是集是国内走在前沿的集研发电机驱动、微特电机、
精密减速器、机器人结构本体及一体化智能执行单元的研发、制造、销售、服务于一体
的国家技术企业。当前减速机系列，核心技术取得重大突破，荣获国家十项发明专利，
在此之中并分别荣获“安全生产标准三级企业证书”“湖北省隐形冠军科技企业”“湖
北省企业技术中心”“民用认证齐全”等。 2018 年创立子公司为湖北斯微特传动有限公司，
标志着公司由研发型机构向研发、生产、销售、服务并重方向的转变。本公司的主打产
品行业知名，市场占有率前沿，也是中国工程院在 2017 − 2025 年机器人技术路线图制
订单位之一。在软件上，公司坚持 20 余年推进 5S 精益化生产，构建 ERP 实时效率监测
系统，提高生产效率的同时注重标准化质量体系的建设，且公司立足于智能化、自动化
装备核心零部件设计和制造，为客户提供智能驱动解决方案。 本公司将秉承 " 专业制造、
精密可靠、持续改进、顾客满意 " 之宗旨，加大研发和市场开发度，坚定产品质量符合
高标准之目标，为业界同仁提供更具竞争力的产品和服务！

岁㤵䠑㪭蔼䊜劼㐼➃禹絡剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�A���

法奥意威致力于做协作机器人普及者，让机器人成为基础工具。
深入芯片级的研发和创新的供应链模式，为各行业提供了更优性能的产品，同时坚

持在生产工具、工艺上的技术创新，力求以最大限度降本增效，努力打造各行业“+”得
起的产品；

与伙伴和客户共同高速成长，为伙伴和客户提供超额价值，法奥意威面向大众开展
了免费线上线下培训课程，降低客户的使用门槛和入门成本，并向集成商提供免费的各
行业应用案例技术，为推动各行业终端应用持续赋能。

与法奥，造未来！法奥意威将坚定做“机器人 +”的践行者，深耕机器人普及之路，
积极延伸协作机器人应用边界，在各种应用场景下实现法奥 INSIDE，帮助更多的企业实
现自动化升级。

⚥㕂猰㷖ꤎ荈⸓⻊灇瑕䨾 㾝⡙〿�vA���

中国科学院自动化研究所成立于 1956 年，以智能科学与技术为主要定位，是中国

科学院率先布局成立的“人工智能创新研究院”的总体牵头单位，是我国最早开展智能

科学与技术基础理论、关键技术和创新性应用研究的科研机构，也是国内首个“人工智

能学院”牵头承办单位。

中国科学院自动化研究所长期坚持“智能科学与技术”研究，在复杂系统智能集成、

模式识别、机器学习、计算机视觉、语音语言信息处理、类脑智能、智能机器人、智能

系统和智能芯片等领域形成了鲜明的学科优势和技术特色，具有从原始创新、核心关键

技术研发到技术转移转化的完整智能技术创新链。 

犷㼷ㆁ餍⠛⸓䪮助㣖➩剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

福尔哈贝集团是一家来自德国的家族企业，其创始人 FAULHABER 博士创造了世界

上第一个空心杯电机。福尔哈贝集团在微型驱动系统行业极富声誉，是世界微型高精度

驱动系统的领导企业。

福尔哈贝大中华区总部位于江苏太仓。以极限为目标，将最小的尺寸，最大功率密

度，最精密的结构，最精准的控制，最完备的方案不断融入产品技术中，如今已拥有超

过 2500 万种产品组合，为全球客户提供完备选择；以独到技术为客户量身定制解决方案；

为驱动系统的创新性、高精确度和高可靠度奠定了基石，积极投身于医疗和实验室设备、

机器人技术与自动化、航天航空、光学与光电子学等多个应用领域，并不断开拓新的尖

端领域。



PA(&
���

PA(&
���

⽇
錢
会

P
A
R
T

III

⽇
錢
会

P
A
R
T

III

03 展商信息

嵳㼿꧋㔙剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

海尚集团总部位于东海之滨——美丽 • 瑞安。海尚集团前身始建于 1993 年，2006
年创建海尚集团有限公司。集团产业涉及智能制造、汽车零部件、环保科技三大领域，
集团固定资产超 10 亿元，员工 1000 余人。依托温州、安徽、江西三大制造基地，在减
速机、汽车零部件、环保科技产品方面，已成为具有国际竞争力的产品供应商和服务商。

集团坚持走科技发展之路，减速机项目共授权 21 项国家专利。2017 年金秋，海尚
矢量摆线减速机（SD）通过了一系列严苛检测，荣耀问世。2016 年集团公司征地 102.5
亩，斥资 6.5 亿元兴建减速机新产业基地，于 2018 年下半年竣工并投入使用，项目全面
产业化，为我国高端制造业决胜全球制高点贡献一份力量。

海尚集团始终秉承企业的爱国情怀和担当精神，为振兴民族工业、地方经济发展助
力，目前年产值与纳税均位列当地前茅。展望未来，集团坚持走产业多元化、智能化路线，
努力打造国际一流的现代企业及缔造民族品牌。

䧭鿪♰⴯猰䪮肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

成都万创科技股份有限公司于 2002 年在成都高新区成立。公司自创立以来，一直
坚持以嵌入式技术为核心的研发方向，且公司十分重视自研能力，其中技术研发人员占
近半数，具有国际一流的嵌入式研发水平。

其产品包括边缘智能硬件、工业通讯设备、工业显示终端、物联网云平台等。持续
多年为全球大型跨国企业提供全球顶尖的嵌入式 / 物联网产品化解决方案。

帿㖕䋑ꚙ礵霟⠛䠭䪮助剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

深圳市鑫精诚科技有限公司与深圳市鑫精诚传感技术有限公司，分别成立于 2009
年与 2021 年，简称为：“鑫精诚传感器”。专业提供各类力控系统解决方案，立志成为“力
学传感器”行业的民族领先品牌！

“鑫精诚传感器”总部位于深圳。公司是以研发、生产、销售、服务为一体的国家
高新与专精特新技术企业。拥有从事智能传感器与控制仪表行业多年的专业研发设计经
验团队 30 余人，获得发明专利 10 余项，实用新型专利 50 余项，软著 20 余项；公司严
格执行 SGS-ISO9001、14001 等国际管理体系认证；取得 CE/ROSH/UL 等国际产品认证。

公司专注于微型压力、称重、多轴力、扭力等多样化的智能传感器与控制仪表等工
业级产品的创新研发和精益生产。为 3C 自动化设备、精密医疗、农业、新能源锂电、机
器人、半导体、航空铁路等领域提供“力控系统解决方案”与技术创新，以及高校产学
研合作。

帿㖕䢴ꢉ兰鸣䪮助剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

慧闻公司依托中科院技术背景，专注于以机器人为核心的智能设备机械设计与优化、
零部件的生产制造、快速模具、组装调试及国内外销售工作。公司拥有经验丰富的设计
团队与生产制造团队，配备精密四轴、五轴及高速 CNC 数控加工中心、车床、磨床、线
割等设备，主要加工各种型号的铝合金、钛合金、钢、铜等金属产品和碳纤维与镁合金
等轻量化产品，及 ABS/PC/POM/PEEK/ 尼龙 + 玻纤等塑胶产品，公司拥有三坐标测量机、
测高仪、影像仪等先进检测设备，为您提供省心省力的一站式服务。
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广州高擎机电科技有限公司专注于机器人关节技术，拥有强大的研发能力，坚持自

主创新。高擎机电现已具备力矩电机、减速机、电机驱动、一体化关节模组、关节结构、

运动控制等全套关节动力技术，能够提供机器人关节技术的全面支持和优质的定制化服

务。目前，高擎机电已自研出多款高性能的减速机、关节模组、多种机器人关节和机器

人整机产品，产品的性能、性价比均有明显优势。我们希望通过自身的努力，为机器人

行业创造新的可能！

⻌❩䰦匊銯瀖屘霃㢊剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

北京捷杰西石油设备有限公司（简称：捷杰西）成立于 2009 年，位于北京市经开区，
注册资本 2597.9 万元，是一家专注于石油行业智能工业机器人研发制造和高端技术服务
的国家高新技术企业。于 2021 年 7 月入选国家级专精特新“小巨人”企业，并于 2022
年 5 月入选国家重点支持的专精特新“小巨人”企业，是行业细分领域龙头企业，在北京、
天津建立了研发中心及生产中心。

14 年来，捷杰西立志成就中国制造在能源领域的国际品牌。公司主营业务由智能工
业机器人研发制造和高端石油装备技术服务两大板块组成，研发制造板块有多款自主产
品以独特的性能优势赢得市场主导地位，多项技术成果达国际领先水平。智能钻井机器人、
高性能机械密封冲管等多项产品，颠覆了目前国际市场标配的传统产品，填补国内市场
空白，逐步实现钻井装备的国产替代。同时凭借着公司多年对高端钻井装备的技术积累，
努力为国内外钻井作业项目提供定制化产品服务与现场技术服务，保障石油钻井装备连
续作业。公司作为高端技术服务提供商，多次参与到国家重点项目，如国之重器海洋石
油 981、982 平台的维保，深受客户好评，为保障国家石油钻井设备的安全可靠运行贡
献了一份力量。

⻌❩⼾钚猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

卓誉科技是一家集设计研发、生产制造、销售服务于一体的综合性公司，在苏州设
有制造工厂。公司为国家高新技术企业，通过 ISO9001:2015 质量体系认证。

卓誉科技致力于高端运动控制技术产品的国产化经过多年技术上的积累，研制出自
主品牌的力矩电机、关节模组、防爆伺服电机、电动缸、六自由度平台、定制化伺服机
构等产品，满足客户对高端运动控制产品的需求。

卓誉科技也致力于特种装备及高端智能产线的建立和研制，有较强的自主设计和整
体方案集成能力，助力客户快速建立装备产线。

卓誉科技也是多家国内外知名运动控制品牌在国内的一级代理商，产品线覆盖运动
控制领域全套解决方案。

峫꣉뚡⯋鲶䪬猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

洛阳鸿元轴承科技有限公司成立于 2005 年 12 月，位于洛阳空港产业集聚区，南北
两个厂区面积约 80 亩，办公及生产厂房面积 55000 平方米。专业研发、制造精密轴承
及其延伸产品 , 轴承精度等级为 P2、P4、P5，尺寸范围为外径 φ20mm -φ2300mm，
产品共 11 个系列：转台轴承、交叉滚子轴承、等截面薄壁轴承、精密转盘轴承、机器人
减速器专用轴承、滚珠丝杠支撑轴承、角接触球轴承、圆柱滚子轴承、推力轴承、薄壁
深沟球轴承、圆锥滚子轴承。
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北京智同精密传动科技有限责任公司 ( 以下简称“智同科技”) 成立于 2015 年，是
国家高新技术企业、国家科技型中小企业及北京市专精特新“小巨人”企业。智同科技自主、
正向研发的工业机器人用高精密摆线减速机，广泛应用于各类工业机器人、精密机床、
工程装备等领域。公司以强大的定制开发能力不断拓展产品应用边界，逐步实现精密传
动全场景客户覆盖。智同科技致力于面向全球机器人及其他制造企业提供标准化减速机
产品，并提供高精密减速机研发、定制与升级服务，是一家在精密传动领域具备自主创
新能力、精密加工能力、定制服务及快速反应能力的高科技企业。公司秉承“天道酬勤，
业道酬精”的企业精神，为顾客提供优质、快捷、专业的精密减速机产品和服务，引领
国内减速机行业发展。

Ꝙ끭兰⯕ 	⻌❩ 
 猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�vA���

锐驰智光成立于 2016 年，是一家持续创新的激光传感器及解决方案供应商。我们

专注于研发更好的激光传感器产品和解决方案，为人工智能提供强大的感知能力和丰富

的数据支持。

锐驰智光深入洞察激光传感技术在不同行业所面临的复杂挑战和多样需求，以集成

芯片等专利技术为基础，不断突破技术边界，开发了广泛应用于自动驾驶、智慧交通、

机器人、工业自动化、测绘等领域的激光雷达产品和创新解决方案，创造更多价值，助

力行业发展。

⻌❩齱歏㣐㷖兰腊⥌䜂緸絞♸歏煂Ⱟ㺂㹊낉㹔 㾝⡙〿�v#�����

北京邮电大学智能信息网络与电磁兼容实验室主要由张洪欣、杨晨导师以及若干研
究生组成，具有多层次的研究生学术培养环境以及国际一流水准的电磁兼容、脑机接口
研究硬件条件。此外本团队发展出空间电磁信息安全、智慧生物电子技术等新的研究方向。
同时负责 2019-2023 年多届世界机器人大赛 -BCI 脑控机器人技术赛软件平台开发工作，
开发首款可支持 20 人脑机同步对话的“神聊”脑 - 机接口系统。在电磁信息安全以及脑
机接口领域研究居国际前列。

⼶⚎椚䊨㣐㷖v腰 � 劼䱹〡⿺䱽ⵖ㹊낉㹔 㾝⡙〿�v�#�����

华东理工大学脑 - 机接口及控制实验室，瞄准国家十四五规划重要战略需求，展开

人工智能、脑科学和生命健康等相关领域的研究工作，实验室现有神经信号分析理论、

认知和运动神经机制研究、神经机制建模与类脑计算、脑机交互与智能诊疗四个研究方向，

涵盖基础理论研究，关键算法和技术设计和产业化应用，实验室成员有教授 3 名，副教

授 4 名，讲师 1 名，博士后 2 名，博士、硕士研究生 40 余名，团队规模逐年发展扩大。
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上海大学脑机工程研究中心通过获取脑电结合近红外等多模信号探索大脑意图表达

规律，开展脑机交互解码技术及工程应用研究，开发包括脑电 / 肌电采集技术、基于多

模脑信号的大脑意图解码技术；面向脑卒中等诊断康复技术和医疗产品，为促进脑机交

互技术在医疗康复和协同创新理论及工程应用中做贡献。

㣔峸㣐㷖牟絑䊨玐㔙ꢭ 㾝⡙〿�v�#�����

天津大学神经工程团队是国内最先从事脑 - 机接口领域研究的团队之一，是脑机交

互与人机共融海河实验室的核心建设力量，建设有天津脑科学与类脑研究中心（天津市

脑科学与神经工程重点实验室）、天津神经工程国际联合研究中心、天津市智能人机交

互康复工程技术中心等多个重要研究平台。目前，天津大学神经工程团队已先后主持承

担国家重点研发计划、国家自然科学基金重大计划重点项目、国家自然科学基金重点项

目等 80 余项重点课题，形成包括百余项国家发明专利和国际专利在内的完整自主知识产

权体系，并实现在医疗、教育、娱乐、航天、交通、特种等领域的重大应用。

銯㸝❜鸑㣐㷖腰劼❜✽♸兰腊霏倗㔙ꢭ 㾝⡙〿�v#�����

脑机交互与智能诊断团队在脑 / 肌电信号处理、脑 - 机接口、神经肌肉电刺激、康

复机器人、假肢、触觉反馈领域的工作国内领先并形成一定国际影响。近年来承担了国

家基金委“视听觉信息的认知计算”重大研究计划集成项目，“十二五”863“智能仿生

机器人关键技术及应用”主题项目，科技创 2030-“脑科学与类脑研究”重大项目等多

项国家级科研项目，获国家科技进步三等奖 1 项、省部级科技进步奖 7 项，发表相关论

文 200 余篇，申请相关专利 60 多项。

幡⼶㣐㷖牟絑䊨玐㹊낉㹔腰劼䱹〡灇瑕絆 㾝⡙〿�v#�����

清华大学神经工程实验室脑机接口研究组是一支活跃在该领域研究前沿的团队，率

先尝试的稳态视觉诱发电位 (SSVEP) 脑机接口技术，以其传输率高和可识别目标多，居

于世界前列，成为脑机接口的主要范式之一。研究组目前在高小榕教授的带领下，主要

从事脑机接口多种模式与临床应用等方面的研究。并与北京邮电大学，北京心灵方舟科

技发展有限公司等多家单位开展联合研究。
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清华大学心理学系幸福科技团队由清华大学心理学系与启迪控股联合共建，以幸福

（Happiness）、健康（Health）、和谐（Harmony）为理念，整合清华大学在积极心理学、

人工智能、脑与认知科学、脑机接口等方向的科研成果，面向国家、社会和民众心理需求，

开展智能心理测量与智能心理干预应用研究。

⽇潇䐀猰䪮䌢䊜肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v#�����

博睿康科技（常州）股份有限公司（以下简称“博睿康”、“公司”）成立于 2011 年 11 月，
核心团队来自脑机智能全球 Top5 的清华大学神经工程实验室以及临床神经领域的医疗市场专家，
是中国脑机接口领域的领军企业之一。

博睿康是一家以自主创新的“脑 - 机接口”技术为核心，专业从事脑 - 机接口系统相关设备的
研发、生产、销售以及技术服务的高新技术企业。公司依托于清华大学自主创新、国际领先的脑 -
机接口技术，致力于为神经科学创新研究和临床神经疾病诊断、治疗与康复研究提供专业、完整的
解决方案。公司主要客户有清华大学、中科院、北师范、北航、浙大、中科技、上海交大、西安交大、
南开大学、南京大学等知名院校以及北医三院、宣武医院、华山医院、301 医院、中国康复研究中心、
清华长庚医院等医疗机构。

公司经过多年在脑机接口领域的悉心耕耘，积累了大量的技术储备和设备开发经验，并获得了
众多荣誉。截至目前，公司已累计获得 17 项技术专利，9 个软件著作权，取得医疗器械生产许可证、
医疗器械注册证和多个高新技术产品认定证书；相继承担或参与了国家十二五科技支撑计划“脑 -
机接口中的微弱信息采集技术及产品开发”课题以及科技部十三五重点研发计划 “阿尔兹海默病神
经调控及智能康复关键技术和临床应用研究”课题；公司连续三届成为世界机器人大赛—脑 - 机接
口比赛的协办方和官方指定设备供应商，并为大赛提供技术力量保障，为大赛的顺利举办保驾护航！

 公司产品不仅可广泛应用于神经科学、心理学、人因工程、运动学、管理学等科研领域，还
可应用于临床神经疾病诊断、治疗与康复工程等临床医学领域，研发成果与技术实力受到了国内外
神经工程与临床医学领域专家们的普遍认可。

⻌❩助Ꝙ劼㐼➃肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���
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直观复星医疗器械技术 ( 上海 ) 有限公司，成立于 2017 年 5 月，由全球医疗手术机
器人领军企业直观医疗与复星医药强强联合，旨在上海建成集研发、生产、服务为一体
的区域创新中心，打造中国本土化精准医疗龙头企业。

直观医疗是全球机器人辅助微创手术的领导者，公司明星产品达芬奇手术机器人作
为引领微创手术发展方向的革命性产品，在全球各地已被广泛认可和应用。机器人手臂
具有人手无法相比的稳定性与精确性，相对于传统手术，不但可以缩小伤口、减轻疼痛，
更可以降低感染及并发症的问题发生。

公司本着“中国制造、共同研发、全球销售”的宗旨，致力于为医疗专业人士提供
更舒适、便捷高效的诊疗工具；为患者提供更彻底、快速康复的诊疗方法。为上海大力
实施创新驱动发展战略，加快建设具有全球影响力的科技创新中心做出贡献 , 造福全球
患者。

北京术锐机器人股份有限公司是一家致力于自主研发、生产和商业化具备全球领先
优势的微创腔镜手术机器人系统及配套器械产品的高科技医疗器械企业。 创始人徐凯教
授历经近二十年打磨，推出国内首台蛇形手术臂单孔腔镜手术机器人，具有运动范围广、
负载能力强和可靠性高等优势，目前已在全球范围内提出知识产权及申请超 600 项。 *
术锐单孔手术机器人已获得国家药品监督管理局（NMPA）的上市批准（注册证号：国
械注准 20233010833），获准应用于泌尿外科腹腔镜手术操作，有效填补国内空白。

幡⼶㣐㷖䗱椚㷖禹䎋犷猰䪮㔙ꢭ 㾝⡙〿�v#�����
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上海微创医疗机器人（集团）股份有限公司（02252.HK，以下简称“微创 ® 机器人”）
是微创医疗科学有限公司（00853.HK）旗下子集团，2014 年启动研发腔镜手术机器人（作
为集团的内部孵化项目），2015 年在中国成立公司。2021 年 11 月 2 日，微创 ® 机器人
在香港联交所主板成功上市，肩负着提供能延长和重塑生命的机器人智能手术全解方案
的使命，踏上医疗科技创新的新征程，为引领机器人手术的成熟与发展，塑造超智能手
术时代，实现“让天下没有难做的手术”初心。

ㆁ㼷忡䙼ㆹ潇兰腊⼕毫霃㢊肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v#���

哈尔滨思哲睿智能医疗设备股份有限公司成立于 2013 年，是一家专注于手术机器
人研发、生产和销售的高新技术企业，致力于为医生打造智能手术工具，为患者提供综
合诊疗方案，让各类外科手术更精准、更便捷。

经过多年的探索和积累，在手术机器人领域形成了一系列核心技术和独创性成果，
研发构建了以腔镜手术机器人家族为核心的丰富的手术机器人产品矩阵，覆盖泌尿外科、 
妇科、普外科、胸外科、耳鼻咽喉头颈外科、骨科等多科室。

公司秉承“以思创造、以勤立业、以精为本、以智超越”的理念，立志成为全球领
先的医用机器人科技公司，做机器人手术的普及者，为人类的生命健康事业做贡献。

⯋⻊兰腊猰䪮帿㖕剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

元化智能科技（深圳）有限公司 2018 年成立于深圳，定位于高端专科智能医疗装

备的创新研发和精密智造。成立以来，公司形成了以全骨科手术辅助机器人为龙头，覆

盖骨科、消化科等多科室临床应用的先进专科医疗手术机器人产品布局。骨圣元化机器

人（深圳）有限公司是元化智能科技（深圳）有限公司的全资子公司，专注于骨科手术

机器人研发。2021 年 11 月锟铻 ® 全骨科手术机器人——膝关节置换手术导航定位系统

进入 NMPA 创新医疗器械 ( 绿色通道 ) 特别审查程序并于 2022 年 4 月获批上市（国械注

准 20223010510），2023 年 3 月锟铻 ® 全骨科手术机器人——关节置换手术导航定位

系统（新增髋关节适应症）获批上市，成为首批国产自主研发的髋膝关节一体机。基于

同平台开发的单髁与脊柱适应症已经启动临床方案讨论，并计划在今年进入注册审批流

程。骨圣元化机器人（深圳）有限公司已经完成了手术机械臂、导航系统和全部软件的

自主研发，在国内骨科手术机器人领域具有领先水平。

⻌❩ㄤ⼶榰⽇⼕毫猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

和华瑞博核心技术团队是由具备知名医院临床专家背景、国内外知名医疗器械制造
企业工程背景的高级人才组成。公司获评为国家高新技术企业、中关村高新技术企业、
北京市“专精特新”中小企业、中关村前沿技术企业、中关村金种子企业。

公司自主研发的全膝关节置换手术机器人 (KRobot-5800) 于 2022 年 1 月获得国家
药监局的注册批准，是首个获批的国产关节手术机器人 ;2023 年 5 月，和华膝髋一体兼
具股骨和胫骨截骨功能的多功能骨科手术机器人 (KHRobot-6800) 获批，是一款领先的
涵盖多种术式的智慧骨科机器人。

未来，和华瑞博将以临床价值为基石，以技术创新为驱动，打造关节手术机器人、
脊柱手术机器人、创伤手术机器人、一体化智能手术台、AI 骨科智能手术规划软件等全
球创新引领性产品，提供更多的社会价值。



PA(&
���

PA(&
���

⽇
錢
会

P
A
R
T

III

⽇
錢
会

P
A
R
T

III

03 展商信息

⻌❩㣔兰菔⼕毫猰䪮肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

北京天智航医疗科技股份有限公司（科创板股票代码 688277）是国内医疗机器人领

军企业，专业从事骨科手术机器人的研发、生产和临床应用，是国内首家、全球第 5 家

取得医疗机器人注册许可证的企业。公司是中国机器人 TOP10 成员企业、北京市 G20

成员企业，是医疗机器人国家地方联合工程研究中心依托单位、国家机器人标准化总体

组成员单位，参与编制了骨科机器人手术临床指南、诊疗规范及相关国家标准；在国际

范围内，参与编制了手术机器人性能与安全的国际标准。国内首家登陆科创板的医疗机

器人企业。荣国 2015 年国家科学进步奖二等奖，2014 年、2018 年北京市科学技术奖一

等奖，2010 年和 2015 年中关村十大创新成果奖。

ꛢ贄劼㐼➃猰䪮♳嵳剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

钛虎为客户提供极致性价比的高性能一体化关节，并基于一体化关节开发出高性能、
超轻量化的协作机器人、人形机器人及外骨骼等产品。

钛虎致力于打造适配广泛的高性能行业标准品，致力于降低客户开发和使用机器人
的门槛，重构机器人和工业自动化产业链格局

钛虎引领供应链走向轻量化、小型化和简便易用的方向发展，重构机器人产业链，
以超强、超轻、模块化的产品力，契合机器人时代的核心需求，实现机器人系统的快速
落地，加速人工智能时代的到来。

⼶猰礵ⲥ⻌❩⼕毫猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

华科精准（北京）医疗科技有限公司 2015 年成立，专注于高端智能医疗器械创新，
为神经外科脑疾病治疗提供综合技术及产品解决方案，是我国神经外科手术机器人领军
企业，荣获国家高新技术企业、国家专精特新小巨人、国家知识产权优势企业、工信部
人工智能产业创新任务揭榜优胜单位等。

公司现已形成神经外科手术机器人 SR 系列、微型神经外科手术机器人 Q300 系列、
神经外科手术导航 NS 系列、颅内电极系列、磁共振引导激光消融治疗系统 LS 系列等 5
大产品线系列，多款产品为全国首创，服务全国 200 多家医疗机构，其中颅内电极和神
外手术机器人国内市场占有率全国第一。近日，公司神经外科手术机器人获得美国食品
药品监督管理局（Food and Drug Administration，FDA）的 510(K) 认证，成为当前唯
一获得 FDA 认证的中国神经外科手术机器人。

公司员工 200 余人，核心团队主要来自清华大学、北京大学、西安交通大学等，拥
有 10 年以上科研或临床专业背景，对创新医疗器械创新及医工交叉合作有深入的理解和
思考。

⻌❩Ɤ加靽⼕毫猰䪮肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

长木谷是专注骨科人工智能与手术机器人解决方案的国家级高新技术企业，面向医
院骨科提供人工智能辅助诊断、个体化手术三维重建、手术导航、手术机器人、术后评
估等全流程骨科数字化手术完整解决方案。作为研发驱动的全球智慧骨科创新领航者，
公司核心创研团队来自哈佛大学、清华大学、北京大学等世界一流院校，目前已拥有
300 余项国内外发明专利与软件著作权等科技成果，凭借医工结合的顶尖技术壁垒屡获
胡润全球瞪羚企业、财富中国最具社会影响力企业、环球时报最具投资价值十佳企等荣誉，
截至目前长木谷已完成七轮（B+ 轮）融资，长木谷致力于打造中国智造、世界领先的骨
科人工智能与手术机器人解决方案，让众多的患者受益，让天下没有难做的手术。
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优必选科技成立于 2012 年 3 月，是人形机器人的领导者和智能服务机器人的领航
企业。公司所推出的人形机器人 Walker 是中国首个商业化双足真人尺寸人形机器人。秉
承着“让智能机器人走进千家万户，让人类的生活方式变得更加便捷化、人性化”的使命，
优必选科技布局了人形机器人全栈式技术，是全球极少数具备人形机器人全栈式技术能
力的公司之一。

凭借自研的人形机器人全栈技术，优必选科技以智能机器人为载体，人工智能技术
为核心，面向人工智能教育、智慧物流、智慧康养、商业服务等多个行业，推出了“硬
件 + 软件 + 服务 + 运营”的智能服务机器人解决方案，服务了全球 50 多个国家超 900
家企业客户。

⻌❩峫䗳䗞猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v#���

北京洛必德科技有限公司（简称洛必德）是一家专注于人工智能研发、设计、生产及销
售的高科技创新公司。公司以国家特聘教授带队，依托国内外知名高校强大的博士硕士研发
团队，旨在以服务机器人为载体，落地人工智能进入千家万户。公司研发的智能服务机器人，
配合高效便捷一站式多功能服务及公司首创机器人机群群体智能协作技术，在实现用户体验
最优化的同时，实现效益最大化。目前公司研发产品涉及商业配送、医疗配送、工业配送、
消杀、送餐、家庭健康管理、辅行等，服务场景涵盖了酒店、餐厅、公寓、医院、机场、商超、
工厂、家庭等商业场景、工业场景及家庭场景，是国内智能机器人大规模市场化的引领者，
开创服务机器人服务新时代。

洛必德以“AI for People”为核心理念，领先探索人工智能和机器人技术及其最有效融合、
创新及高效应用，并以智能服务机器人等为载体，进入并服务好千家万户，实现人工智能 +
机器人技术最广泛的惠及大众，造福人类。

潇㼷削兰腊猰䪮⻌❩剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

睿尔曼是一家专注于超轻量仿人机械臂研发、生产及销售的国家高新技术企业，总
部位于北京市石景山首特产业园，工厂建于江苏省常州科教城智能数字产业园内，下属
另设有睿尔曼智能科技（深圳）有限公司全资子公司。集研发、生产、办公于一体，年
综合产能 5000 台以上。 

作为超轻量仿人机械臂的引领者，睿尔曼始终将产品研发，技术创新置于首位，团
队核心成员来自中国早期的机器人底层技术研发团队，深耕此领域 10 年以上，具备深厚
的技术底蕴和研发经验，能真正实现从基因层面进行超轻量仿人机械臂原型设计和底层
零部件自主研发的企业，在控制器、驱动器、电机、减速器四大核心零部件方面取得了
革命性的突破，打造出了拥有完全自主知识产权的超轻量的仿人机械臂。目前产品已广
泛的应用于新零售、新餐饮、商业服务、智能巡检、医疗健康、检验检疫、教育科研、
工业生产、航空航天等各领域。 

♳嵳乾剽兰腊猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v#���

上海擎朗智能科技有限公司是一家全球客户信赖的服务机器人产品与解决方案提供

商和人工智能企业。公司成立于 2010 年，总部位于上海，并在全国设立 70+ 个售后和

营销运营中心，通过应用先进的智能服务机器人和人工智能技术，打造高效、稳定、可靠、

实用的解决方案，帮助全球各行业的企业提升服务效率，实现智能化升级。
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⻌❩僤⸓紬⯋猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

星动机器人深耕于具身通用智能领域，自主研发了基于本体感知驱动器的人形机器

人本体，使用自研高扭矩密度模块化关节以及一体化结构设计，借以高强度合金、碳纤

维和工程塑料等先进材料，在保留美观外形的同时，提高了结构的强度和稳定性。在智

能性方面，公司布局大语言模型，配以先进的力控算法，使得机器人“小星”家族在具

备高动态性能的同时更好地理解人类，服务大众。

匆䊜㸙吆猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v#���

2016 年，杭州宇树科技有限公司在浙江杭州成立。六年来，创始人王兴兴带领团队
专注于消费级、行业级高性能四足机器人、灵巧机械臂的自主研发、生产及销售。如今，
宇树科技已形成了独特的发展道路，成为世界知名的创新型机器人公司。

在机器人核心零部件、运动控制、机器人感知等综合领域，宇树科技上下求索，精
益求精，追求卓越，保持领先。

宇树科技高度重视自主研发和科技创新，在四足机器人的电机、减速器、控制器、
整机结构、大部分传感器等方面均实现独立自主研发，目前累计申请国内专利 150 余项，
授权专利 100 余项，拥有国内最多的四足机器人相关专利，是国家高新技术认证企业。

䎛䊜僥⽇兰腊猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

广州映博智能科技有限公司（下称“映博智能”）成立于 2013 年，是一家以机器
人独有技术为核心，专注于商用服务机器人研发和生产的高新技术企业。公司总部位于
广州，并在国内新一线城市成立了逾十家分公司和办事处。 

映博智能在机器人核心技术上拥有多项专利，在人机交互、人脸识别、室内导航、
自主运动等服务机器人底层技术上形成了壁垒，通过机器人底盘及整机的研发落地，在
商用领域打造了多个成功案例。

派宝机器人作为映博智能推出的服务机器人品牌， 围绕着商用物业的需求横向发展
构建起机器人产品矩阵，包括迎宾接待机器人（P/X 系列），物流配送机器人（W 系列），
安保巡逻机器人（S 系列）和清洁消杀机器人（C/D 系列）。目前公司产品的销售渠道
遍及欧、美、亚洲等全球多个国家和地区，成为了众多国际知名经销商的重点采购目标。 

⻌❩❩⚎⚆紬館僒剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

京东集团 2007 年开始自建物流，2017 年 4 月正式成立京东物流集团，2021 年 5 月，

京东物流于香港联交所主板上市。京东物流是中国领先的技术驱动的供应链解决方案及

物流服务商，以“技术驱动，引领全球高效流通和可持续发展”为使命，致力于成为全

球最值得信赖的供应链基础设施服务商。
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鴪ꢊ劼㐼➃肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v#���

达闼成立于 2015 年，是智能机器人领域的独角兽头部企业，全球领先的云端机器人

创造者、制造商和运营商。公司围绕“机器人服务于人、达闼服务机器人”的战略使命和“云

端智能，连接智能机器人的未来”的美好愿景，旨在通过持续引领云端机器人前沿技术

研究与产业化应用，让云端机器人走进千家万户，帮助人类完成 4D（如枯燥、肮脏、危

险、甚至困难的）工作，让人类尽享更美好的生活。

⻌❩✻鶺猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

作为国内专注商用机器人产品应用与技术研发的创新型科技公司，云迹科技凭借在
室内定位导航、机器人移动、大数据等方面的多年积累，主攻智能机器人产品化、商业
化运营。云迹科技先后完成了六次机器人迭代，以及三代机器人的原型研发，产品主要
应用于酒店、楼宇、政务大厅、社区等场景，提供零售、送物、引领、讲解、住中解决
方案等各项服务。

⻌❩뚡꨿猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

鸿霁科技成立于 2015 年，是国家高新技术企业、北京市专精特新企业，曾获 2020
年北京高精尖产业发展数字化赋能奖励。公司主营业务包括智能制造和智能装备两大板
块，先后完成 14 个无人工厂设计与实施，开发上线 15 套智能运营软件和 32 套工业控
制系统，定制并销售 167 台智能装备，实现 365 台工业设备智能互联，以实战性、跨领域、
全流程为特色，在国内智能制造领域独树一帜。

无人零售智能装备产品，系公司采用自研的智能制造技术底座，正向设计开发的国
际首台无人生产零售一体化装备系统。产品具有智能化程度高、集成度高、扩展性强的
特点，分为前台、中台、后台三个系统单元，构成一云多端的产业互联体系，实现在线
制作、定制生产、产销融合、智能服务等产业互联网核心功能。

匠抳劼㐼➃⚎蛵剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#�����

松灵机器人成立于 2016 年 , 是全球领先的移动机器人底盘制造商和移动机器人系统解决
方案提供商，集自主研发、量产制造、全球销售为一体，致力于通过移动机器人赋能全行业，
解放人类生产力。公司创始团队和研发团队来自大疆和 Mathworks 等领军企业和全国知名科
研院校机构，由香港科技大学教授李泽湘教授孵化，获得红杉资本、五源资本、祥峰投资和
HKX 等一线机构亿级 A 轮融资。

以市场为导向，松灵机器人自主开发的多模态轮式和履带式移动底盘已全矩阵覆盖全行
业场景， 多款产品技术获得了 CE 认证。同时，松灵机器人为客户提供了移动抓取机器人、室
外无先验航点导航开发方案，自动驾驶解决方案，平行驾驶解决方案，机器人科研教育套件
等方案，赋能行业应用和科研教育客户加快研发进程。目前，松灵机器人合作伙伴已覆盖阿
里巴巴、华为、本田、中建三局在内的 1000+ 企业级客户 , 和中科院、卡耐基梅隆大学、清
华大学、新加坡国立大学、纽约大学等全球 50 多所顶级学府开展了深度合作，产品技术已广
泛应用于低速无人物流、农业采摘、智慧工厂、安防巡检、消毒防疫、地理测绘、科研教育
等全行业领域。
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帿㖕䋑㣐韌劼㐼➃猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#�����

成立于 2016 年中国·深圳，大象机器人是一家专注于机器人研发生产、平台软件开
发及智能制造服务的中国新高科技企业。核心团队由英、美、澳等海外学成归来的爱国
人士组成，与墨尔本大学，俄罗斯国立核能研究大学，华南理工大学等高校，建立联合
实验室并突破关键技术，帮助整体供应链国产替代，打造了从教育到专业级别的一系列
协作机器人解决方案。公司自创立之初便奠定了国际化视野与自主研发创新基础，由全
球硬件孵化器 HAX 孵化，先后荣获云天使，SOSV，东方证券，深创投，真格等一线基
金注资，以推动全球业务的快速增长。秉持“Enjoy Robots World”的愿景，大象机器
人从生活乐趣和工作效率出发，有多款自主研发的机器人产品，囊括了消费、教育、商
用（含工业）等。

鷅錟猰䪮 㾝⡙〿�v#���

追觅科技是一家专注智能生活家电的全球化科技公司，于 2017 年创立。
追觅科技起源于清华大学校内规模最大的科技平台“天空工场”。 
早在 2015 年，以“天空工场”成员为核心的追觅初创团队，开始从 0 到 1 做吸尘器最难、最

核心的部分——高速数字马达。对科技痴迷的俞浩和对技术纯粹热爱的一群人成就了现在的追觅。
2017 年成立以来，追觅科技在智能生活家电领域持续深耕和创新。 
为了满足全球消费者多样化和个性化的需求，追觅科技不断探索和优化智能生活细分场景，将

诸多创新技术应用到一系列智能清洁领域中，推出了扫地机器人、无线吸尘器、智能洗地机、高速
吹风机四大品类，并持续拓新。目前，追觅科技已成为智能生活家电领域多品类立体化布局的全球
化科技公司，产品覆盖包括中国、美国、德国、法国、韩国等 120 余个国家和地区。

追觅科技创始人兼 CEO 俞浩始终坚信“核心技术是一切的根本”。
在高速数字马达、流体力学、机器人控制及 SLAM（即时定位与地图构建）等方面拥有一系列

授权专利并处于全球领先地位。其中，“心脏”高速数字马达和“大脑”智能算法是追觅科技的核
心竞争力，也是追觅科技产品矩阵迭代拓新的核心驱动力。

帿灇䋑兰腊劼㐼➃灇瑕ꤎ 㾝⡙〿�v�#���

深圳市智能机器人研究院是在深圳市科创委的大力支持下于 2015 年 4 月 28 日成
立，是一个在深圳市委和市政府大力加强基础性科学研究精神的指引下建立的面向世界
科技前沿和国家工业自动化及智能装备与系统研发的国际一流新型科研机构。研究院 
2017 年荣获广东省新型研发机构、2020 年通过新型研发机构动态评估（再次认定为广
东省新型研发机构），2018 年荣获广东省工程技术研究中心、深圳市博士后创新实践基
地等荣誉。机构现有科研场地近 2000 平，研发设备 580 余万元，已在机构内建立 6 个
研究所：工业机器人自动化研究所、服务机器人技术研究所、智能信息与传感系统研究所、
工业智能检测研究所、特种机器人技术研究所、微纳机器人与系统研究所，主要科学研
究方向包括：先进智能传感技术、智能装备、工业机器人与自动化、特种机器人、微纳
米机器人以及智能信息系统等。

犷륫끩㙹剪劼㐼➃猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

福龙马城服机器人科技有限公司（CITIBOT），是一家专注于研发新能源无人驾驶
城市服务机器人并提供城市服务解决方案的公司。公司基于软、硬件智能中台，构建生
成式产品设计和制造能力。秉承“用领先技术创造简单生活”的理念，提供让“城市生
活更简单”的产品和服务。
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嵄寐莳㸙兰腊⯕㷖䪮助剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v#���

浙江舜宇智能光学技术有限公司，隶属于舜宇光学科技（集团）有限公司 (02382.
HK)，秉承集团“共同创造”的核心价值观，在智慧光学领域持续创新，为客户创造更
大价值。公司总部设于杭州，硬件研发与制造基地位于宁波余姚，已在深圳建立华南服
务中心，同时凭借集团的全球化布局，为全球客户提供专业的服务与支持。公司立志成
为机器人视觉系统方案解决商，以机器人视觉大平台为核心，基于识别与定位两个应用
领域布局技术与产品，场景应用覆盖元宇宙（AR/VR/MR）、智慧家庭（家用服务机器人
/ 智能门、锁 / 智能家电），智慧商用（人身核验终端 / 商用服务机器人 / 智慧物流终端），
智慧工业（工业机器人 / 工业测量与检测）等，在 VR、扫地机器人视觉等市占率遥遥领先，
并在多个细分市场与多家国内外知名企业完成项目落地。

♳嵳뚅䘋歏㐼肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v#���

鸣志是一家运动控制领域综合制造商。从工厂自动化专业部件到智能 LED 照明驱
动器，从大型工厂设备的智能管理系统到汽车通信设备的控制执行机构，我们致力为客
户提供各种解决方案，不断追求创新和高品质。鸣志，是全球控制电机系统的综合提供
商和主要生产商。 鸣志是国家高新技术企业，掌握了混合步进电机、永磁步进电机、线
性电机、伺服电机、直流无刷电机、无刷无槽电机、电机驱动与集成、电动滑台、智能
LED 调光、LED 智能控制与驱动、大型设备管理与故障诊断等核心技术。公司持续进行
技术研发，提高产品性能，根据市场和客户需求不断开发出创新性的产品。

㤵嫱⚥⯕猰䪮꧋㔙肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

奥比中光是行业领先的 3D 视觉感知整体技术方案提供商。公司已构建起“全栈式
技术研发能力 + 全领域技术路线布局”的 3D 视觉感知技术体系，在技术纵向上对包括
深度引擎芯片、感光芯片、专用光学系统等在内的核心底层技术以及 SDK、行业应用算
法等全链路技术进行全栈式自主研发，在技术横向上对结构光、iToF、双目、dToF、
LiDAR、工业三维测量进行全领域布局。

以“让所有终端都能看懂世界”为使命，奥比中光坚持“3D 视觉传感器 + 自主底层
核心技术 + 完整应用方案”的市场定位，致力于将 3D 视觉感知技术应用于“衣、食、住、行、
工、娱、医”等领域；在智能手机、线下零售等市场已率先突破百万级出货量，在生物识别、
消费电子、AIoT、工业三维测量等市场实现多项商业应用，服务全球超过 1000 家客户
及众多开发者。

妇⢐暵猰䪮⻌❩剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

欣佰特科技（北京）有限公司是领先的前沿科技和产品引进、整合、推广、集成和
服务商，基于全球丰富的供应商资源，立足国内应用场景和市场，贯通国内外先进技术
经验和多样需求，为中国客户提供智能安全的协作机器人和机器人协作应用方案、精准
独特的测量检测设备、丰富精密的感知传感产品、强壮有效的外骨骼及高速低时延大通
量的 5G 芯片等产品。
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帕西尼感知科技（深圳）有限公司，致力于开发全场景应用触觉数字化与触感技术，
为机器人自动化、航空航天、文娱消费等广泛场景提供触感数字化价值。多维度多阵列
高精触觉传感器作为我国 35 项“卡脖子关键技术”中位列第 4 位，目前国内市场仍为蓝
海。触觉传感器在先进制造、协作机器人等场景广泛部署将显著提升机器人的感知能力
和人机交互协作能力，是链接物理世界与人体触觉感知系统的底层核心元件。同时，触
觉传感器在汽车智造、可穿戴设备、虚拟远程协作、精密医疗等方面拥有巨大的应用前景。

创始团队来自于日本早稻田大学、法国国家科学研究中心、清华大学、美国伊利诺
伊大学香槟分校、英国帝国理工学院等知名学府。核心成员曾担任腾讯、中兴、小米、
网易等科技独角兽公司高级负责人，企业客户涵盖先进制造、精密仪器、协作机器人等
行业头部公司。公司目前研发人员占比超过 80%，平均拥有 10 年以上行业经验，目前
已获得多家一线风险投资机构数千万元投资。

⻌❩⹷暋⴯兰猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

开塔机器人（北京勤牛创智科技有限公司）成立于 2018 年，位于北京市海淀区清
华东路中国矿业大学（北京）中关村能源与安全科技园，是由中国矿业大学（北京）机
器人研究中心科研团队组建的“中关村高新技术企业”、“国家高新技术企业”。公司
以“培养未来智造者，普及 AI 机器人教育”为使命，致力于自主研发国际领先安全智能
的人工智能教育实训平台。

开塔机器人拥有中国北京、美国新泽西两大研发中心（ 中国矿业大学（北京）科技园、
美国 WL 智能制造研究中心），拥有专利 20 余项（含国际专利），商标 50 余项，新工
科规划教材 1 部。

公司旗下开塔机器人品牌核心产品 Mirobot 桌面级六轴工程教育机器人至今累积出
售 5000 余台，多次与 ABB、库卡、AutoDesk、华为等知名企业进行战略合作及行业技
术交流，客户遍布全球 60 多个国家上百所院校及科研机构。

꣚⸈曂兰腊猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

阿加犀智能科技是一家聚焦 AIoT（智能物联网）领域的人工智能公司。
阿加犀致力于人工智能核心技术持续创新，独创融合架构操作系统满足各类应用场

景需求，提供开箱即用 AI 工具链让芯片算力发挥更简单，实现 AIoT 项目快速迁移和落地。
是行业领先的人工智能平台和产品服务商，为全球客户提供可靠的高性能、高效率人工
智能解决方案。

公司依托强大的人工智能平台产品能力，赋能工业 AI 质检、智能机器人、智能边缘
计算等领域企业实现技术突破和产品升级。

阿加犀积极构建 AI 芯片与 AIoT 开发者发展生态，以技术驱动 AIoT 产品的快速落地
和普及，促进智能物联网行业加速发展。

鲰馰猰䪮 	⚎蛵 
 剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#�����

轮趣科技（WHEELTEC）成立于 2015 年 5 月，是国内自动驾驶及相关技术教育领
域的龙头企业，专注于自动驾驶、智能控制、机器人及其零配件方向，以高性价比的相
关产品在国内线上市场长期保持占有率领先，并设有自营的华北分公司、华东分公司联
合东莞总部负责全国范围内的销售出货，同时也与镭神智能、野火、高通等国内外知名
企业长期保持友好的战略合作关系。

轮趣科技凭借在自动驾驶与 ROS 方面的基础专利与技术优势，拥有机器人底盘领域
全栈自研的强大能力，与国内外科技公司联合推出多款畅销机器人产品，联合西北工业
大学出版 ROS 机器人实训教材，助力国内机器人教育事业的发展。
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广 和 通 始 创 于 1999 年， 是 中 国 首 家 上 市 的 无 线 通 信 模 组 企 业（ 股 票 代 码：
300638）。作为全球领先的物联网无线通信解决方案和无线通信模组提供商，广和通提
供融合无线通信模组、物联网应用解决方案及云平台在内的一站式服务，致力于将可靠、
便捷、安全、智能的无线通信方案普及至每一个物联网场景，为用户带来完美无线体
验，丰富智慧生活。在万物互联的 5G 时代，广和通全球首发 5G 模组，引领 5G 的行业
普及和应用，其全产品线涵盖 5G、LTE/LTE-A、NB-IoT/LTE-M、车载前装、安卓智能 、
WCDMA/HSPA（+）、GSM/GPRS、 Wi-Fi、GNSS 等技术，为云办公、智慧零售、C-V2X、
智慧能源、智慧安防、工业互联、智慧城市、智慧农业、智慧家居、智慧医疗等行业数
字化转型保驾护航。

♳嵳⫂됺兰腊猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

傲鲨智能（ULS Robotics）创立于 2018 年，总部位于中国上海 财经大学科技园 ，
是一家基于外骨骼技术平台的机器人的高科技公司。致力于工业、医疗和教育领域外骨
骼机器人产品研发、制造和配套解决方案。傲鲨智能核心团队是全球较早从事外骨骼机
器人研发，在机器人控制系统、运动控制算法、多传感器数据融合、人机交互，机器视
觉等拥有丰富的设计研发经验。

傲鲨智能外骨骼产品线覆盖上肢、腰部、下肢、全身等，产品已获得 ISO9001 质量
认证、欧盟 CE 安全认证。截止目前，傲鲨智能拥有汽车制造、航空地服、电力、矿山、
高校等丰富的场景落地。

傲鲨智能被多家知名基金投资其中包括明势资本、险峰长青、九合创投、英诺天使
等，两次获评国家高新技术企业，并获得 2020 年度 AI 生产力创新奖榜单、2020 年上海
最具投资潜力 50 佳创业企业、2019-2020 中国市场黑科技 TOP100、2019 年度特别创
新 TOP50、FastCompany2019 中国最佳创新公司 50 榜单等荣誉。

帿㖕梖兰㉁猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

深圳玩智商科技有限公司（简称“EAI 科技”）成立于 2015 年，是一家专注于智能传感器及
解决方案的国家高新技术企业、国家级专精特新“小巨人”企业、广东省专精特新企业，旗下拥有
4 家全资子公司。EAI 科技在深圳设立总部，在东莞设立自有智慧工厂，并在武汉设立研究所，同
时与北京理工大学成立联合实验室。

EAI 科技坚持芯片自研 + 算法创新，研制出专用芯片填补国内空白，独创皮秒级飞行时间测量、
ToF 光路收发同轴等技术，打破国外专利垄断，主导产品实现自主可控，性能国际领先，成功解决
AI 产业传感难题。

截至目前，EAI 科技拥有近 190 项智能传感器和机器人技术核心知识产权专利，获得了“深圳
市十大关键零部件企业”、“粤港澳大湾区战略性新兴产业领航企业”、“德勤深圳高科技高成长
20 强”、“智能制造领域最具影响力创新企业”等多项荣誉，其自主品牌 YDLIDAR 涵盖了三角、
ToF、线激光、超声波测距等多类智能传感器产品，应用覆盖了扫地机器人、服务机器人、教育行业、
工业自动化等多个领域，已服务国内外 40+ 个国家及地区，1000+ 个企事业单位及院校。

❀Ⱃ兰腊猰䪮匆䊜剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#���

五八智能科技（杭州）有限公司是专业从事仿生智能前沿技术开发及成果产业化的
高科技企业，由中国兵器装备集团自动化研究所有限公司与中国兵器装备集团杭州智元
研究院有限公司联合设立，是中国兵器装备集团智能创新研究院仿生智能控制研究所实
体运营单位。五八智能围绕分队级无人装备体系，重点开展仿生运动控制、仿生智能感知、
自然人机交互等关键技术开发，引领支撑兵器装备集团仿生智能科技创新发展，矢志打
造国际一流的研发机构和仿生智能领域技术高地，成为我军无人装备高质量发展的重要
科技力量。 
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江苏中科重德智能科技有限公司，服务机器人产品及系统应用解决方案提供商，源
自中国科学院软件研究所，共同成立「智能机器人联合研究中心」。公司聚焦封闭环境
低速无人驾驶领域，专注于通用服务机器人操作系统、室内外运动控制技术、室内外定
位导航算法、集群协同系统等核心技术研究与创新。公司致力于搭建非开放道路的全系
列产品矩阵，已推出应用级产品——楼宇配送机器人、医疗配送机器人、大负载分体式
配送机器人、智能雾化消毒机器人等，平台级产品——室内通用运动平台、室内外全地
形运动平台、XBot-Arm 六自由度机械臂等。

公司秉持“因 A1，更智能”的企业理念，聚焦智慧医疗、智慧工厂两大赛道，赋能
“机器人 +”，打造以机器人为核心的智慧物流系统。

啿⚽䐀猰䪮⻌❩剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#�����

森丽康科技（北京）有限公司 2021 年 4 月成立，专注于研发智能养老陪伴机器人，
推动人工智能与长者生活相结合，以“小丽”机器人为载体，“线上、线下”内容服务
为纽带，让居家行走机器人成为长者的助手和伙伴。

⚎蛵䋑劥劣猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v#���

2020 年，本末科技成立于东莞松山湖。本末通过去除机器中的减速器，使原本娇贵、

吵闹、低效、笨重的传统机器脱胎换骨。

本末拥有机器人关节方面从传感器、驱动器到电机本体全套设计生产技术，独特的

直驱方案给客户提供了与传统减速器方案差异化的产品选择。目前，本末科技的产品主

要应用于家用、工 / 商用机器人、健身等行业。

⻌❩⠚兞兰腊猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v#���

北京伟景智能科技有限公司（英文名“Vizum”）创立于 2016 年，是一家以立体智
能视觉和机器人技术为核心，专注研究和生产立体视觉工业相机和人形机器人的人工智
能公司，是国家级高新技术企业、北京市专精特新中小企业。公司拥有 3D 立体智能相
机整体解决方案和完整的智能机器人的生产线，并形成了以自主核心算法、核心软件、
核心硬件及行业系统解决方案为一体的全产业价值链。
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地平线是行业领先的智能计算方案提供商。得益于前瞻性的软硬结合理念，地平线
自主研发兼具极致效能与开放易用性的智能计算方案，可面向智能驾驶以及更广泛的通
用机器人应用领域提供全面开放的赋能服务。

在智能驾驶领域，地平线推出了征程系列车载智能芯片，是国内率先实现车载智能
芯片前装量产的企业。而面向更广泛的通用机器人应用领域，地平线推出旭日系列芯片，
已在智能机器人、智能大屏、智能家居等领域实现规模化落地量产，赋能合作伙伴包括
小米、科沃斯、TCL 等行业头部企业。

紤ㅷ兪薉猰䪮帿㖕剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v#���

红品晶英科技（深圳）有限公司，创立于 1999 年，专业制作各种数码产品模型、
汽车模型、机器人模型、家电模型、医疗模型、以及金属零部件的加工和制作。

目前厂房占地面积 30000 平方米，有各种 CNC 加工中心 500 台，五轴加工中心 50 台，
员工 1500 人，并拥有自己的电镀氧化、皮套制作、打磨抛光、镭雕、复膜、配色及喷
油丝印车间等等。

Ɤ瑟䖵굥⽂❩猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v#���

长空御风（南京）科技有限公司成立于 2021 年，以机器人减速电机为核心业务，
专注于一体化机器人关节、电机驱动技术、减速器技术三大技术方向。同时以服务机器
人和轻量化机械臂市场为切入点进军机器人整机市场，目前已有多款四足、双足机器人
和小型机械臂产品。

公司成立前团队已经经过 3 年的技术积累，具备行星减速器、小型摆线减速器、高
性能无刷电机驱动器，电机的研发设计与生产等能力，公司拥有数控加工中心、插齿机、
滚齿机、中走丝线切割、内圆磨、偏心轴随动磨等设备，具备机器人核心零部件全自产能力，
厂房 1000 平米。

公司核心价值观是创新不止，奋斗不停，追求卓越，为机器人的动力系统提供前沿
的动力技术，让机器人拥有更多的可能。

⻌❩庋⠍劼㐼➃猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v#���

渡众机器人成立于 2018 年，是低速自动驾驶大脑提供商与行业赋能者，专注于低
速自动驾驶解决方案，深耕智能驾驶“大脑”研发，用自动驾驶保障生命安全，降本增
效以及服务生活。我们的产品有智能域控制器软硬一体化，自动驾驶巡检车，自主导航
物流车，自动驾驶军用、警用无人车，车路协同教学科研演示沙盘等。主要参展产品：
智能网联自动驾驶沙盘、自动驾驶安防巡检 kiwi 车、自动驾驶教学演示套件等。
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北京千乘科技有限公司成立于 2020 年，是一家以车路协同与自动驾驶教育、科研、
应用服务为目标，集多重微缩比例自动驾驶智能车、智能路侧设备、智慧交通云服务系
统研发、生产、销售为一体的创新型高科技公司。千乘科技已获得多项发明与实用新型
专利，作为国家高新技术企业，千乘是国内极具实力的、拥有完全自主知识产权的车路
协同与自动驾驶系统全栈解决方案供应商。推出的国内交互式可开发智能网联车路协同
科研实训平台已在清华大学、同济大学、西南交通大学、北京工业大学、北京交通大学、
澳门大学、中山大学、郑州大学、长安大学、青海警官学院、内蒙古电子信息职业技术
学院等多所知名高校、职校进行了示范应用。

⻌❩㣐韝猰䪮肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v#���

大豪科技是专业从事工业计算机数控技术和电机驱动技术及其产品研发的高新技术
企业，公司研制的电控系统已广泛应用于工业缝制、针织设备等领域。公司创立于 1986
年，成功研制了中国第一台自主知识产权的电脑刺绣机，结束了中国电脑刺绣机长期依
赖国外进口的历史，开创了中国刺绣机机电设备制造行业。经过 30 多年的不懈努力和持
续创新，大豪科技已经发展成为中国缝制、针织设备领域规模较大的电控系统供应商，
在全球占有 80% 以上市场份额。2015 年，大豪科技登陆上海证券交易所主板资本市场，
成为中国缝制设备电控领域第一家上市公司。公司永攀行业技术高峰的同时，依靠先进
的管理方式，积极为客户打造高品质的产品和一流的服务。努力创新，追求卓越，成为
世界一流的缝制、针织设备电控系统供应商是我们永恒的目标

崸⽂㤵㕃荈⸓⻊肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#����

济南奥图自动化股份有限公司成立于 2000 年，是一家集工业自动化装备研发、设计、
制造、销售与全面技术服务的高新技术企业。公司专注于工业机器人成套装备及生产线
的系统集成，是国内提供冲压自动化集成技术和智能化完整解决方案的龙头企业，致力
为行业打造智能工厂、实现产业技术升级 , 技术水平国内领先。在国产品牌中产品市场
占有率和品牌知名度名列前茅。

公司主导产品包括机器人冲压自动化系统、压机联线多工位自动化送料系统、物料
搬运自动化生产线、高强钢热成形智能制造系统、锻造自动化生产线、多头激光开卷落
料线、汽车纵梁冲压上下料自动化生产线等智能高速冲压自动化集成；板料清洗机、板
料涂油机、垛料翻转机、全电动重载 AGV、智能抓取产品等智能制造关键装备的开发制
造以及适用于生产车间安全防护智能设计的 AOSAFF 奥图安全防护辅助选型系统和适用
于工厂智能化改造的 AWIZ 智能制造系统等行业内应用软件。

⻌❩皾⚪䖄鸀猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v#����

北京算丰征途科技有限公司是一家专注于 L4 低速无人驾驶领域，具备「AI 算法 +
硬件」全栈设计能力的自主移动机器人研发和制造企业。公司是“中国人工智能学会”
会员，“中国移动机器人 (AGV) 产业联盟”理事单位，“低速无人驾驶产业联盟”联合
发起单位，中关村高新技术企业。

算丰征途的研发团队由剑桥大学和中科院博士、无人驾驶行业资深专家组成，自主
研发了“Sophon 盘古无人驾驶系统”、“AI 视觉识别系统”、边境无人巡逻车、无人
运输车等多款军用和工业用的无人车，曾获陆军《跨越险阻 2021》地面无人驾驶挑战赛
前五名。

算丰征途以自主研发的 SOPHON 盘古无人驾驶系统为核心，深度融合视觉摄像头、
激光雷达和毫米波雷达等多种传感器，以中低速车辆为主要载体，为工业巡检、园区物流、
军事等场景提供安全、智能、可靠的无人驾驶解决方案。
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北京宸跃智能科技有限公司，专注于强固及紧凑的无风扇嵌入式工业电脑和智能系

统，核心技术涵盖嵌入式运算及工控数据的采集和处理。产品致力于创新并集成所有应

用面向的功能，是自动化，机器视觉，交通运输，GPU 智能计算，无人车，安防监控和

视频分析，AI 计算等工控业界的指标解决方案。北京宸跃智能经过多年的行业耕耘，积

累了丰富的行业经验，为众多客户提供了优质的产品和服务。

㸝䰦鲰犷䊜⸓⸂猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v#����

安捷轮（福州）动力科技有限公司是施可瑞（股票代码：832060）集团旗下的全资
子公司，依托集团在中国医用脚轮 20 年以上行业龙头地位和实力，拥有丰富的研发和先
进制造经验，专注致力于机器人专用轮的研发、制造和销售，为全球机器人行业提供移
动驱动技术解决方案和高品质的机器人专用轮。

秉承从被动式到主动式驱动的技术理念，安捷轮自研自产多款智能移动机器人专用
轮产品，获得国内外多项专利技术和专业资质认证，以人性化的设计、精湛的工艺、优
美的轮型和可靠的质量赢得众多国际知名品牌、智能机器人公司及医疗机构的青睐。安
捷轮机器人专用轮产品已被广泛应用于智能移动机器人领域，成为智能化驱动轮技术标
杆和创新型移动轮领导者品牌。

ꬋ兜㼋菔猰䪮 㾝⡙〿�v#����

Fixposition 非普导航科技是苏黎世联邦理工学院衍生公司以及欧洲航天局瑞士区商

业孵化项目的成员之一，主要为农业、环卫，割草机器人与车辆生产商提供全场景全局

高精度定位的传感器和方案。团队由来自苏黎世联邦理工的顶尖科技创新人才和定位导

航领军企业的资深工程师与行业专家组成。非普导航科技已经先后获得硅谷顶级风投，

定位导航领域权威产业专家以及机器人头部厂商的投资，包括 True Ventures，奇绩创坛，

九号公司等。目前其产品已经被全球五十多家机器人厂商采用，并与知名惯性导航模块

供应商 Xsens（隶属于 Movella) 签订了合作与销售合同，进一步拓展销售渠道。

帿㖕䋑㎗儀劼歏剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�#����

深圳市嘉昱机电有限公司，是一家拥有核心伺服驱动技术，40 多项发明专利、50 多项实用新型，
120 多项软件著作的国家高新技术企业，是国家工信部速通门行业标准主编单位。嘉昱机电致力于
自动化设备的伺服电机、伺服驱动器、减速机等核心部件的研发、生产、和销售。嘉昱机电提供自
动化行业的伺服配套解决方案，特别是在国内通道电控行业已经处于行业领先，享誉全球的品牌。

为保持技术的持续领先和产品可靠，公司引进德国、瑞士先进的控制技术和制造工艺，从
2018 年开始，公司陆续和华中科技大学、华南理工大学、深圳大学等高校结成校企联盟，深度合作，
经常进行学术交流，有效提升我司研发整体学术水平。公司拥有行业经验丰富的研发制造团队，在
全球自动化领域深耕细作，将伺服控制技术应用到智能智造和工业 4.0 场景。

本公司自成立以来，凭借“客户第一，合作共赢，品质为本，持续创新”赢得了广大客户的认
可及支持，现工厂面积 2000 多平米米，已通过 ISO9001:2015 质量管理体系认证。东莞制造工厂
6000 平米计划投入生产。在自动化设备行业，嘉昱机电研发制造的电控产品累计出货数 10 万套，
配置在合作客户的整机设备上，遍布祖国大江南北，以及欧洲、中东、南美、东南亚等海内外地区。
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北京远达泰科技有限公司是一家国家高新技术型企业。公司从事增材制造设备销售、
三维数字化重建等服务 10 来年。本公司与教育、医疗、军工等行业有着密切合作。

多年行业经验为客户量身定制解决方案，提供性价比最高的优质产品。公司本着融
合共赢、共创未来的发展理念与国内外知名设备厂商保持深度合作，已服务数百家科研
院所、高校及知名企业。未来我们将始终关注客户，以优化创新的科技，竭诚为客户提
供最好的服务。

公司拥有完整的销售渠道和系统的服务体系，实力雄厚的技术支持可为不同行业的
客户提供全面优质的解决方案 , 提供专业的技术咨询和全天候的服务，免除您的后顾之忧。

蔼䊜饟呔兰腊猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v#����

赫格创新，是一家专业的工业设计服务机构，是江苏省工业设计中心，江苏省工业
设计先进模式示范基地，可以为客户提供创新咨询管理、行业解决方案、工业设计、组
装生产、供应链管理等专业服务。赫格创新从 2014 年起，就专注于机器人的设计开发领域，
与多家机器人行业头部企业保持着长期战略合作关系，打造了多款经典机器人产品。

赫格创新，自成立之初便秉持着“行业深耕、服务至上、设计落地”的理念，特别
强调设计的实现性和落地性，并为此建立了自己的集成组装车间，提供样机及小批量集
成组装及测试服务。经过多年的发展，赫格创新构建了项目管理、外观设计、结构设计、
电子开发及集成组装生产管理等部门，真正形成了从系统方案设计到产品落地生产的完
整服务体系。

赫格创新，多年来一直坚守着设计必须为产业创新服务的初心，致力于成为客户的“U
盘式”外部研发机构，作为客户产品创新环节中的有力补充和加强。

“赫格，让创新更简单”！

銯加猰䪮 㾝⡙〿�v�#����

西木科技于 2018 年在洛杉矶成立，是一家致力于机器人本体感知驱动器以及柔性
力控动态机器人系统的创新科技公司，专精高动态人形机器人系统。其团队成员均来自
于加州大学洛杉矶分校的 RoMeLa 实验室

BEAR 系列驱动器是我司最先进的本体感知机器人驱动器产品，拥有极致的动态性
能以及强大的柔性与扭矩的实时感知与控制能力，可广泛应用于从机器人末端执行器到
全比例人形机器人等的多种机器人系统。

目前，我们的合作伙伴包括全球多所顶尖的机器人学科研单位以及从事加工制造、
医学以及食品工业等行业的多家企业单位。公司于 2022 年发布的 BRUCE 小型人形机器
人正在热销中，是全球唯一具备跑、跳等高动态运动性能的小型人形机器人。

4AI/T�(0#AI/ 㾝⡙〿�v#����

" 隶属于工业百强企业的圣戈班集团（Saint-Gobain），圣戈班高功能塑料旨在设
计和生产高性能聚合物工程产品，服务于全球几乎所有主要行业。我们的各项业务为客
户提供具有先进技术的聚合物产品，满足苛刻的应用条件，为各大关键行业提供支持。
以根植于产品创新、技术专长为豪，致力于与客户紧密合作，解决当前的应用问题以及
未来所面临的挑战。

秉着“小零件，创造大不同！”的理念，其自润滑衬套事业部，具有专业的全套解
决方案，包括滑动和滚动运动部件的自润滑衬套、弹簧蓄能衬套和精密定位圈系列产品。
服务于汽车、医疗器械、机器人、太阳能系统、工业阀与泵、自行车等各个领域。专为
苛刻的应用场景设计、制样、测试和生产定制化的运动部件和系统，通过智能设计实现
完美装配、消音减震并经久耐用，为我们的工业伙伴及全世界创造大不同。"
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玄智科技创立于 2017 年，距今已有 7 年时间。已成为全球数智竞技产业引领者，
致力于构建集科技、工业、教育、体育、文化为一体的数智竞技产业生态。让全球 10 亿
人成为数智竞技的参与者、受益者、热爱者！

- 科研领域已累计申请国家专利近百项，实现多个行业关键技术的突破，并实现核心
技术的多行业应用。 

- 教育领域已获工信部人才交流中心颁发的《工业和信息化人才专业知识测评项目教
育推广与咨询服务中心证书》，授权发展、组织、实施、管理工业和信息化人才专业知
识测评项目。 

- 体育领域正推动数智竞技格斗机器人获得 2023 年杭州亚运会表演赛资格，举办多
场高规格国内及国际邀请赛，并举办国内首个全国巡回城市赛 BEL 。 

- 企业愿景：以数智竞技助力国家制造产业腾飞

⻌❩椚䊨⼶宨兰腊猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�&���

理工华汇是由机器人顶尖科学家创办的国家高新技术企业，北京理工大学学科性公
司，是北京市智能机器人与系统高精尖创新中心产业转化平台和孵化基地，专注于仿人
机器人及其核心部件的开发与应用。理工华汇拥有仿人机器人运动控制领域的前沿核心
技术，自主开发的无框力矩电机、一体化关节、减速器等核心部件，致力于为客户提供
运动控制解决方案与机器人整体系统服务。

⚥⥌ꅾ䊨䒓霟兰腊鄳㢊剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�&���

中信重工开诚智能装备有限公司是中国特种机器人及煤矿智能装备领军企业，建有
危险环境特种智能机器人国家地方联合工程研究中心、国家企业技术中心以及大型高压
4MW 传动产品实验室。公司主持参与编写 10 余项国家、行业及团体标准，承担科技部
重点研发专项，产品应用入选工信部、国家矿监局“机器人典型应用场景名单”，产品
技术荣获中国煤炭工业科学技术一等奖、中国优秀工业设计奖金奖铜奖等，连续多年稳
居“中国智能特种机器人产业第一梯队”。公司拥有“特种机器人、煤矿智能装备”两
大产业 130 余款产品，产品应用覆盖智能矿山、石油化工、应急救援、煤化工、冶炼、
燃气、公共交通、城市建设、国防现代化建设等众多领域。

匆䊜歍僂猰䪮肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�&���

杭州申昊科技股份有限公司（股票代码：300853）成立于 2002 年，是一家致力于
设备检测及故障诊断的高新技术企业。通过充分利用传感器、机器人、人工智能及大数
据分析技术，以服务工业大健康为宗旨，为工业设备安全运行及智能化运维提供综合解
决方案。目前，积累了电力、轨道交通、石油化工、水下探测等多个行业的系统解决方
案能力，实现了工业领域“数字”与“制造”的双引擎，改变了传统的运维模式。公司
拥有核心的专业技术团队，属于国家工信部专精特新“小巨人”企业，国家巡检机器人
标准工作组的秘书处单位，建有浙江省重点院士工作站、省级智能运维机器人重点实验室、
省轨道交通智能运维技术与装备重点企业研究院等科研平台。
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北京普龙科技有限公司成立于 2013 年，2019 年作为北京首批主动疏解至雄安新区
的民营企业，落户雄安新区管委会市民服务中心企业办公区 E 栋。2023 年入驻雄安新区
科创中心中试基地，顺利完成智能巡检机器人研产中心项目落地，是一家集产品研发、
制造、销售、施工于一体的国家高新技术企业。

公司依托高校和科研院所高端人才发挥企业创新主体作用，建立了由山东大学智能
装备领域学术带头人万熠院长领衔， 5 名博士、12 名硕士为骨干，企业 8 名工程师参加
的专业研发团队，并与哈尔滨工业大学、华北电力大学建立战略合作关系，致力于智能
巡检机器人的研发生产。

公司拥有专利 6 项，软件著作权 5 项，拥有电子与智能化工程专业承包贰级、电力
工程施工总承包叁级等施工资质。

公司 2022 年获得国家级高新技术企业称号，并先后获得第十一届中国创新创业大
赛河北雄安新区赛区比赛获三等奖，雄安新区第三届“智绘未来”创新创业大赛获优秀奖，
代表雄安新区被推选参加第 25 届中国北京国际科技产业博览会企业。

主要产品：轨道智能巡检机器人和轮式智能巡检机器人 两大类 多款产品。

⻌❩ⲳ㣔兰腊鄳㢊꧋㔙肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v&���

北京凌天长期致力于用创新的装备让世界更安全，立志成为全球高端安全装备的持
续领跑者。总部位于中关村高科技园区金桥产业基地。

我们创新的技术、服务和系统致力于为消防、应急、公安、防务、矿山、石化、电
力多个领域服务。涉及特种机器人、城市消防、森林消防、防汛抢险、特种装备、应急
综合行政执法装备、煤矿装备、矿山救援装备等智能装备的研发。

工业和信息化部专精特新“小巨人”企业
中国灾害防御协会应急科技装备专委会 挂靠单位
应急管理部安全生产关键技术装备承担单位
公安部警用装备采购中心中标入围单位
工信部安全应急装备应用试点示范工程承担单位

⻌❩滓錠猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v&���

北京眸视科技有限公司（以下简“眸视科技”）是一家专注于能源化工行业巡检机
器人研发制造的“专精特新”企业、国家高新技术企业。公司以巡检机器人产品为核心，
为石油、化工、天然气、油气储运、电力等行业客户提供包括机器人智能巡检、固定云
台智能监控、故障预警、预测性维护、三维仿真及数字孪生等全方位智能化应用解决方案。
眸视科技与华为公司、华润数科、昆仑数智、 石化盈科、三大通信运营商等深度集成合作，
智能巡检机器人解决方案已经在巴斯夫、中石化、中石油、中化、国家管网、华润燃气、
金川集团、万华化学等行业头部企业成功商业实践落地，助力企业安全生产和数智化转型。

⚥腊兰傟⻌❩猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v�&���

中能智旷（北京）科技有限公司前身是创业板上市公司新元科技（股票代码：
300472）机器人事业部，是国内领先的集研发、生产、销售为一体的智能装备公司。现
已通过国家高新技术企业和中关村高新技术企业双重认定，同时还取得了 ISO 多项管理
体系认证和 AAA 级企业信用等级认证。公司总部位于北京，下设有合肥研发中心和天津
生产基地。

智能机器人研发团队由清华大学博士生导师带队，并与清华长三角研究院合作，具
备雄厚的技术储备和产品研发能力，拥有强大的技术团队及多项发明专利。公司致力于
将机器人及智能装备研究中心成熟的 863 重点研发课题进行产品转化，将先进的科学技
术及智能装备推向社会。
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专注于移动机器人底盘，让机器人畅快奔跑
极创机器人成立于 2014 年，是一家专注于移动机器人底盘的高新技术企业，团队

致力于机器人高精度轻量化减震底盘。主要服务于室外低速导航机器人场景 ; 应急救援、
特种作业、危险作业场景 ; 警用排爆、班组保障、无人作战军工场景 ; 风电火电核电煤矿
水电石油化工等能源场景，以及准农业、智慧建筑、消毒防疫智慧交通、工业自动化等
机器人场景的移动解决方案，解决机器人行业对于移动作业和场景应用的需求，基于在
移动机器人底盘领域的长期深耕，目前拥有三大系三十余种成熟移动底盘以及多种底盘
核心部件 ; 团队自建柔性快反工厂，围统交期、质量与成本三大痛点，以开放的开发者
生态模式帮助全球移动机器人创意高效落地。

嵄寐Ⳮ㺢⽇猰猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v&���

浙江凯富博科科技有限公司是国际领先的高端特种作业机器人系统制造商以及解决
方案提供商，是全球领先的主从式液压机械臂生产厂家，也是国内唯一一家生产、销售
和集成成品液压带电作业机械臂的企业。公司以“让机器人完成急难险重的工作”为使命，
致力于通过技术和产品的研发，为特种作业提供一份安全保障，让我们服务的群体生活
得更好。公司研发生产的 6+1 自由度主从控制液压机械臂，适用于电力、核工业、海洋
工程、应急救援等领域的急难险重的恶劣工作环境，主从控制技术已到达国际领先水平。

㿋⚎㕂Ⱓ兰腊猰䪮肅⟧剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v&���

2004 年成立，注册资本 1937.5 万，位于烟台市经济技术开发区； 2014 年战略转型，
专注研发特种机器人底盘及特种机器人产品； 公司现有员工 140 余人，特聘专家 3 人、
泰山学者 1 人、博士 6 人、硕士 12 人； 研发中心及生产厂房 20000 余平米，测试实验
基地 3800 平米； 公司研发中心被评定为烟台市“一企一技术”研发中心、省级“一企
一技术”研发中心等荣誉称号； 公司拥有发明专利、实用新型专利、外观专利等 200 多项，
计算机软件著作权 9 项，制定企业标准 1 项，参与制定团体标准 2 项，参与起草国家标
准 2 项； 公司目前有防爆系列、消防系列、环保系列、新能源系列、军工系列、通用底盘、
煤矿机器人 6 大类产品，共计 60 余种产品。

⽂❩兞划兰腊猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v&���

景曜科技成立于 2013 年 4 月，总部位于江苏南京，是国内领先的专业从事 3D 机器
视觉和智能复合 机器人技术及产品开发的国家级专精特新“小巨人”企业。公司拥有一
支高水平技术研发团队，自主 掌握多项关键软硬件技术。

公司根植于先进轨道交通和能源电力行业，为中国中车、国家铁路集团、城市轨道
交通公司、国家能源集团及国家电网等客户提供机器人产品和智能产线整体解决方案，
致力推动行业的数字化和智能 化升级。

景曜科技专精于先进轨道交通设备高端装备制造领域，主导产品智能轨交检测装备，
替代人工对轨道交通车辆及各关键零部件进行智能化识别检测。并持续研发突破限制轨
道交通智能检测、测量及引导定位的关键技术，为轨道交通安全运营维护提供了强有力
的支持，成为细分市场的领军者。
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北京履坦科技有限公司成立于 2017 年，是国家级高新技术企业，公司技术来源于
北京航空航天大学，专注于为复杂场景机器人和智能装备提供移动解决方案。履坦科技
坚持科技创新，开放合作，在丘陵山地农业智能动力装备、应急救援机器人、非道路物
流运输平台和康复医疗设备等提供技术领先且稳定可靠的的产品和服务。

用航空航天与机器人技术打造农机智能装备是履坦理念，围绕解决农机痛点和刚需，
承担多项国家和省部级丘陵山地重点研发计划和产业化项目，创制推出了多款丘陵山地
智能农机动力装备和农业机器人，正在实现新农人玩游戏一样去种地的梦想。

帿㖕摹猒啿猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v&���

深圳煜禾森科技成立于 2013 年，是全球领先的模块化移动机器人平台制造商。深
圳煜禾森科技通过多系列室内外模块化移动机器人底盘与配套自主导航方案 . 协助科研
专家在人工智能、自动驾驶、机械控制、机器人、车辆工程等多学科领域推动移动机器
人技术发展，并作为核心零部件助力产业合作伙伴开启物流、安防、能源、农业、建筑
等多个行业产业链转型升级。创始团队和研发团队来自中航工业与哈工大等国内知名科
研院校机构，致力于通过自主研发先进的移动机器人技术，解决出行困难与工作环境恶
劣问题，推动实现人类生活与工作更轻松。公司研发能力涵盖户外移动机器人线控底盘
结构、运动控制、自主定位、智能导航 SLAM、多传感器融合、机器人决策规划等多学
科融合技术沉淀。在户外移动机器人场景具有超过 10 年的技术积累，设有研发、工程、
生产、市场、销售、售后的全链条综合能力、拥有近 50 人的研发与技术团队。

掆〵蒔潇⯕歏猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v&���

艾睿光电专注于红外成像技术和产品的研发制造，具有完全自主知识产权，致力于
为全球客户提供专业的、有竞争力的红外热成像产品和行业解决方案。主要产品包括红
外焦平面探测器芯片、热成像机芯模组和应用终端产品。

公司研发人员占比 48%， 已获授权及受理知识产权项目共 2030 件：国内专利及专
利申请 1299 件（包括集成电路芯片、MEMS 传感器设计和制造、Matrix IV 图像算法、
AItemp 智能精准测温算法、IR-Pilot 红外 AI 智驾方案等）；国内商标申请共 278 件；国
外专利及专利申请 47 件；国外商标申请 133 件；软件著作权 215 件；集成电路布图设
计 58 件。

公司产品广泛应用于智慧工业、户外观察、人工智能、机器视觉、智能驾驶、无人机、
安防消防、物联网、医疗防疫等领域。

♳嵳⩫ⵄ〽兰腊猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v&���

傅利叶智能成立于 2015 年，深耕智能机器人技术领域，致力于通过智能技术为人
类带来美好的生活。集团总部位于上海张江，同时在新加坡设立区域总部，在上海、广州、
墨尔本、苏黎世、芝加哥等地进行研发及生产布局，已建立国际化的研发、生产和服务网络。
傅利叶智能持续多年进行高强度的累计超过 5 亿元的研发投入，搭建为社会、行业增效
赋能的智能机器人技术平台，垂直应用于健康、教育等多个生态场景，服务全球用户。
2021 年，公司入选国家“专精特新”小巨人企业，并已牵头承担近 20 项国家及省级科
研项目。
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北京钢铁侠科技有限公司是国家高新技术企业，获工信部中国电子信息产业研究院
授予的人工智能领军企业奖。

公司重点研发大型双足仿人机器人及机器人“运动脑”，自主研发机器人核心零部件，
是国内第一家专门从事双足大仿人机器人研发及推广的科技公司。

本公司研发的大型仿人机器人，可用于科研教学、展览展示、行业应用。研发团队
曾工作于中国科学院、航空航天院所以及外企的资深工程师构成，致力于研发最先进的
机器人，成为机器人运动控制领域不可替代的公司。中国人工智能学会理事长、解放军
少将李德毅院士在钢铁侠科技成立李德毅院士专家工作站。

㿋⚎㤵㈔⯘兰腊猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v&���

山东奥唯克智能科技有限公司是特种机器人遥控器及线控机器人平台制造商和应用方案提供
者。团队致力于移动机器人遥控控制及自主运动技术的研发，与各行各业客户共同挖掘行业应用场
景，推动“机器换人”“遥控智能”的产业化进程。

公司设立“梦想工厂”，旨在为高校、科研单位、企业提供个性化机器人及遥控器定制服务，
公司专注为高校、科研单位、企业设计、制造原型机器人，提供遥控器方案，让遥控器与机器人走
出实验室，服务于生产生活。让梦想走进现实，助力快速打造机器人！

公司以“缤纷智行”生态为基础已搭建无人驾驶、物流、巡检、园林、消防等多种机器人遥控
应用开发平台，通过科教融合、产教融合、校企合作等方式，推动高等教育高质量发展和机器人及
遥控器在各种行业的广泛应用。

公司目前主营项目产品：图数一体手持遥控器、工业遥控器、机器人线控模块、阿克曼转向线
控平台，差速机器人，履带底盘机器人。

公司秉承真诚、学习、创新、协作的工作理念，坚守客户至上原则致力为广大客户提供优质服务！

⽂❩擳䁌兰腊猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v&���

南京熙岳智能科技有限公司成立于 2017 年，主要致力于为客户提供工业设计、机
械结构、机器视觉、人工智能、控制技术和人机交互等技术服务。

经过几年的发展，熙岳智能科技有限公司已培养出一批业务娴熟、技术精湛的技术
骨干和响应迅速、经验丰富的精英团队，目前公司重点项目涵盖了多功能采摘移动平台、
云交互式食品智能制造设备、植物表型分析仪、自动除草机器人、精密零件瑕疵检测系统、
涡轮增压壳瑕疵检测、密封环加工面检测系统、产线安全机器人、特种环境作业机器人
及控制系统等原生研发项目。南京熙岳智能产品均为自主研发，产品质量过硬，技术精湛，
服务及时到位，深受广大用户喜爱与口碑好评。

帿㖕䋑♫㎗兰腊猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v&���

深圳市七嘉智能科技有限公司：专注研发智能、高可靠、特种电机及驱动器，以电
机驱动为起点，拓展核心部件的研发，打造出完整的电机伺服控制系统，产品从军工领
域到智能制造等领域全覆盖 。产品主要应用在军事、航空航天、工业机器人、特种机器人、
协作机器人、服务机器人、陪护机器人、机械及自动化控制系统、电动车等领域。产品：
特种机器人用高速伺服电机，航空航天用电机及驱动器，高爆发高转矩密度无框电机，
太阳能长航时无人机推进用高效高功率密度电机，临近空间飞艇推进及气囊控制电驱动
系统，飞行器油泵电驱动系统，高海拔无人机驱动及控制电机，飞机瞄准系统控制电机。
机器人：足式仿生机器人机械腿及关节模组，工业焊接机器人，四足机器人等。
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03 展商信息

犷䒊溁嵳䂠兰宨猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v&���

福建省海峡智汇科技有限公司坐落于美丽的鹭岛，主要从事特种工业智能巡检机器
人、特种作业机器人等产品的研发、生产、销售及相关服务。公司专注于 AI 算法，自主
导航，系统集成等前沿技术的研发和产业化落地。

公司不断增强自主创新能力，推动科技进步。拥有发明专利 7 项、实用新型专利 15 项、
外观设计专利 7 项、软件著作权证书 41 项。公司系“国家高新技术企业”；通过 GB/
T19001 质量管理体系认证、GB/T24001 环境管理体系认证、ISO45001 职业健康安全管
理体系认证、信息安全管理体系认证证书、知识产权管理体系认证。

公司长期发展的愿景是成为国内一流的机器人公司。让智能机器人真正成为人类最
可靠的伙伴。能够替代人工完成各种复杂、危险、繁重的工作。让智能机器人成为人类
感知和作业的延伸。为中国智能制造 2025 的发展做一份贡献。

嵄寐猰꧆歏㶩猰䪮剣ꣳⰖ぀� 㾝⡙〿�v&����

浙江科雄电子科技有限公司位于浙江省金华市。是一家国内领先的高教、职教领域，
机电、汽修等专业实验实训装备研发、生产、服务于一体的创新型高新技术企业。公司以“科
技创新—提升教育品质”为宗旨，坚持采用数字化、智能化、信息化、虚实一体化等最
先进的技术手段，学习国外先进技术、经验，与国内院校实际需求相结合，研发符合职
业教育先进教育理念的软硬件产品、教学资源，打造理、实、虚一体化现代智慧型实验
实训室。并为各级院校提供专业咨询、课程规划、实训基地建设、师资培训等综合解决方案。

肤䬪㣔峸䊨⚌荈⸓⻊䪮助剣ꣳⰖ぀� 㾝⡙〿�v&����

肯拓（天津）工业自动化技术有限公司，成立于 2014 年，是一家集研发、生产、销售、
服务于一体的综合性企业。公司为国家高新技术企业、国家科技型企业、天津市高新技
术企业、天津市创新型中小企业、天津市瞪羚企业、天津市产教融合型企业；致力于新
兴智能控制产品，定位高端，产业涉及工业、教育、农业和服务业，主要面向军工、汽车、
通信、半导体、教育、家电等行业；公司为多项国际赛事支持单位，具有多项体系认证。

ꤲ遤濼侅肫㛇ꆄ⠔ 㾝⡙〿�v&����

陶行知教育基金会原名中国陶行知基金会，于 1984 年 12 月 5 日经中共中央宣传部
批准成立。现任会长是苏新颖同志（2019 年 1 月 30 日法人由张春生变更为苏新颖）。
国家教育部为业务主管单位，中国教育科学研究院是挂靠单位，批准单位是国家民政部。
本单位成立的宗旨是弘扬伟大人民教育家陶行知教育思想，推动和鼓励对陶行知教育思
想的宣传、研究和实践。加强与陶行知研究会的联系，促进中国教育改革和发展，推动
人类进步，为中华民族的伟大复兴服务。在历任会长的领导下，基金会进行了大量的卓
有成效的教育公益活动，为我国教育事业的发展做出了积极贡献。
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03 展商信息

帿㖕䋑暟倝兰腊猰䪮剣ꣳⰖ぀ 㾝⡙〿�v&����

深圳市物新智能科技有限公司是科技型中小企业，规模以上企业，国家高新技术企业，
通过 ISO 三项体系认证。围绕智能机器人、工业互联网、机器视觉、智能制造系统的产
品开发，服务产业应用，服务产业人才培养。相关产品被广泛应用于 500 多所院校及研
究所和 300 多个企业。是 2022 年人社部一类赛“人工智能技术应用（智能传感赛项）”、
“全国工业和信息化技术技能大赛 - 数字化解决方案设计师”赛项合作企业，是工信部
考试中心高技能人才培养基地。



大 赛 概 览
O v e r v i e w  o f  t h e  C o n t e s t
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01 大赛介绍 02大赛组委会

由中国电子学会主办的世界机器人大赛（World Robot Contest）由选拔赛
（WRCT）、总决赛（WRCF）、锦标赛（WRCC）组成，并围绕科研类、技能类、

科普类设置相关竞赛项目。大赛自 2015 年起已成功举办了 8 届，共吸引了全
球 20 余个国家 20 余万名选手参赛，被广泛赞誉为机器人界的“奥林匹克”，
得到了国家自然科学基金委员会的连续指导，已连续入围了教育部办公厅公布
的面向中小学生的全国性竞赛活动名单，并实现了多个竞赛项目的大赛成绩国
际互认。通过多年的积淀成长，大赛已发展成为国内外影响广泛的机器人领域
官方专业赛事，旨在不断发挥自身平台优势，激发机器人行业的科技研发潜力，
成为推动全球创新型、应用型、技能型人才培养的重要力量。

2023 世界机器人大赛设共融机器人挑战赛、BCI 脑控机器人大赛、机器人
应用大赛、青少年机器人设计大赛四大赛事，共设 27 个大项、68 个小项、116
个竞赛组别，将在全国 20 余个省市自治区直辖市，举办 80 余场城市选拔赛、
20 余场省级选拔赛、多场锦标赛和 1 场总决赛，在全球举办 20 余场海外锦标赛，
参赛人群覆盖全年龄段，参赛人数将首次突破 10 万人次。本次大赛锦标赛每
天将有 4000 余名来自全球的精英赛手同场竞技。

顾问委员会

专家委员会

委 员
♨  宪
嬁  僈
꣥ ㊤ 䎛
勿 䎛 ⚥
⥅ 䒊 ⹄
넞 ♳ Ⳮ
곥 儯 匠
䨥 楹 嵳

指导单位
国家自然科学基金委员会

主办单位
中国电子学会

战略合作单位
深圳市腾讯计算机系统有限公司

主    任
♨  宪

委 员

桬 ゗ 㸌
⴬ 鳟 ⱙ
㽑 䗞 ⚥
䓎 峿 妇
ワ 㸺 惏
⣵ 㟞 䎛
랕 聰 㿋

桬 嫏 ⱙ
⴬ ꜈ ⱙ
꣥ ⽡ ⚎
勚 鵴 幡
勿 䌐 ⼶
㩈  ⸂
ꤲ  岚

⽪ ✳ 㪭
ど 㹈 礒
㸢  蔼
勚 餫 俛
ꆄ  兪
넞  䂽
靧  䎂

〷 ⯋ 僱
嫳 騟 䭑
㸢 昶 㕂
僈  ⚎
脋 ⽡ 䒊
넞 㼭 嚩
靧  ぅ

瀖 ⯕ 僈
雽 併 뚱
蔼  岚
饭  匊
脋  ⹄
䖛 㖁 兜
擔  要

劫 ぢ ꣉
寐  煓
䓎 ⵄ ⵿
饭  ❩
脋 䗞 俒
䖛 ⯕ ⼶
垊 榭 岚

中国科学院院士
中国科学院院士
国际宇航科学院院士
英国皇家工程院院士
中国工程院院士
清华大学教授
中国工程院院士
中国工程院院士

中国科学院院士

䭽撑㨹孒疴歘䱗䎸

䭽撑㨹孒疴歘䱗䎸
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03 共融机器人挑战赛

本项赛事由国家自然科学基金委员会指导，中国电子学会、委工程与材料
科学部、委信息科学部共同主办，中国电子学会智能人机交互专家委员会承办，
红山开源社区协办，中国机械工程学会机器人分会支持。大赛按照“聚合、创新、
创造”三步走理念，以“人 - 机 - 环境共融”为主题，重点考察和集中展示共
融机器人技术在智能制造、国防救援、群体智能和智能人机交互等领域的优秀
科研成果，旨在汇聚“共融机器人基础理论与关键技术研究”重大研究计划的
创新成果，为我国机器人技术和产业发展提供源头创新思路与科学支撑，促进
我国智能机器人技术和产业的稳步快速发展。

本次大赛设创新创意组、任务挑战组、创新成果展示环节，共设 3 个大项、
8 个小项、8 个竞赛组别，锦标赛现场将集中展示竞赛创新成果，大赛全年将
有 40 余所高校、科研院所、企业的 200 余人次参赛。

比赛时间：8 月 17 日 -21 日
比赛地点：A 馆序厅东侧

赛   事：2023 世界机器人大赛锦标赛（北京）—共融机器人挑战赛
日   期：8 月 17 日 -21 日                                            地点：A 馆序厅东侧

* 宣讲地点为 A 馆序厅东侧大屏幕，互动体验地点为各团队展位。
* 各团队将于日程所列时间进行宣讲，并于每天分时段开放互动体验。
* 最终赛程以大会现场竞赛为准

饋✲➝絏

“2023 世界机器人大赛锦标赛（北京）—共融机器人挑战赛”赛程

日期 时间 事项 说明

8 月 16 日 09:00-17:00 设备调试

8 月 17 日
09:00-12:00 创新成果展示

各团队展示互动时间：
每日 10:00-11:00 和 14:00-15:00
展示团队：红山开源社区（X029）、北京大学
人机融合研究团队 (X033)
中兵智能仿生机器人团队 (X031)、
东南大学机器人传感与控制技术实验室 (X032)
展示地点：A 馆序厅东侧 X029-X033
部分团队将于以下时间宣讲：
东南大学机器人传感与控制技术实验室：8 月
18 日 13:30-14:00
北京大学人机融合研究团队：8 月 18 日 14:00-
14:30
华南理工大学启航创客团队：8 月 19 日 14:00-
14:30
宣讲地点：A 馆序厅东侧大屏幕

14:00-17:00 创新成果互动宣讲

8 月 18 日
09:00-12:00 创新成果展示

14:00-17:00 创新成果互动宣讲

8 月 19 日
09:00-12:00 创新成果展示

14:00-17:00 创新成果互动宣讲

8 月 20 日
09:00-12:00 创新成果展示

14:00-17:00 创新创意组竞赛

8 月 21 日
09:00-12:00 创新创意组竞赛 各组别竞赛答辩

14:00-15:00 颁奖典礼 颁奖典礼

饋玐㸝䱗

饋㖞䋒㽷
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04 BCI 脑控机器人大赛

本项赛事由国家自然科学基金委员会指导，委信息科学部、中国电子学会、
清华大学共同主办，中国电子学会智能人机交互专家委员会、北京邮电大学、
华东理工大学、上海大学、中国科学院半导体研究所、博睿康科技（常州）股
份有限公司共同承办，腾讯云计算（北京）有限责任公司、迈斯沃克软件（北京）
有限公司共同协办，BCI SOCIETY、北京金博智慧健康科技有限公司共同支持。
本次大赛将通过竞赛重点考察脑 - 机接口技术在医疗康复和养老助残等领域的
应用成果，旨在推动该技术与各领域产业交流合作，满足人们对医疗、养老、
助残、康复等多样化的民生需求，实现该领域与各行业的跨越融合发展。

本次大赛设技能赛、“腾讯云杯”技术赛、青年论文答辩、创新成果展示环节，
共设 4 个大项、11 个小项、11 个竞赛组别，锦标赛竞赛现场将同期举办 2023
年度脑控打字、脑控无人机效率赛会纪录，大赛全年将有 100 余所高校、科研
院所、企业的 2000 余人次参赛。

比赛时间：8 月 17 日 -21 日
比赛地点：A 馆序厅东侧、B 馆西南侧

饋玐㸝䱗

饋✲➝絏
“2023 世界机器人大赛锦标赛（北京）—BCI 脑控机器人大赛”赛程

日期 时间 事项 说明

8 月 16 日 09:00-17:00 技术赛比赛平台调试

8 月 17 日

09:00-13:00 技能赛决赛 颞叶脑机组（运动想象）

13:00-17:00 技能赛决赛 顶叶脑机组（ERP）

09:00-17:00 技术赛赛队调试

8 月 18 日

09:00-13:00 技术赛决赛 情绪脑机赛题（青年组）

09:00-13:00 技能赛决赛 枕叶脑机组（SSVEP）

13:00-17:00 技术赛数据采集 运动想象、脑机图灵测试赛题数据采集

13:00-17:00 技能赛决赛 青少年脑机接口组

8 月 19 日

09:00-13:00 技术赛决赛 颞叶脑机组（运动想象）赛题

13:00-17:00 技术赛决赛 图灵脑机测试赛题

13:00-17:00 2023 世界机器人大会脑控无人机控制效率纪录挑战

8 月 20 日

08:30-09:00
青年论文答辩比赛

参赛选手签到并领取证件，答辩 PPT 调试，
答辩顺序抽签

09:00-12:00 青年论文答辩比赛

09:00-13:00 技术赛决赛 枕叶脑机赛题（SSVEP）

13:00-17:00 技术赛决赛 脑机对抗安全赛题

8 月 21 日

09:00-13:00 技术赛决赛 顶叶脑机赛题（ERP）

13:00-14:00 2023 世界机器人大会脑控打字纪录挑战

14:00-15:00
2023 世界机器人大赛颁奖

仪式
颁发各赛项奖项

* 最终赛程以大会现场竞赛为准
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“2023 世界机器人大赛锦标赛（北京）—BCI 脑控机器人大赛”宣讲日程

日期 时间 事项 说明

8 月 17 日

10:30-11:00 北京理工大学智能人机系统团队

展示时间：每日 10:00-11:00
展示团队：
北京邮电大学智能信息网络与电磁兼容实验室
（ B101-1）、
华东理工大学·脑 - 机接口及控制实验室（ 
B101-2）、
上海大学脑机工程研究中心（ B101-3）、
天津大学神经工程团队（ B101-4）、
西安交通大学脑机交互与智能诊断（ B101-
5）、
清华大学神经工程实验室脑机接口研究组（ 
B101-6）、
清 华 大 学 心 理 学 系 幸 福 科 技 团 队（ B101-
7）、
博睿康科技 ( 常州 ) 股份有限公司（ B101-9）
展示地点：B 馆西南侧 B101

展示时间：每日 13:00-14:00
展示团队：
腾讯云计算 ( 北京 ) 有限责任公司（ X035）、
迈斯沃克软件（北京）有限公司（ X034）、
江苏集萃脑机融合技术研究所（ X030）
展示地点：A 馆序厅东侧 X029-035

11:00-11:30
清华大学神经工程实验室

脑机接口研究组

11:30-12:00 清华大学心理学系幸福科技团队

14:00-14:30 中国航天科工集团脑机创新中心

8 月 18 日

10:00-10:30 天津大学神经工程团队

10:30-11:00
西安交通大学脑机交互

与智能诊断

11:00-11:30
华东理工大学·脑 - 机接口

及控制实验室

11:30-12:00 上海大学脑机工程研究中心

14:30-15:00
北京邮电大学

智能信息网络与电磁技术研究中心

8 月 19 日

10:00-10:30 博睿康科技 ( 常州 ) 股份有限公司

10:30-11:00 腾讯云计算 ( 北京 ) 有限责任公司

11:00-11:30 迈斯沃克软件（北京）有限公司

11:30-12:00 江苏集萃脑机融合技术研究所

14:30-15:00 粤港临床 BCI 团队

15:00-15:30
燕山大学脑机接口及智能康复研

究团队

* 宣讲地点为 A 馆序厅东侧大屏幕，互动体验地点为各团队展位。
* 各团队将于日程所列时间进行宣讲，并于每天分时段开放互动体验。
* 最终赛程以大会现场竞赛为准

04 BCI 脑控机器人大赛

饋玐㸝䱗 饋㖞䋒㽷

赛   事：2023 世界机器人大赛锦标赛（北京）—BCI 脑控机器人大赛
日   期：8 月 17 日 -21 日                                            地点：A 馆序厅东侧

赛   事：2023 世界机器人大赛锦标赛（北京）—BCI 脑控机器人大赛
日   期：8 月 17 日 -21 日                                            地点：B 馆西南侧
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05 机器人应用大赛

本项赛事由中国电子学会主办，大赛始终坚持“立德树人、德技并修”，
竞赛方向面向实践与强化能力，竞赛内容紧贴工业、农业、医疗等行业的实际
应用需求，旨在通过竞赛活动充分展示职业院校、高校学生使用各类机器人开
展操作技能应用和工业设计应用的实践动手、创新设计、团队协作等综合素质，
激发参赛选手的劳模精神、劳动精神、工匠精神，推动产教融合、校企合作，
为全球机器人领域培养创新型、应用型、复合型人才贡献力量。

本次大赛围绕工业机器人、协作机器人、无人机、半导体等行业应用设置
相关竞赛项目，共设 5 个大项、7 个小项、15 个竞赛组别，锦标赛现场将吸引
500 余名职业院校、高校学生参赛，大赛全年将有 2000 余人次的职业院校、高
校学生参赛。

比赛时间：8 月 17 日 -21 日
比赛地点：E2 馆

饋玐㸝䱗

饋✲➝絏
“2023 世界机器人大赛锦标赛（北京）—机器人应用大赛”赛程安排

赛项 子赛项 竞赛
组别 17 日 18 日 19 日 20 日 21 日

协作机器人
应用与创新

赛项

协作机器人应用
与创新赛项

中级组 测试赛 积分赛 决赛 颁奖 挑战赛

高级组 测试赛 积分赛 决赛 颁奖 挑战赛

无人机应用
职业技能

赛项

火线穿越赛项

中职组 测试赛 积分赛 决赛 颁奖 挑战赛

高职组 测试赛 积分赛 决赛 决赛 挑战赛

动力设计赛项

中职组 测试赛 积分赛 决赛 决赛 挑战赛

高职组 测试赛 积分赛 决赛 决赛 挑战赛

电力巡检虚拟任
务挑战赛项

中职组 测试赛 积分赛 决赛 决赛 挑战赛

高职组 测试赛 积分赛 决赛 决赛 挑战赛

工业机器人
与智能视觉

系统应用
赛项

工业机器人与智
能视觉系统应用

赛项

中职组 测试赛 积分赛 积分赛
决赛 / 颁

奖
决赛 / 颁

奖

高职组 测试赛 积分赛 积分赛
决赛 / 颁

奖
决赛 / 颁

奖

本科组 测试赛 积分赛 积分赛
决赛 / 颁

奖
决赛 / 颁

奖

半导体行业
职业技能

赛项

半导体行业职业
技能赛项

中职组
赛前说明

会
决赛 决赛 颁奖 颁奖

高职组
赛前说明

会
决赛 决赛 颁奖 颁奖

工业机器人
工程应用与

创新赛项

工业机器人工程
应用与创新赛项

中级组
中级组培

训
中级组决

赛
/ / 挑战赛

高级组 / /
高级组培

训
高级组决

赛
挑战赛

* 最终赛程以大会现场竞赛为准
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05 机器人应用大赛

饋㖞䋒㽷

06青少年机器人设计大赛

本项赛事 (“2023 世界机器人大会青少年机器人设计与信息素养大赛机器
人设计类竞赛”) 由中国电子学会主办，是教育部办公厅公布的“2022—2025
学年面向中小学生的全国性竞赛活动”，赛事持续关注全球机器人技术和产业
未来发展方向，竞赛内容设置紧贴机器人在各领域的应用需求，大赛旨在通过
竞赛活动充分培养青少年的团队协作、策略分工、动手实践等综合能力，激发
参赛选手的研究创新精神，切实促进机器人领域产、学、研、用有机融合，为
全球机器人技术和产业发展贡献智慧与方案，成为推动全球创新人才、科技人
才、技能技术人才储备的重要力量。

本次大赛设 A 类和 B 类竞赛，共设 15 个大项，44 个小项、88 个竞赛组别，
锦标赛现场每天将有来自全球的近 4000 名选手参赛，大赛全年将有 100000 余
人次的中小学及本科院校学生参赛。

比赛时间：8 月 17 日 -22 日
比赛地点：AB 连廊二层东侧、B 馆三层、B 馆四层东侧

饋✲➝絏

赛   事：2023 世界机器人大赛锦标赛（北京）—机器人应用大赛
日   期：8 月 17 日 -21 日                                            地点：E2 馆
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* 最终赛程以大会现场竞赛为准

06 青少年机器人设计大赛 饋玐㸝䱗

“2022 世界机器人大赛总决赛—青少年机器人设计大赛”赛程安排

类别 赛项 子赛项 竞赛
组别 17 日 18 日

A7 TAI 挑战赛项 智能车对抗
小学组 资格赛 决赛 / 颁奖

初中组 资格赛 决赛 / 颁奖

B1 Robo Genius
系列赛项 超变战场

小学组 A 组多轮竞赛
/ 颁奖

A 组多轮竞赛
/ 颁奖

中学组 / 多轮竞赛 
/ 颁奖

B2 DOBOT 智造
大挑战赛项 航天英雄

小学组 资格赛 决赛 / 颁奖

初中组 资格赛 决赛 / 颁奖

高中组 资格赛 决赛 / 颁奖

B5 BoxBot 机器人
格斗赛项

大师级格斗机器人联赛 小学组 资格赛 决赛 / 颁奖

羽量级格斗机器人联赛
小学组 资格赛 决赛 / 颁奖

初中组 资格赛 决赛 / 颁奖

B6 ATC 探索者科技
挑战赛项

智慧城市探索者

小学组 多轮竞赛 
/ 颁奖 /

初中组 多轮竞赛 
/ 颁奖 /

高中组 / 多轮竞赛 
/ 颁奖

新能源挑战 小学组 / 多轮竞赛 
/ 颁奖

B9 YAI 赛项

城市资源争夺战

小学组 / 多轮竞赛 
/ 颁奖

初中组 / 多轮竞赛 
/ 颁奖

Metaverse 探索挑战 小学组 多轮竞赛 
/ 颁奖 /

饋玐㸝䱗

“2022 世界机器人大赛总决赛—青少年机器人设计大赛”赛程安排

类别 赛项 子赛项 竞赛    
组别 17 日 18 日

A1
MakeX 机器

人
挑战赛项

MakeX Spark 生命无界 小学组 资格赛 决赛 / 颁奖

MakeX Starter 零碳行动 小学组 / 多轮竞赛

MakeX Explorer 碳锁先锋 初中组 资格赛 决赛 / 颁奖

MakeX Challenge 能源革新 中学组 / 多轮竞赛

MakeX Premier 雷霆营救 中学组 / 多轮竞赛

A2 VEX
系列赛项

VEX-IQ 飞金点石
小学组 资格赛 决赛 / 颁奖

初中组 资格赛 决赛 / 颁奖

VEX-VRC 扭转乾坤
初中组 资格赛 决赛 / 颁奖

高中组 资格赛 决赛 / 颁奖

A3 ENJOY AI
系列赛项 冰雪运动会

小学组 A 组多轮竞赛
/ 颁奖

A 组多轮竞赛
/ 颁奖

初中组 / 多轮竞赛 
/ 颁奖

高中组 / 多轮竞赛
/ 颁奖

A6 SuperAl
超级轨迹赛项 星际家园

小学组 多轮竞赛 
/ 颁奖 /

初中组 / 多轮竞赛 
/ 颁奖

高中组 / 多轮竞赛 
/ 颁奖

* 最终赛程以大会现场竞赛为准
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06 青少年机器人设计大赛 饋玐㸝䱗

“2023 世界机器人大赛锦标赛（北京）—青少年机器人设计大赛”赛程

类别 赛项 子赛项 竞赛
组别 19 日 20 日 21 日 22 日

A3 ENJOY AI
系列赛项

夏季运动会

小学组 多轮竞赛 
/ 颁奖 / / /

初中组 / 多轮竞赛 
/ 颁奖 / /

高中组 / 多轮竞赛 
/ 颁奖 / /

非攻

小学组 / / 多轮竞赛 
/ 颁奖 /

中学组 / / / 多轮竞赛 
/ 颁奖

救援先锋 中学组 / / / 多轮竞赛 
/ 颁奖

A4

Robo 
Genius 系
列挑战赛

项

Robo Genius
超能行动

小学组 / 多轮竞赛 
/ 颁奖 / /

中学组 / / / 多轮竞赛 
/ 颁奖

Robo Genius
火星智造

小学组 / / 多轮竞赛 
/ 颁奖 /

中学组 / / / 多轮竞赛 
/ 颁奖

A5
Super AI
超级轨迹

赛项
星际联盟

小学组

资格赛 资格赛 晋级赛 决赛 /
颁奖初中组

高中组

饋玐㸝䱗

“2023 世界机器人大赛锦标赛（北京）—青少年机器人设计大赛”赛程安排

类别 赛项 子赛项 竞赛    
组别 19 日 20 日 21 日 22 日

A1 MakeX
系列赛项

MakeX Challenge
能源革新 中学组 / 资格赛 决赛 /

颁奖 /

MakeX Explorer
碳锁先锋 初中组 多轮竞赛 / 资格赛 决赛 /

颁奖

MakeX Inspire
智慧物流 小学组 / 资格赛 决赛 /

颁奖 /

MakeX Spark
生命无界 小学组 多轮竞赛 / 资格赛 决赛 /

颁奖

MakeX Starter
零碳行动 小学组 多轮竞赛 / 资格赛 决赛 /

颁奖

A2 VEX
系列赛项

VEX-IQ 
满载而归

小学组 资格赛 决赛 /
颁奖 / /

初中组 / / 资格赛 决赛 /
颁奖

VEX-VRC 
粽横天下

初中组 资格赛 决赛 /
颁奖 / /

高中组 / / 资格赛 决赛 /
颁奖

* 最终赛程以大会现场竞赛为准* 最终赛程以大会现场竞赛为准
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06 青少年机器人设计大赛 饋玐㸝䱗

饋玐㸝䱗
“2023 世界机器人大赛锦标赛（北京）—青少年机器人设计大赛”赛程

类别 赛项 子赛项 竞赛    
组别 19 日 20 日 21 日 22 日

B1
ATC 探索
者科技挑

战赛项

新能源挑战 小学组 资格赛 决赛 /
颁奖 / /

智慧城市探索者

小学组 / / 多轮竞赛 
/ 颁奖 /

中学组 / / 多轮竞赛 
/ 颁奖 /

B2

Neuro
-Master
脑科学

人工智能
挑战赛项

未来之城

小学组 多轮竞赛 
/ 颁奖 / / /

中学组 / 多轮竞赛 
/ 颁奖 / /

火星救援

小学组 / / 多轮竞赛 
/ 颁奖 /

中学组 / / / 多轮竞赛 
/ 颁奖

B3 YAI 赛项

城市资源争夺战

小学组 / / 资格赛 决赛 /
颁奖

初中组 / / 资格赛 决赛 /
颁奖

元宇宙探索 小学组 / 资格赛 决赛 /
颁奖 /

“2023 世界机器人大赛锦标赛（北京）—青少年机器人设计大赛”赛程

类别 赛项 子赛项 竞赛    
组别 19 日 20 日 21 日 22 日

A6 TAI
挑战赛项

智慧城市
全能挑战赛

小学组 多轮竞赛 
/ 颁奖 / / /

初中组 / 多轮竞赛 
/ 颁奖 / /

高中组 / / 多轮竞赛 
/ 颁奖 /

抢滩登陆
智能车对抗赛

小学组 / / / 多轮竞赛 
/ 颁奖

中学组 / / 多轮竞赛 
/ 颁奖 /

A7
AI Will 机
器人挑战

赛项

AI Will
太空服务机器人 高中组 *17 日和 18 日分别进行多轮竞赛并颁奖

AI Will
星球速递

小学
初级组

A 组多轮
竞赛 /
颁奖

B 组多轮
竞赛 /
颁奖

/ /

小学
高级组 / /

A 组多轮
竞赛 /
颁奖

B 组多轮
竞赛 /
颁奖

* 最终赛程以大会现场竞赛为准* 最终赛程以大会现场竞赛为准
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“2023 世界机器人大赛锦标赛（北京）—青少年机器人设计大赛”赛程

类别 赛项 子赛项 竞赛    
组别 19 日 20 日 21 日 22 日

B6
FTF 青少
年无人机

赛项

极速穿越障碍

小学组 / 资格赛 决赛 /
颁奖 /

中学组 / / 多轮竞赛 
/ 颁奖 /

编程物流搬运

小学组 资格赛 决赛 /
颁奖 / /

中学组 多轮竞赛 
/ 颁奖 / / /

球形无人机对抗

小学组 / / / 多轮竞赛 
/ 颁奖

中学组 / / / 多轮竞赛 
/ 颁奖

B7 AI 创无界
赛项

AI 创无界之环球无
界

小学
低龄组

多轮竞赛 
/ 颁奖 / / /

小学
高龄组 /

A 组多轮
竞赛 /
颁奖

B 组多轮
竞赛 /
颁奖

/

中学组 / / / 多轮竞赛 
/ 颁奖

B8
BoxBot 机
器人格斗

赛项

地面格斗羽量级 小学组 小组赛 / 
决赛 / /

地面格斗轻量级

小学组 / 小组赛 小组赛 小组赛 / 
决赛

初中组 小组赛 / 
决赛 / / /

地面格斗大师级 高中组 资格赛 / 
决赛 / / /

空中机器人对抗
小学组

*17 日和 18 日分别进行资格赛、决赛并颁奖
中学组

“2023 世界机器人大赛锦标赛（北京）—青少年机器人设计大赛”赛程

类别 赛项 子赛项 竞赛    
组别 19 日 20 日 21 日 22 日

B4
九宫（IER）
智能挑战

赛项

九宫 AI 购物

小学组 多轮竞赛 
/ 颁奖 / / /

中学组 / 多轮竞赛 
/ 颁奖 / /

九宫竞速

小学组 多轮竞赛 
/ 颁奖 / / /

初中组 / 多轮竞赛 
/ 颁奖 / /

高中组 / / 多轮竞赛 
/ 颁奖 /

B5
DOBOT 智
造大挑战

赛项
航天英雄

小学组

/ 资格赛 晋级赛 决赛与颁
奖初中组

高中组

* 最终赛程以大会现场竞赛为准* 最终赛程以大会现场竞赛为准
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06 青少年机器人设计大赛

饋㖞䋒㽷

赛   事：2022 世界机器人大赛总决赛—青少年机器人设计大赛
日   期：8 月 17 日 -18 日                                            地点：B 馆三层

赛   事：2022 世界机器人大赛总决赛—青少年机器人设计大赛
日   期：8 月 17 日 -18 日                                            地点：B 馆四层东侧

饋㖞䋒㽷

赛   事：2022 世界机器人大赛总决赛—青少年机器人设计大赛
日   期：8 月 17 日 -18 日                                            地点：AB 连廊二层东侧
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06 青少年机器人设计大赛
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赛   事：2023 世界机器人大赛锦标赛（北京）—青少年机器人设计大赛
日   期：8 月 19 日 -22 日                                            地点：B 馆四层东侧

饋㖞䋒㽷

赛   事：2023 世界机器人大赛锦标赛（北京）—青少年机器人设计大赛
日   期：8 月 19 日 -22 日                                            地点：AB 连廊二层东侧

赛   事：2023 世界机器人大赛锦标赛（北京）—青少年机器人设计大赛
日   期：8 月 19 日 -22 日                                            地点：B 馆三层



闭幕式议程
Agenda of  the Closing Ceremony
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01 闭幕式议程

时间：8 月 21 日（周一）  15:00-15:50
地点：北人亦创国际会展中心

北人亦创国际会展中心

时间 会议内容

15:00-15:03 大会回顾视频

15:03-15:05 嘉宾介绍

15:05-15:10 致辞

15:10-15:40 成果发布

15:40-15:45 总结大会成果

15:40-15:50 宣布大会闭幕



媒 体 服 务
M e d i a  S e r v i c e
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01 合作及支持媒体

䧶殜ざ⡲㯮⡤ ざ⡲㯮⡤

㯮⡤湬乄䎂〵

瀊錠곸ざ⡲䎂〵

ざ⡲㯮⡤



承 办 单 位
O r g a n i z e r s
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中国电子学会

中国电子学会（Chinese Institute of Electronics）成立于 1962 年，现拥有
个人会员 10 万余人，团体会员 1200 多个，专业分会 47 个，专家委员会 17 个，
工作委员会 9 个。中国电子学会总部是工业和信息化部直属事业单位，在职人
员近 200 人。中国电子学会（含分支机构）是中国科协的重要组成部分，工作
人员近 5000 人。26 个省、自治区、直辖市设有地方学会组织。中国电子学会
是 5A 级全国学术类社会团体。

中国电子学会的主要工作是开展国内外学术、技术交流；开展继续教育和
技术培训；普及电子信息科学技术知识，推广电子信息技术应用；编辑出版电
子信息科技书刊；开展决策、技术咨询，举办科技展览；组织研究制定和应用
推广电子信息技术标准；接受委托评审电子信息专业人才技术人员技术资格，
鉴定和评估电子信息科技成果；发现、培养和举荐人才；奖励优秀电子信息科
技工作者。

中国电子学会的 47 个专业分会覆盖了半导体、计算机、通信、雷达、导航、
微波、广播电视、电子测量、信号处理、电磁兼容、电子元件、电子材料等电
子信息科学技术的所有领域。中国电子学会编辑出版学术类、技术类、科普类
和产品信息类等各种类型的期刊 10 余种。

经国家科学技术奖励工作办公室批准，中国电子学会设立了“中国电子学
会科学技术奖”，奖励优秀人才和优秀科技成果的研究者，鼓励发明创造，激
励创新精神。

中国电子学会是国际信息处理联合会（IFIP）、国际无线电科学联盟（URSI）、
国际污染控制学会联盟（ICCCS）的成员单位；发起成立了亚洲智能机器人联盟、
中德智能制造联盟；世界工程组织联合会（WFEO）创新专委会秘书处、联合
国咨商工作信息通讯技术专业委员会秘书处、世界机器人大会秘书处设在中国
电子学会。中国电子学会与电气电子工程师学会（IEEE）、英国工程技术学会
（IET）、日本应用物理学会（JSAP）等建立了会籍关系。

北京市经济和信息化局

北京市经济和信息化局作为北京市政府组成部门，是北京市工业、软件和
信息服务业、大数据建设、中小企业服务的主管部门，具体职责是研究拟订并
组织实施本市工业、软件和信息服务业发展规划和产业政策，推进产业布局调
整和产业结构优化升级；指导服务全市工业企业、软件和信息服务业、中小企
业生产经营。
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北京经济技术开发区管委会

北京经济技术开发区，简称北京经开区，也称北京亦庄，始建于 1992 年，
1994 年被国务院批准为北京唯一的国家级经济技术开发区。经开区集国家级经
济技术开发区、国家级高新区、中关村自主创新示范区、国家服务业扩大开放
综合试验区、中国（北京）自由贸易试验区等“五区合一”的政策优势于一体。

经过 30 多年的建设发展，北京经开区从最初的 3.83 平方公里到现在亦庄
新城的 225 平方公里，从一片绿色农田到一座产业集聚、活力迸发的科技创新
之城，现已形成新一代信息技术、新能源汽车和智能网联汽车、生物技术和大
健康、机器人和智能制造四大主导产业，聚集了来自世界各地 40 余个国家的 8
万多家企业，拥有奔驰、拜耳、ABB、康宁、GE、京东等 97 家世界 500 强企
业投资项目约 140 个。截至目前，全区投资总额超过 1000 亿美元，国家高新
技术企业超过 1800 余家，上市企业 47 家，形成了高端汽车、新一代信息技术、
生物技术和大健康、产业互联网 4 个千亿级产业集群，发展质量和体量位于国
家级经开区第一梯队。




